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Laserprodukt Klasse Il BEDIENUNGSANLEITUNG

¢ Danke, dass Sie sich flir das SET330R/530R/SET530RS/
SET630R entschieden haben.

* Bevor Sie das Instrument nutzen, lesen Sie zunéchst diese
Bedienungsanleitung sorgféltig durch.

* Prifen Sie, ob das Zubehdr komplett ist.

IC7 28.1“Standardausriistung”

e SET verflgt Gber eine Funktion, um gespeicherte Daten an einen
angeschlossenen Host-Computer zu Uibertragen. Befehle eines
Host-Computer kdnnen ebenfalls ausgefuhrt werden. Weitere
Informationen finden Sie in den Handblichern “AnschlieBen
externer Gerate an das SOKKIA SDR Elektronische Feldbuch, und
“Befehlserklarungen, sowie bei lhrer Sokkia-Niederlassung.

» Sténdige Forschung und Entwicklung soll dazu beitragen, dem
Benutzer ein bedienerfreundliches Produkt anzubieten. Die
technischen Daten und das Aussehen des Instruments kédnnen
jederzeit gedndert werden.

* Die Diagramme und Bildschirmanzeigen in dieser
Bedienungsanleitung wurden in einigen Féllen zum leichteren
Verstandnis vereinfacht dargestellt.
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1. HINWEISE FUR EINEN SICHEREN BETRIEB

Zum sicheren Gebrauch des Produkts und zur Vermeidung von Verletzungen des
Bedieners und anderer Personen sowie zur Verhinderung von Sachschaden sind
Punkte, die unbedingt beachtet werden missen, in der Bedienungsanleitung
deutlich durch ein Ausrufezeichen in einem Dreieck und mit dem Hinweis Achtung
und Vorsicht gekennzeichnet.

Die Definitionen flr die Hinweise und Symbole sind nachstehend aufgefiihrt.
Machen Sie sich mit ihnen vertraut, bevor Sie die Bedienungsanleitung
durcharbeiten.

Definition der Hinweise

Bei Nichtbeachtung dieses Hinweises und einem Be-
dienungsfehler kann es zum Tod oder zu einer ern-
sthaften Verletzung des Bedieners kommen.

/\ ACHTUNG

Bei Nichtbeachtung dieses Hinweises und einem Be-
dienungsfehler kann es zu Personen- oder Sach-
schaden kommen.

/\ VORSICHT

Dieses Symbol bezeichnet Hinweise, bei denen Vorsicht geboten ist
A (einschl. Warnhinweise). Besondere Hinweise werden in oder neben
dem Symbol angegeben.

Dieses Symbol bezeichnet Punkte, bei denen es sich um ein Verbot
handelt.
Besondere Hinweise werden in oder neben dem Symbol angegeben.

%,

Dieses Symbol bezeichnet Punkte, die immer ausgefihrt werden

. mussen.

Besondere Hinweise werden in oder neben dem Symbol angegeben.
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1. HINWEISE FUR EINEN SICHEREN BETRIEB

Allgemeines

/\ ACHTUNG

Benutzen Sie das Instrument nicht in Bereichen mit hoher Staub-
oder Aschebelastung, unzureichender Belliftung oder in der Nahe
von brennbarem Material. Eine Explosion kénnte die Folge sein.

Das Instrument darf nicht auseinandergenommen oder umgebaut
werden. Anderenfalls kénnen Brande, Stromschlage oder
Verbrennungen die Folge sein.

Fernrohr vor direkter Sonneneinstrahlung schiitzen, um eine
eventuelle Schadigung der Augen zu vermeiden.

Fernrohr vor reflektiertem Sonnenlicht (Reflexionsprisma oder
andere reflektierende Gegenstande) schiitzen, um eine eventuelle
Schadigung der Augen zu vermeiden.

Die direkte Beobachtung der Sonne fihrt zum Verlust des
Augenlichts. Benutzen Sie den Solarfilter (Option).

VORSICHT

Benutzen Sie den Transportkoffer nicht als FuBbank. Er ist glatt und
instabil, so dass Sie abrutschen und fallen kdnnen.

Instrument nicht in einen Transportkoffer mit beschédigtem Schloss,
Gurt oder Griff legen. Der Transportkoffer oder das Instrument kénnte
fallen und zu Verletzungen fuhren.

Schnurlot nicht hin- und herschwingen oder werfen. Dritte kénnten
verletzt werden.

Befestigen Sie den Griff mit den Schrauben fest am Instrument.
Anderenfalls kénnte das Instrument beim Tragen fallen und zu
Verletzungen fiihren.

Ziehen Sie die Feststellschraube fiir die DreifuBklemme fest an.
Anderenfalls kénnte sich der Dreifu3 vom Instrument I16sen,
herunterfallen und zu Verletzungen fuhren.

SOV VOB O

N
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1. HINWEISE FUR EINEN SICHEREN BETRIEB

Stromversorgung

/\ ACHTUNG

Verwenden Sie keine andere Spannung als fir die
Spannungsversorgung angegeben. Bréande oder Stromschlége
kénnen die Folge sein.

Verwenden Sie keine beschadigten Stromkabel, Stecker oder
Steckdosen. Bréande oder Stromschlage kénnen die Folge sein.

Verwenden Sie nur die angegebenen Stromkabel. Anderenfalls kann
ein Brand entstehen.

Legen Sie beim Aufladen der Batterien keine Kleidungsstiicke oder
sonstigen Gegenstande auf das Ladegeréat. Durch Funkenflug kénnte
ein Brand entstehen.

Verwenden Sie zum Wiederaufladen der Batterien nur das
angegebene Ladegerét. Andere Ladegerate konnen flir eine andere
Spannung ausgelegt sein oder eine andere Polaritat besitzen, so dass
Funken entstehen kénnen, die Bréande oder Verbrennungen
verursachen kénnen.

Batterien nicht erhitzen oder ins Feuer werfen. Es besteht Explosions-
und Verletzungsgefahr.

Um ein KurzschlieBen der Batterie wahrend der Lagerung zu
verhindern, sind die Batteriepole mit Isolierband oder dgl. zu
umwickeln. Ansonsten kann ein Kurzschluss auftreten, der zu Branden
oder Verbrennungen fiihren kann.

Verwenden Sie keine nassen Batterien oder Ladegeréate. Durch den
sich daraus ergebenden Kurzschluss kann es zu Bréanden oder
Verbrennungen kommen.

Beriihren Sie die Stecker fir die Stromversorgung nicht mit nassen
Hénden. Ein Stromschlag kdnnte die Folge sein.

VORSICHT

Aus den Batterien austretende Fliissigkeit nicht bertihren. Gefahrliche
Chemikalien kénnen zu Verbrennungen oder Blasen fiihren.

o 0 @ 0O @ VLo

A
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1. HINWEISE FUR EINEN SICHEREN BETRIEB

Stativ
/\ ACHTUNG

Ziehen Sie die Zentrierschraube beim Aufstellen des Instruments auf
0 dem Stativ fest an. Anderenfalls kdnnte das Instrument vom Stativ

fallen und zu Verletzungen fuhren.

Achten Sie beim Aufstellen des Instruments darauf, dass die
0 Befestigungsschrauben fir die Stativbeine fest angezogen werden.
Anderenfalls kann das Stativ umfallen und zu Verletzungen fuhren.

Achten Sie beim Transport des Stativs darauf, dass die StativfiiBe
® niemals auf andere Personen zeigen, um Verletzungen zu vermeiden.

Achten Sie beim Aufstellen des Stativs auf lhre Hande und FiBe, um
0 Stichverletzungen zu vermeiden.

Achten Sie beim Transport des Stativs darauf, dass die

0 Befestigungsschrauben fiir die Stativbeine fest angezogen sind.
Anderenfalls kdnnen die Stativbeine herausrutschen und zu
Verletzungen fihren.

Kabellose Tastatur

/\ ACHTUNG

Das Instrument darf nicht auseinandergenommen oder umgebaut
® werden. Anderenfalls kénnen Brande, Stromschlage oder
Verbrennungen die Folge sein.

Verwenden Sie keine nassen Batterien und fassen Sie Batterien nicht
® mit nassen Handen an. Durch den sich daraus ergebenden
Kurzschluss kann es zu Bréanden oder Verbrennungen kommen.

Befolgen Sie beim Wechseln der Batterien das weiter unten
® beschriebene Verfahren. Wenn Sie versuchen, die Batterieabdeckung
falsch oder mit Gewalt zu 6ffnen, besteht Verletzungsgefahr.
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2. SICHERHEITSVORKEHRUNGEN

DreifuBklemme (SET330R/530R/630R)

2

¢ Ab Werk ist die Feststellschraube der

DreifuBklemme angezogen. Lésen Feststellschraube fur
DreifuBklemme

Sie diese Schraube mit einem
Schraubenzieher, bevor Sie das
Instrument erstmalig benutzen.
Ziehen Sie die Feststellschraube vor
einem erneuten Versand des
Instruments wieder an, um ein
Abldsen des DreifuBes zu verhindern.

VorsichtsmaBnahmen gegen
Eindringen von Feuchtigkeit und Staub

Das SET entspricht bei geschlossener Batterieabdeckung und vorschriftsmaBig
aufgesetzten Schnittstellenkappen den Vorschriften IP66 fur
Wasserbestandigkeit und Staubfestigkeit.

* Achten Sie sorgféltig darauf, dass die Batterieabdeckung geschlossen und die
Staubschutzkappen vorschriftsméaBig aufgesetzt sind, um das SET vor dem
Eindringen von Feuchtigkeit und Staubpartikeln zu schitzen.

Sorgen Sie dafiir, dass Feuchtigkeit oder Staubpartikeln nicht in das
Batteriefach, an die Pole oder die Schnittstellen gelangen kann,

anderenfalls kann es zu einer Beschadigung des Instruments kommen.
Stellen Sie sicher, dass die Innenseite des Tragebehélters und das Instrument
trocken sind, bevor Sie den Behélter verschlieBen. Feuchtigkeit im Behélter
kann zum Rosten des Instruments fiihren.

Sonstige VorsichtsmaBnahmen

* Wenn das SET von einem warmen an einen extrem kalten Platz bewegt wird,
konnen sich innenliegende Teile zusammenziehen, wodurch das Betétigen der
Tasten schwierig wird. Dies wird dadurch verursacht, dass kalte Luft innerhalb
des versiegelten Gehauses eingeschlossen wird. Wenn sich die Tasten nicht
betétigen lassen sollten, 6ffnen Sie die Batterieabdeckung, um den
Normalzustand wieder herzustellen. Um zu verhindern, dass sich die
Tastenabdeckungen verharten, entfernen Sie diese, bevor Sie das SET an
einen kalten Ort stellen.

¢ Das SET niemals direkt auf den Boden stellen. Beschadigung des Gewindes

oder der Zentrierschraube durch Sand oder Staub vermeiden.

Das Fernrohr vor direkter Sonneneinstrahlung schitzen. Verwenden Sie einen

Sonnenfilter, um eine Beschédigung der Innenteile des Instruments bei

Sonnenbeobachtungen zu vermeiden.

7 28.2 Sonderzubehdor

- 4~ ~¢8
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2. SICHERHEITSVORKEHRUNGEN

» Heftige St6Be oder Stiirze vermeiden.

* Das SET nie auf einem Stativ montiert zu einem anderen Standort tragen.

* Instrument vor einem Batteriewechsel ausschalten,

* Die Batterie aus dem SET herausnehmen, bevor es in den Behélter
zurlckgelegt wird.

Instandhaltung und Pflege

* Geratimmer saubern, bevor es in den Behalter zuriickgelegt wird. Das Objektiv
erfordert eine spezielle Pflege. Zuerst mit dem Linsenpinsel entstauben, um
Kleinstpartikel zu entfernen. Dann das Objektiv anhauchen und mit einem
sauberen weichen Tuch oder einem Linsentuch abreiben.

Wenn die Anzeige verschmutzt ist, vorsichtig mit einem weichen, trockenen
Tuch abwischen. Zur Reinigung anderer Teile des Instruments oder des
Tragekoffers ein weiches Tuch leicht mit einer milden Reinigungsmittellésung
anfeuchten. Das Tuch auswringen, bis es nur noch leicht feucht ist, und die
Oberflache des Instruments vorsichtig abwischen. Keine organischen
Lésungsmittel oder alkalische Reinigungslésungen verwenden.

* SET in einem trockenen Raum bei gleichbleibender Temperatur lagern.

Stativ auf lose Teile und Schrauben kontrollieren.

Bei Problemen mit beweglichen Teilen, Schrauben oder optischen Teilen (z.B.
Objektiv) wenden Sie sich bitte an Ihre SOKKIA Vertretung.

Instrument bei langerer Lagerung mindestens einmal alle 3 Monate Uberprifen.
I’ "26 KONTROLLEN UND JUSTIERUNGEN"

* Das SET niemals mit Gewalt aus dem Tragebehalter nehmen. Leeren Behélter
zum Schutz vor Feuchtigkeit schlieBen.

Die Justierung des SET regelmaBig Uberpriifen, um die Genauigkeit des
Instruments aufrechtzuerhalten.




S 6%% Series30R_2nd 02-ger.book Page 7 Wednesday, April 16,2003 2:57 PM g%%

3. SICHERHEITSHINWEISE FUR LASER

Das SET ist eingestuft als Laserprodukt der Klasse 2 gemaf der IEC-
Normenpublikation 60825-1 und als Laserprodukt der Klasse 1l gemén der
Vorschrift CFR21 der US-amerikanischen Bundesregierung.

2

/\ ACHTUNG

» Der Gebrauch von Bedienungselementen bzw. Einstellungen oder das
Ausfiihren von anderen Ablaufen, als den in dieser Bedienungsanleitung
beschriebenen, kann das Freisetzen geféhrlicher Strahlung zur Folge haben.

 Befolgen Sie die Anweisungen auf den Aufklebern am Instrument und in dieser
Anleitung , um den sicheren Gebrauch dieses Laser- und LED-Produkts zu
gewébhrleisten.

Hier tritt der
Laserstrahl
aus

LASER RADIATION |
DO NOT STARE INTO BEAM
...... MAY 0995 LD_635-690m
(LASS? LASER PROOUCT

IEC 608751 2 2001)

Carpton wilhFOA. parfamence st for o procts wxiat.for dovtins srwr s
Lunr oo Mo, dtd by 27, 2001 . €

26063 Hase, Atoug), Kunagawa, 243-0036 Japan
Menfictred at Kinogwa , Jpmn : SEPTEMBER 2002

Richten Sie den Laserstrahl niemals auf Personen. Der Laserstrahl kann
schwere Verletzungen verursachen, wenn er auf die Haut oder das Auge trifft.
Stellen Sie vor dem Einschalten sicher, dass sich keine Personen in der Bahn
des Laserstrahls befinden.

Blicken Sie nicht direkt in die Quelle des Laserstrahls. Dies kann zu bleibenden
Augenschéaden fuhren.

Schauen Sie nicht auf den Laserstrahl. Dies kann zu bleibenden
Augenschéden fuhren.

Bei Augenverletzungen durch den Laserstrahl sollten Sie unverziiglich einen
Augenarzt aufsuchen.

/\ ACHTUNG

* Fuhren Sie zu Beginn und in regelméaBigen Abstdnden wéhrend der Arbeit
Kontrollen und Justierungen durch. Stellen Sie dabei sicher, dass der
Laserstrahl unter normalen Bedingungen ausgestrahlt wird.

* Schalten Sie das Instrument aus, wenn es nicht benutzt wird.

* Wenn das Instrument entsorgt wird, machen Sie den Batteriestecker
funktionsunfahig, so dass kein Laserstrahl mehr ausgestrahlt werden kann.

- 4~ ~¢8
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3. SICHERHEITSHINWEISE FUR LASER

* Gehen Sie bei der Bedienung des Instruments mit gebotener Vorsicht vor, um
zu vermeiden, dass Personen unbeabsichtigt vom Laserstrahl ins Auge
getroffen und verletzt werden. Stellen Sie das Instrument nach Mdéglichkeit nicht
auf Hohen ein, bei denen FuBgéanger oder Autofahrer von der Bahn des
Laserstrahls in Kopfhéhe getroffen werden kdénnten.

Richten Sie den Laserstrahl niemals auf Spiegel, Fenster oder stark
reflektierende Oberflachen. Der reflektierte Laserstrahl kann schwere
Verletzungen verursachen.

Wenn Sie die Laserzielfunktion verwenden, stellen Sie sicher, dass der
Ausgangslaser ausgeschaltet wird, wenn die Streckenmessung abgeschlossen
ist. Selbst wenn die Streckenmessung abgebrochen wurde, bleibt die
Zielvorrichtung aktiv und der Laserstrahl wird weiterhin ausgestrahlt. (Nach
dem Einschalten der Zielvorrichtung wird der Laserstrahl 5 Minuten lang
ausgestrahlt und anschlieBend automatisch ausgeschaltet. Doch im
Ausgangsbildschirm und wenn im Messmodus das Prismensymbol (z.B. E)
nicht angezeigt wird, wird der Laserstrahl nicht automatisch ausgeschaltet. )
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4. HINWEISE ZUR BENUTZUNG DER BEDIENUNGSANLEITUNG

Symbole

<

Der vorliegenden Bedienungsanleitung liegen folgende Konventionen
zugrunde:

Caution weist auf Gefahren hin

weist auf das Kapitel hin, das weitere Informationen enthalt

weist auf zusatzliche Erlauterungen hin

weist auf eine Erlduterung zu einem bestimmten Begriff oder
Vorgang hin

S/ of

k

usw. bezeichnet Softkeys auf dem Display.

{ESC} etc. bezeichnet Bedienungstasten auf dem SET oder der
kabellosen Tastatur.

<S-0O> etc. bezeichnet Bildschirmtitel

Bildschirme und Abbildungen

* Wo nicht anders angegeben, steht “SET530R,, in dieser Anleitung fur
“SET530R/SET530RS,,.

* Die Bildschirme und Abbildungen in dieser Bedienungsanleitung beziehen sich
auf das SET530R.

* Der Position der Softkeys in den Bildschirmen und Anweisungen liegen die
Werkseinstellungen zugrunde. Die Belegung der Softkeys kann im Mess-
Modus geéandert werden.

[C Was sind Softkeys: “5.1 Bezeichnung der Instrumententeile”, Seite 10,
Softkey-Belegung: “25.2 Tastenbelegung”, Seite 121
» Gray Card ist eine eingetragene Marke der Eastman Kodak Company.

Bedienung

* Lernen Sie in “6. GRUNDFUNKTIONEN” die grundlegenden Tastenfunktionen
kennen, bevor Sie sich mit den einzelnen Messverfahren befassen.

» Die Messverfahren basieren auf einer kontinuierlichen Messung. Informationen
zum Verfahren bei Auswahl anderer Messoptionen finden Sie unter “Hinweis,
(NGte])

* Zur Auswahl von Optionen und Eingabe von Zahlen siehe
“6.1 Tastenfunktionen”, Seite 14

- 4~ ~¢8
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5. FUNKTIONEN DES SET

m Bezeichnung der Instrumententeile

1 Tragegriff
2 Griffsicherungsschraube
3 Markierung der Instrumentenhéhe
4 Batterieabdeckung
5 Bedienungsfeld
6 DreifuBklemme
(SET530R: Feststellklemme)
7 Grundplatte
s ———4 8 FuBschraube
9 Justierschrauben fir Dosenlibelle
10 Dosenlibelle
11 Anzeige
12 Objektivlinse (mit Laserzielfunktion)

29 13 Schilitz fir Réhrenkompass
\ 13 14 Strahldetektor fiir kabellose
AT 14  Tastatur
(Nicht bei SET630R)
15 Fokussierring fiir das optische Lot
16 Abdeckung Strichkreuzjustierung
1617 Okular fur das optische Lot
18 Horizontalklemme
19 Horizontalfeintrieb
<717 20 Datenschnittstelle
- (beim SET630R neben dem
Bedienungsfeld)
21 Externer Stromanschluss
19 (Nicht bei SET630R)
22 Rohrenlibelle
23 Justierschraube fiir Réhrenlibelle
24 Vertikalklemme
25 Vertikalfeintrieb
26 Fernrohrokularschraube
27 Fernrohr-Fokussierring
28 Visiereinrichtung fiir Grobanzielung
29 Markierung der Instrumenten-
Drehachse

10

4~ ~¢8
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5. FUNKTIONEN DES SET

——] Visiereinrichtung fiir Grobanzielung

W’ Verwenden Sie die Visiereinrichtung fiir Grobanzielung, um das SET
auf den Messpunkt auszurichten. Drehen Sie das Instrument, bis das

,’ Markierung der Instrumentenhéhe

Dreieck in der Visiereinrichtung Uber dem Zielpunkt liegt.
W Das SET ist 236 mm hoch (von Oberkante Dreifuf3 zu dieser
Markierung). Die “Instrumentenhdhe,, wird bei der Einstellung der
Standpunktdaten eingegeben und entspricht der Héhe vom
Messpunkt (wo das SET aufgestellt ist) zu dieser Markierung.

— | Laserzielfunktion

W’ Ein roter Laserstrahl wird ausgestrahlt und der Strahlpunkt kann ohne
Fernrohr selbst an dunklen Orten auf das Ziel ausgerichtet werden.

Bedienungsfeld

I3 “6.1 Tastenfunktionen”
{SFT} Beleuchtungstaste &y}

@) Z @)
(

1
7\9 G-— EIN-/AUS-Schalter {ON}

€ 99 —Esc

(o},

@ 3S
Anzeige M .&@,‘ {BS}
\ &

o DTDTEIDIDT ) (4} (pHa} v}

\ |
\
Softkeys {FUNC}
[F1]1[F2] [F3] [F4] { <=l }
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5. FUNKTIONEN DES SET

Kabellose Tastatur (Sonderzubehér)

IC7 “6.1 Tastenfunktionen” und “28.2 Sonderzubehdr”

Auswahltasten_c Y @ @& ESC
S ® @] 59

Riemens Gras>—__| ™~{BS}

Ose zur
Befestigung des

(FUNC)_ 7 e ~(MEAS}

{A} bis {Z} @ & ® 3
© ® ® (e
GEOXORT
L e ® @ e 1AV}

t SOKKIA J

12
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5. FUNKTIONEN DES SET

m Schaubild der Arbeitsmodi

P2 {NOTiZ 2
Ansehen
p1 [REC JOB1
Stn Daten
Mess Modus Winkel Daten
REC Dist Daten

Koordinaten Daten
Dist+Coord Daten ¥

Mess PC -30

pp "REC"
ZA 80°30'15" - -
oq|HAR 120°70'00" B [ESC] po I}nd.- lgghf. ) 2
1| = SET . reie Stationierung
Flachenberechn.
P2 | VI3V Pas=tN ETalS Abstecklinie
p3 | Punktprojektion
(T —
[ESC] ABST.
= Exzentrum
Repetition
SpannmaB ¥
Ausgangsbildschirm
SET530R SOKKIA "MENU"
Nr. XXXXXX
[ESC]
= [CNF G
- P2(Tastenbelegung =
%giz. p1[(Konfig. )
Bek. Daten Beo. Bedingungen
Code Instr.Konfig
Instr,Konst
Datenubertragung
Einheiten
Speichermodus

Einstellmodus

- 4~ ~¢8
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6. GRUNDFUNKTIONEN

m Tastenfunktionen

Bedienungsfeld

2

Lernen Sie hier die grundlegenden Tastenfunktionen kennen, bevor Sie sich mit
den einzelnen Messverfahren befassen.
= Lage der Bedienungstasten auf dem Bedienfeld und der kabellosen
Tastatur. “4.1 Bezeichnung der Instrumententeile,,

* Die kabellose Tastatur (SF14) (Sonderzubehdr) macht die Tastenbedienung
schneller und einfacher.

[C7 Technische Daten fir die Tastatur: “27.2 Sonderzubehér,

® Instrument EIN/ AUS
{ON}: Instrument einschalten
{ON} (gedriickt halten) + {{Q}}: Instrument AUS

@ Displaybeleuchtung einschalten
{-O-}: Displaybeleuchtung EIN / AUS

® Wechsel des Prismentyps

Der Prismentyp kann nur auf dem Bildschirm gewechselt werden, auf dem das

Prismensymbol (z.B. [) angezeigt wird.

[SFT] : Wechsel zwischen den Prismentypen (Prisma/Folie/ohne

Prisma)
[C?Angezeigtes Prismensymbol: 6.2 Anzeigefunktionen, Wechsel des

Prismentyps im Einstellungsmodus: 25.1 Andern der
Instrumentenparameter, « EDM-Einstellung

® Ein-/Ausschalten der Laserzielvorrichtung
{{Q}} (Gedruckt halten): Um die Laserzielvorrichtung ein- oder auszuschalten,
halten Sie die Taste gedriickt, bis ein Signalton ertont.

* Nach dem Einschalten der Zielvorrichtung wird der Laserstrahl 5 Minuten lang
ausgestrahlt und anschlieBend automatisch ausgeschaltet. Doch im
Ausgangsbildschirm und wenn im Messmodus das Prismensymbol (z.B. )
nicht angezeigt wird, wird der Laserstrahl nicht automatisch ausgeschaltet.

14
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6. GRUNDFUNKTIONEN

@® Softkey-Bedienung

Die Softkeys werden auf der untersten Zeile des Displays angezeigt.

{F1} bis {F4}: Auswahl der Funktion der einzelnen Softkeys

{FUNC}: Wechsel zwischen den verschiedenen Seiten im Mess-Modus-
Meni (bei Belegung von mehr als 4 Softkeys)

@® Eingabe von Buchstaben / Zahlen

{F1} bis {F4}: Eingabe eines Buchstabens oder einer Zahl, der (die) dem
Softkey zugewiesen wird

{FUNC}: Wechsel zur nachsten Softkey-Seite (Suchen nach dem
Buchstaben oder der Zahl, die eingegeben werden sollen)

{FUNC} (kurz gedriickt halten ): Wechsel zur letzten Softkey-Seite

{FUNC} (weiter gedrickt halten): Wechsel zu vorherigen Seiten

{BS}: Zeichen links von der Einfiigemarke l6schen
{ESC}: Eingabe l6schen

{SFT}: Zwischen GrofB3- und Kleinschreibung umschalten
{<} Eingabe bestéatigen

Beispiel: Eingabe des Winkels 125°30’ 00”(Eingabe “125.3000,,)

1. Auf der zweiten Seite des Mess-Modus [ dricken.

2. {«a}dricken, um “H-Winkel, zu wahlen.

3. [1]drlcken. "1" wird eingegeben und der Cursor bewegt sich zur nachsten
Eingabeposition.

4. [2] dricken.
5. {FUNC} driicken, um die Seite mit der Belegung fur [5] anzuzeigen.
6. [5] driicken.
7. {FUNC} dricken, um die Seite mit der Belegung fir [.] anzuzeigen.
8. Die Ubrigen Zahlen eingeben.
Wenn die Eingabe abgeschlossen
ist, { =1} driicken, um den Wert zu HAR I
bestétigen.

Driicken Sie fur die Eingabe von Buchstaben die Taste {FUNC}, bis die mit den
Buchstaben belegte Seite im Display erscheint. Gehen Sie bei der Eingabe von
Zahlen analog vor.

@® Auswahl der Optionen

{a}/ {w} : Nach oben/nach unten

{»}/ {4} : Rechts-/Links-Pfeil / andere Option auswahlen
{«} : Auswahl der Option bestétigen

- 4~ ~¢8
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6. GRUNDFUNKTIONEN

Beispiel: Reflektortyp auswéahlen
1. Auf der zweiten Seite des Mess-Modus EIilEs
2. Mit{Aa}/{w}zu“Reflektor, gehen.
3. Gewunschte Optionmit{ p }/{ 4}

dricken.

anzeigen. I\Elglgus :Fein"r"
Wechsel zwischen “Folie, und Reflektor :[E¥IIEN
“Prisma,,. PC +-30
v
4. { <} oder{w}dricken, um zur nachsten Option zu gelangen.
5. Die gewahlte Option ist damit eingestellt und die Einstellung fir den

nachsten Punkt kann vorgenommen werden.

@® Arbeitsmeniiwechsel

: Vom Ausgangsmodus in den Konfig-Modus (Einstellmodus)
: Vom Ausgangsmodus in den Mess-Modus (Mess-Modus)

: Vom Ausgangsmodus in den Speichermodus

{ESC} : Aus jedem Modus zurtick in den Ausgangsmodus

IC7 5.2 Schaubild der Arbeitsmodi

@® Weitere Funktionen
{ESC} : Wechsel in den vorherigen Bildschirm

16
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6. GRUNDFUNKTIONEN

Tastenfunktionen fiir die kabellose Tastatur (SF14)

Um das SET mit der kabellosen Tastatur zu bedienen, wird der Strahl der Tastatur
auf den Detektor am SET gerichtet wahrend die gewuinschten Funktionstasten
gedrickt werden.

* Direkte Sonneneinstrahlung auf den Detektor am SET kann die
Funktion der kabellosen Tastatur beeintrachtigen.

Wenn sich andere eingeschaltete SETs im Funktionsbereich

der kabellosen Tastatur befinden, kann es vorkommen, dass

diese unfreiwillig mitgesteuert werden.

Die Tastatur nicht unter schweren Gegenstéanden oder in

beengten Verhéltnissen ablegen. Eine Taste kdnnte dauerhaft

heruntergedriickt werden und die Batterie entladen.

Bei Betrieb der kabellosen Tastatur bei niedrigen Temperaturen

wird empfohlen, Ni-Cd-Batterien zu verwenden.

¢ Bei Temperaturen um -20 °C kann die Funktion der kabellosen
Tastatur beeintrachtigt werden, wenn sie zu nahe am SET
betrieben wird. Halten Sie die Tastatur weiter vom SET weg und
richten Sie sie in verschiedenen Winkeln auf den Detektor, bis
die Funktion sich normalisiert.

@® Streckenmessung

{MEAS}: Streckenmessung starten (entspricht Driicken von =] oder
auf dem Bildschirm / entspricht Driicken von g in der
SpannmafBbestimmung) / Streckenmessung beenden

- 4~ ~¢8
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6. GRUNDFUNKTIONEN

@® Eingabe von Buchstaben / Zahlen

{A/N}: Zwischen Zahlen und Buchstaben wechseln

{A} bis {Z}: Bei der Zahleneingabe Eingabe der Zahl oder des Symbols (+/-
oder .) Uber der Taste
Bei der Buchstabeneingabe Eingabe des Buchstabens auf der

Taste
{E}: Wechsel in den Modus zum Bearbeiten von Buchstaben und
Zahlen (entspricht Driicken von auf dem Bildschirm)
{BS}: Zeichen links von der Einfiigemarke I6schen
{ESC}: Eingabe l6schen
{SFT}: Zwischen GrofB3- und Kleinschreibung umschalten
{<} Eingabe bestéatigen

® Auswahl der Optionen
{R}/ {U} (A / w wird Uber der Taste dargestellt)
: Nach oben/nach unten (Zahleneingabemodus)
{V}/{T} (p / 4 wird Uber der Taste dargestellt)
Nach rechts/nach links / andere Option auswahlen
(Zahleneingabemodus)
{1} : Auswahl der Option bestatigen

Die anderen Funktionen (Softkey-Bedienung und Moduswechsel) entsprechen
dem Bedienfeld des SET.

Das Ein-/Ausschalten des Instruments, Einschalten der Displaybeleuchtung und
Ein-/Ausschalten der Laserzielvorrichtung ist mit der kabellosen Tastatur nicht
moglich.

m Anzeigefunktionen

® Ausgangsbildschirm
Instrumentenbezeichnung

SET510 SOKKINA

Nr. XXXXXX

Ver . XXX-XX-XX Anwendungssoftware
XXX - XX - XX —I Version

Job.JOB1 — Job

MEAS

18
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6. GRUNDFUNKTIONEN

® Mess-Modus-Bildschirm
Prisma *5

Prismenkonstante
Atmosphérischer Korrektionsfaktor
Restliche Batterieleistung *4
Neigungswinkelkompensation *5
Seitenzahl

Mess PC

Strecke *1 S
Vertikalwinkel *2 — Z A
Horizontalwinkel *3 HAR

=1 OSET

Uaserzielfunktion eingeschaltet *7

@® Messbildschirm

Dist
Schnell"r" PC -30
ppm 0
B
—* | B |

I
Laser wird ausgestrahlt *8

® Eingabebildschirm

Code 4 Vorherige Seite
. Eingabemodus *9
Ogera or: i
:SOKKIA
¥ Nachste Seite

* 1 Strecke
I3 Andern des Strecken-Anzeigestatus: ,25.1 Andern der
Instrumentenparameter ® Einstellungen im Konfig.-Modus”

S : Schréagstrecke
H : Horizontalstrecke
V : Hoéhendifferenz

* 2 Vertikalwinkel

7 Andern des Vertikalwinkel-Anzeigestatus: ,25.1 Andern der
Instrumentenparameter ® Einstellungen im Konfig.-Modus”
ZA : Zenitwinkel (Z=0)
VA : Vertikalwinkel (H=0 / H=+90)

Zur Anzeige des Vertikalwinkels / der Schragstrecke in % driicken Sie
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6. GRUNDFUNKTIONEN

* 3 Horizontalwinkel
Dricken Sie KT . um den Anzeigestatus zu wechseln.
HAR: Horizontalwinkel rechts
HAL: Horizontalwinkel links

*1,2,3
Um vom normalen Display “S, ZA, H, zu “S, H, V,, zu wechseln, driicken Sie

4SHV B

* 4 Restliche Batterieleistung (BDC46, Temperatur=25°C, EDM ein)
i : Stufe 3 Volle Leistung.
§ : Stufe 2 Ausreichende Leistung.
§ : Stufe 1 Halbe oder weniger Leistung.
fl : Stufe 0 Geringe Leistung. Batterie laden.
(Dieses Symbol erscheint alle 3 Sekunden): Batterie leer. Messung
abbrechen und Batterie laden.

*5 Prismenanzeige
Driicken Sie [SFT], um das ausgewahlte Prisma zu wechseln. Diese
Tastenfunktion steht nur auf den Bildschirmen zur Verfigung, auf denen das
Prismensymbol angezeigt wird.
:Prisma
B Reflexionsfolie
#  :ohne Prisma

* 6 Neigungswinkelkompensation
Wenn dieses Symbol im Display erscheint, werden Vertikal- und Horizontalwinkel
mit Hilfe des Zweiachskompensators fiir kleine Neigungsfehler automatisch
korrigiert.
[C7 Einstellen des Neigungswinkels: ,25.1 Andern der
Instrumentenparameter ® Einstellungen im Konfig.-Modus”

*7 Erscheint, wenn die Laserzielvorrichtung eingeschaltet ist
[C7 : Ein-/Ausschalten der Laserzielvorrichtung: “Tastenfunktionen,,

*8 Erscheint, wenn der Laserstrahl fur die Streckenmessung ausgestrahlt wird
*9 Eingabemodus

[A]:Eingabe von GroBbuchstaben und Zahlen.
[a]:Eingabe von Kleinbuchstaben und Zahlen.

20
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7. USING THE BATTERY

Laden der Batterie

Die Batterie wurde werkseitig nicht aufgeladen.

 Die Batterie darf keinen hohen Temperaturen ausgesetzt
werden (Uber 35 °C), sonst kann sich ihre Lebensdauer

verringern.

Batterie zur Erhaltung ihrer Leistungsfahigkeit einmal im Monat

aufladen, wenn sie Uiber einen ldngeren Zeitraum nicht benutzt

wird.

Batterie nach dem Aufladen nicht direkt nochmals aufladen. Die

Batterieleistung kann sich dadurch verringern.

Wenn die Batterie zu tief entladen wird, kann sie u.U. nicht

wieder aufgeladen werden oder ihre Betriebsdauer nimmt ab.

Halten Sie die Batterie immer geladen.

Das Ladegerét wird wahrend des Gebrauchs verhéltnismaBig

warm; dies ist jedoch normal.

» VERFAHREN

1. Ladegeréat an die Steckdose
anschlieBen (100 bis 240V AC).

. . =
2. Batterie (BDC46A) in das Agss
Ladegerét (CDC61/62/64) Filhrunge \/’ Nuten

einsetzen, dabei darauf achten, ,%é
dass die Flihrungen am Ladegerat FaChLE

in die Nuten an der Batterie 8
eingreifen. A
Ladelampe L

Wenn der Ladevorgang einsetzt,
beginnt die Lampe zu blinken.

Fach 2

3. Der Ladevorgang dauert ca. 2
Stunden.
Wenn der Ladevorgang beendet
ist, leuchtet die Lampe auf.

4. Ladegerat aus der Steckdose
ziehen und die Batterie
herausnehmen.

21
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7. USING THE BATTERY

e Fach 1 und 2: Das Ladegerat |adt zuerst die zuerst eingesetzte
Batterie. Wenn Sie zwei Batterien gleichzeitig zum
Aufladen in das Ladegerat einsetzen, wird zuerst die
Batterie in Fach 1 und dann die Batterie in Fach 2
aufgeladen. (Schritt 2)

¢ Ladelampe: Die Ladelampe leuchtet nicht, wenn der
Ladetemperaturbereich Uberschritten oder die Batterie
nicht korrekt eingesetzt ist. Wenn die Lampe immer noch
nicht leuchtet, nachdem der Ladetemperaturbereich
erreicht und die Batterie erneut eingesetzt wurde,
wenden Sie sich bitte an lhre Sokkia-Vertretung (Schritt 2
und 3).

Einsetzen / Herausnehmen der Batterie

Geladene Batterie einsetzen.

m e Zum Herausnehmen der Batterie das Instrument ausschalten.
¢ Achten Sie beim Einsetzen / Herausnehmen der Batterie
darauf, dass keine Feuchtigkeit oder Staubpartikel in das
Innere des Instruments gelangen.

» VERFAHREN

1. Batterieabdeckung 6ffnen:
Dazu den Arretierknopf
nach unten driicken

Arretierknopf 0 \ / /

Batterieabdeckung
offnen:

Dazu den Arretierknopf
nach unten driicken

—_—  —_

22
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7. USING THE BATTERY

2. Oben gegen die Batterie
drlcken, bis diese hérbar Batterie

einrastet.

[l

\

G
Klemme
3. Batterieabdeckung
schlieBen:
Die Nase oben am ©
Arretierknopf in die Nut am / 0 j

SET einsetzen und %

drlcken bis sie hérbar
einrastet.

* Batterieabdeckung
Wenn die Batterieabdeckung bei eingeschaltetem Instrument geéffnet ist,
erscheint auf dem Display die folgende Abbildung und es ertént ein akustisches
Signal.
Nach dem SchlieBen der Batterieabdeckung erscheint wieder der vorherige
Bildschirm.

23

- 4~ ~¢8




2 éi 4@
S Series30R_2nd 02-ger.book Page 24 Wednesday, April 16,2003 2:57 PM

2

8. AUFSTELLEN DES INSTRUMENTS

* Das Aufstellen des Instruments muss immer mit eingesetzter
Batterie erfolgen, da sich die Horizontierung durch das
nachtrégliche Einsetzen der Batterie leicht andert.

m Zentrieren

» VERFAHREN

1. Stativ aufstellen
Sicherstellen, dass die Stativbeine waagerecht
in gleichem Abstand zueinander
stehen und der Kopf sich ungeféhr
in der Waagerechten befindet.

Stativ so aufstellen, dass sich der 4 gleicher Ab-
Stativkopf (iber dem Bodenpunkt fest verankert \ jand
befindet. [

Die StativfiBe miissen fest im '/7//

Boden verankert sein.

2. Instrument aufsetzen

Instrument auf den Stativkopf
aufsetzen.

Instrument mit einer Hand stiitzen
und mit der anderen Hand die
Zentrierschraube an der Unterseite
so anziehen, dass das Instrument
fest mit dem Stativ verschraubt ist.

Zentrierschraube

3. Bodenpunkt einstellen
Okular des optischen Lots drehen,
um das Fadenkreuz zu
fokussieren. Fadenkreuz ein-
Fokussierring des optischen Lots stellen
drehen, um den Bodenpunkt scharf
einzustellen.

Bodenpunkt einstellen

24
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8. AUFSTELLEN DES INSTRUMENTS

m Horizontieren

Das Instrument kann mittels der grafischen Dosenlibelle horizontiert werden.
[C7 “Horizontieren mittels grafischer Dosenlibelle” auf Seite 28

» VERFAHREN

1. Bodenpunkt im Fadenkreuz
zentrieren
FuBschrauben justieren, um den
Bodenpunkt im Fadenkreuz des @
optischen Lots zu zentrieren.

2. Dosenlibelle zentrieren
Ausschlagrichtung der Dosenlibelle Stativbeine -~
feststellen und das der einstellen  f
Blasenausrichtung am nachsten
gelegene Stativbein verkirzen
oder das der Blasenausrichtung
gegenlberliegende Stativbein
verlangern, um die Libelle
einzuspielen. Ein weiteres
Stativbein justieren, um die Libelle
zu zentrieren.

3. Réhrenlibelle zentrieren
Horizontalklemme I6sen und den
Oberbau des Instruments drehen,
bis sich die Réhrenlibelle parallel
zur Linie zwischen den
FuBschrauben A und B befindet.

Libellenblase tber die

FuBschrauben A und B zentrieren. \@o@j
Die Blase bewegt sich auf eine im A B
Uhrzeigersinn gedrehte

FuBschraube zu.

25
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8. AUFSTELLEN DES INSTRUMENTS

4. Instrument um 90° drehen und
Libellenblase zentrieren
Oberbau des Instruments um 90°
drehen.

Die Rohrenlibelle befindet sich jetzt
senkrecht zur Linie zwischen den
FuBschrauben A und B.
Libellenblase mit FuBschraube C
einspielen.

5. Instrument um weitere 90°
drehen und Position der Libelle
kontrollieren.

Oberbau des Instruments um

weitere 90° drehen und prifen, ob

die Libellenblase in der Mitte der

Réhrenlibelle einspielt. Ist die

Libelle nicht zentriert, wie folgt

vorgehen:

a.a. Libelle durch Drehen der
FuBschrauben A und B um die
Halfte des Ausschlags
einspielen.

b.b. Oberbau des Instruments
nochmals um 90° drehen und die
verbliebene Halfte des
Libellenausschlags mit
FuBschraube C korrigieren
Oder justieren Sie die
Roéhrenlibelle.

I “27.1 Réhrenlibelle”

6. Position der Libelle in allen
Richtungen priifen
Instrument drehen; die
Libellenblase sollte jetzt in allen
Drehpositionen des Oberbaus
zentrisch verbleiben.
Anderenfalls Horizontierverfahren
wiederholen.

26
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8. AUFSTELLEN DES INSTRUMENTS

7. SET liber dem Bodenpunkt
zentrieren
(SET330R / 530R / 630R):
Zentrierschraube leicht I6sen.
Durch das Okular des optischen
Lots schauen und das Instrument
Uber dem Stativkopf verschieben
bis der Bodenpunkt genau im
Fadenkreuz zentriert ist.
Zentrierschraube wieder fest
anziehen.

(SET530RS):
DreifuBverstellklemme gegen den
Uhrzeigersinn drehen.

Der Dreifu3 ist bis zu +8mm
verstellbar.

Durch das Okular des optischen
Lots schauen und das Instrument
auf dem Dreiful3 verschieben, bis
der Bodenpunkt zentriert ist.
Verstellklemme anziehen, um das
Instrument in der zentrierten
Position zu fixieren.

8. Erneut prifen, ob die
Roéhrenlibelle zentriert ist
Wenn nicht, Verfahren ab Schritt 3
wiederholen.

27
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8. AUFSTELLEN DES INSTRUMENTS

e

Horizontieren mittels grafischer
Dosenlibelle

1. {ON} drlcken, um das Instrument
einzuschalten.

2. Auf der zweiten Seite des Mess-
Modus Pt dricken, um die
Dosenlibelle auf dem Bildschirm
anzuzeigen.

"@" zeigt die Libellenblase an. Der
Bereich des inneren Kreises
betragt +£3' und der Bereich des
auBeren Kreises +6'.

Die Neigungswinkel in Zielachs-
und Kippachsrichtung werden
ebenfalls auf dem Bildschirm
angezeigt.

3. "@"in der Dosenlibelle zentrieren

: Neigung
I “8.2 Horizontieren”, Schritte 1
bis 2 X -
Y

4. Das Instrument drehen, bis sich
das Fernrohr parallel zur Linie
zwischen den FuBschrauben A und
B befindet und Horizontalfeintrieb
anziehen.

5. Neigungswinkel durch Drehen der
FuBschrauben A und B flr die
Zielachsrichtung und C fir die
Kippachsrichtung auf 0° setzen.

6. {ESC} driicken, um wieder in den
Mess-Modus zu gelangen.
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9. FOKUSSIEREN UND ANZIELEN

* Wenn beim Anvisieren des Ziels sehr helles Licht direkt auf die
Objektivlinse fallt, kann dies zu einer Stérung des Instruments
fuhren. Schitzen Sie die Objektivlinse vor direktem Lichteinfall,
indem Sie die Linsenabdeckung anbringen.

Caution

* Zielen Sie denselben Punkt an, wenn Sie die Fernrohrlage
andern.

» VERFAHREN

1. Fadenkreuzeinstellung
Durch das Fernrohr auf einen hellen,
ruhigen Hintergrund schauen.
Okular im Uhrzeigersinn drehen,
anschlieBend nach und nach gegen mm @
den Uhrzeigersinn drehen und die 12 |l
Drehung beenden, bevor das
Fadenkreuz unscharf wird.
Dadurch verringert sich die
Belastung fir Ihre Augen, und ein
haufiges Neufokussieren des
Fadenkreuzes ist nicht erforderlich.

2. Prisma anzielen.
Vertikal- und Horizontalklemme l6sen
und die Zieltafel mit der
Visiereinrichtung fir die
Grobanzielung anvisieren. Beide
Klemmen anziehen.

3. Zielpunkteinstellung
Fokussierring drehen, um den
Zielpunkt scharf einzustellen.
Vertikal- und Horizontalfeintrieb so
drehen, dass Zielpunkt und
Fadenkreuz Ubereinanderliegen.
Die letzte Einstellung muss jeweils im
Uhrzeigersinn erfolgen.

4. Brennpunkt so einstellen, dass
keine Parallaxe auftritt
Ziel mit dem Fokussierring so
einstellen, dass keine Parallaxe
zwischen Zielpunkt und Fadenkreuz
auftritt.
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9. FOKUSSIEREN UND ANZIELEN

— | Beseitigung der Parallaxe

W’ Die Parallaxe ist die relative Zielpunktverschiebung in bezug auf das
Fadenkreuz, wenn der Beobachter seinen Kopf vor dem Okular leicht

hin- und herbewegt.

Die Parallaxe verursacht Fehler in der Ablesung und muss vor der

Messung beseitigt werden. Die Beseitigung der Parallaxe erfolgt durch

erneutes Fokussieren des Fadenkreuzes.
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10.INSTRUMENT EINSCHALTEN

Einstellung “V manuell,: “25.1 Andern der Instrumentenparameter 7~
Einstellungen im Konfig.-Modus,,.

2

» VERFAHREN

1. Instrument einschalten
{ON} drlicken.
Nach dem Einschalten fuhrt das
Instrument eine Selbstprifung
durch, um sicherzustellen, dass es
normal funktioniert.

e Wenn “V manuell, auf “Ja, 0SET
gesetzt wird, erscheint die
nebenstehende Anzeige. 7A Mes\s/<1en Lage 1
I Manuelles Indizieren des HAR 0°00'00"
Vertikalkreises durch Messen in

2 Lagen: 31.1 Manuelle
Indizierung des Vertikalkreises
durch Messungen in Lage 1/2

AnschlieBend wird der Mess- Mess PC -3

Modus-Bildschirm angezeigt. S ppm
ZA 80°30'15"
HAR 120°10'00"
OSET

)
= OO

Wenn die Meldung “Komp
ausserhalb, im Display erscheint,
zeigt der Neigungskompensator
an, dass das Instrument nicht mehr
horizontiert ist. Horizontieren Sie
das Instrument neu, damit
Horizontal- und Vertikalwinkel
angezeigt werden.

* Wenn “Wiederaufn., in “Instr.Konfig, auf “Ein,, gesetzt ist, wird der letzte
Bildschirm vor dem Ausschalten des Instruments wieder angezeigt.
IC7,25.1 Andern der Instrumentenparameter ® Einstellungen im Konfig.-Modus”
* “Neig.Korrekt., in “Beo. Bedingungen, muss auf “Nein, gesetzt werden, wenn
die Anzeige aufgrund von Schwingungen oder starkem Wind instabil ist.

IC7,25.1 Andern der Instrumentenparameter ® Einstellungen im Konfig.-Modus”
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11. WINKELMESSUNG

In diesem Abschnitt werden die Verfahren fur Winkelmessung erlautert.
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Messung des Horizontalwinkels zwischen
zwei Punkten (Horizontalwinkel 0)

Zur Messung des Winkels zwischen zwei Punkten kann die "0SET"-Funktion
benutzt werden. Der Horizontalwinkel kann in jeder beliebigen Richtung auf 0
gesetzt werden.

» VERFAHREN

1.

2.

32

Ersten Zielpunkt anzielen.

Auf der ersten Seite des Mess-
Modus-Bildschirms

[O}S]= i driicken.
[(J=l blinkt, (=1l erneut

drlcken.
Der Horizontalwinkel zum ersten
Zielpunkt ist 0°.

Zweiten Zielpunkt anzielen.

Der angezeigte Horizontalwinkel
(HAR) beschreibt den Winkel
zwischen den zwei Zielpunkten.

Erster Zielpunkt

(@)

"\

Standpunkt

Mess PC
m
s pp
ZA 89°59'50"
HAR 0°00'00"
E1 PS =l

2. Zielpunkt
O
Q.
Mess PC -30
ppm 0
S B
ZA 89°59'50"
HAR 117°32'20"

=1 OSET




%E Series30R_2nd 02-ger.book Page 33 Wednesday, April 16,2003 2:57 PM %(LE

11. WINKELMESSUNG

Einstellung des Horizontalwinkels auf einen
vorgegebenen Wert (Horizontalwinkel halten)

Der Horizontalwinkel kann in der anvisierten Richtung auf einen vorgegebenen
Wert festgesetzt und anschlieBend gemessen werden.

» VERFAHREN

1. Ersten Zielpunkt anzielen.

2. Auf der zweiten Seite des Mess-
Modus-Bildschirms g

dricken.
"H-Winkel" eingeben.

3. Gewunschten Winkel eingeben
und { <=} driicken.
Der als Horizontalwinkel LG 125.3220
eingegebene Wert wird angezeigt.

4. Zweiten Zielpunkt anzielen.

Der Horizontalwinkel zwischen Mess ggm ) 38
dem zweiten Zielpunkt und dem als S i B
Horizontalwinkel eingestellten Wert ﬁﬁR 1 ?g ° gg ' 28 " ﬁ
wird angezeigt. =1

* Durch Driicken der Taste [II_EJ] wird derselbe Vorgang ausgelést wie zuvor
beschrieben.
X dricken, um den angezeigten Horizontalwinkel einzustellen. Dann den
festgesetzten Winkel auf die gewlinschte Richtung einstellen.

5 Tastenbelegung L Q) “25-2 Tastenbelegung”
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11. WINKELMESSUNG

m Horizontalwinkel - Repetition

Fur eine héhere Genauigkeit bei der Horizontalwinkelmessung kann der
Horizontalwinkel wiederholt gemessen werden.

1. Zielpunkt (BS) 2. Zielpunkt (FS)
(@] (@]

3. Mess. starten Ende 3. Messung (das Mittel von drei Messungen wird an-

2. Mess. starten Ende 2. Messung (das Mittel von zwei Messungen wird an-

1. Mess. starten Ende 1. Messung (der Winkel zwischen zwei Punkten wird an-

Station

» VERFAHREN

1. Auf der zweiten Seite des Mess- —
) ) enl
Modus-Bildschirms [VI=NV] Koordinate
driicken, dann "Repetition" ABST.
Exzentrum

auswahlen.
Spannma

2. 1. Zielpunkt anzielen und

. ReRetition
drlcken. HARp 0°00'00"
Reps. 0
Ave. 0°o00'o00"
BS messen

3. 2. Zielpunkt anzielen und
driicken.

4. 1. Zielpunkt ein zweites Mal
anzielen und driicken.

5. 2. Zielpunkt ein zweites Mal

Repetition

anzielen und dricken. HARp 110°16'20"
Der kumulierte Reps. 2
. . L Ave. 50°38'10"
Horizontalwinkelwert wird in der BS messen
zweiten Zeile (HARp) angezeigt;

der Mittelwert fUr den
Horizontalwinkel wird in der vierten
Zeile angezeigt Mittel.
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11. WINKELMESSUNG

* Vorherige Messung des 1.
Zielpunkts wiederholen: 9=l .
(1. Punkt anzielen, wenn in der
Anzeige BS messen” erscheint)
6. Schritt 4 und 5 wiederholen, um die
Repetitionsmessung fortzufihren.

7. {ESC} dricken, wenn die
Repetitionsmessung beendet ist.

* Sie kénnen die Repetitionsmessung auch durchfiihren, indem Sie auf dem
Mess-Modus-Bildschirm [REP] driicken.
[C7 Tastenbelegung [REP]: “25.2 Tastenbelegung”

m Winkelmessung und Datenausgabe

Nachstehend folgen Angaben zur Winkelmessung und Ausgabe der Messdaten
an einen Computer oder einen externen Feldrechner.

[C?Verbindungskabel: “28.2 Sonderzubehor”
Ausgabeformat und Befehle: Bedienungsanleitungen “AnschlieBen
externer Geréte an das SOKKIA SDR Elektronische Feldbuch,, und
“Befehlserklarungen,,.

» VERFAHREN

1. Verbinden Sie SET und Host-
Computer.

2. Softkey [EEN= dem Mess-Modus-
Bildschirm zuweisen.
T3 “25.2 Tastenbelegung”

3. Prisma anzielen.

| driicken und “Winkeldaten,
wahlen.

Messdaten an externes Gerat
Ubertragen.
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12. STRECKENMESSUNG

Fur die Streckenmessung sind folgende vier Einstellungen nétig:
» Streckenmessmodus
* Prismentyp
* Prismenkonstante
* Atmosphérischer Korrektionsfaktor
* EDM ALC:
[T “25.1 Andern der Instrumentenparameter” « “EDM-Einstellungen” /
*“Einstellungen im Konfig.-Modus”

2

/\ VORSICHT

¢ Wenn Sie die Laserzielfunktion verwenden, stellen Sie sicher, dass der
Ausgangslaser ausgeschaltet wird, wenn die Streckenmessung abgeschlossen
ist. Selbst wenn die Streckenmessung abgebrochen wurde, bleibt die
Zielvorrichtung aktiv und der Laserstrahl wird weiterhin ausgestrahlt. (Nach
dem Einschalten der Zielvorrichtung wird der Laserstrahl 5 Minuten lang
ausgestrahlt und anschlieBend automatisch ausgeschaltet. Doch im
Ausgangsbildschirm und wenn im Messmodus das Prismensymbol (z.B. )
nicht angezeigt wird, wird der Laserstrahl nicht automatisch ausgeschaltet.

a

* Achten Sie darauf, dass die Prismeneinstellung am Instrument mit dem
verwendeten Prisma Ubereinstimmt. SET passt die Stérke des Laserstrahls und
den Anzeigebereich der Streckenmessung automatisch an den verwendeten
Prismentyp an. Wenn das Prisma nicht mit den Prismeneinstellungen
Ubereinstimmt, kdnnen keine prézisen Messergebnisse ermittelt werden.

* Wenn die Objektivlinse verschmutzt ist, kdnnen keine prazisen
Messergebnisse ermittelt werden. Entstauben Sie zunachst die Linse mit dem
Linsenpinsel, um Kleinstpartikel zu entfernen. AnschlieBend hauchen Sie die
Linse an und wischen sie mit dem Wischtuch ab.

* Wenn sich bei der Messung ohne Prisma ein stark reflektierendes Objekt
(metall oder weif3e Oberflache) zwischen SET und Ziel befindet, kdnnen
moglicherweise keine prézisen Messergebnisse ermittelt werden.

m Rucksignalprifung

» Vergewissern Sie sich, dass das mit dem Fernrohr angezielte Reflexionsprisma
genlgend Licht reflektiert. Insbesondere bei groBen Strecken ist es sinnvoll,
das Riucksignal auf seine ausreichende Starke fir die Messung zu prifen.
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12. STRECKENMESSUNG

: o Wenn die Lichtstarke des vom Reflexionsprisma reflektierten
Strahls ausreichend ist (kurze Entfernung, usw.), kann in einigen
Féllen auch bei einem leichten Anzielfehler "*" angezeigt
werden, wobei aber eine Messung in der Tat nicht méglich ist.
Daher sicherstellen, dass die Zieltafelmitte korrekt angezielt
wird.

» Verfahren Riicksignalpriifung

1. Softkey =l dem Mess-Modus-
Bildschirm zuweisen.
T3 “25.2 Tastenbelegung”

2. Prisma exakt anzielen.

g driicken.

< Anzielen

<Anzielen> wird angezeigt.

Die Lichtstarke des o ) i
zuriickkommenden Signals wird B
gemessen. =1 EE —%

Je mehr I angezeigt
werden, desto mehr Licht wird
reflektiert.

Nur wenn * angezeigt wird, wird
genug Licht fur die Messung
reflektiert.

Wenn * nicht angezeigt wird, Ziel
erneut exakt anvisieren.

* IEEN dricken, um ein
akustisches Signal zu erzeugen,
wenn die Messung méglich ist.
dricken, um das
akustische Signal auszuschalten.

* ==] drucken, um zur
Streckenmessung umzuschalten.

* Wenn zwei Minuten lang keine Tasten betétigt werden, wechselt die Anzeige
automatisch in den Mess-Modus-Bildschirm.
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12. STRECKENMESSUNG

m Strecken- und Winkelmessung

Gleichzeitig mit der Streckenmessung kann auch der Winkel gemessen werden.

» VERFAHREN

1. Prisma anzielen.

2. Auf der ersten Seite des Mess-

. ) Mess PC -30

Modus =] driicken, um die s ppm 0
Streckenmessung auszulésen. A 80°30'15" @E
HAR 120°10'00"

=1 OSET

Wenn die Messung ausgeldst wird, Dist

werden die EDM-Informationen Schnell"r" PC -30
(Streckenmodus, ppm 0
Prismenkonstante, B
atmospharischer Korrektionsfaktor) — % [ |
durch ein blinkendes Licht

angezeigt.

Wenn die Streckenmessung

beendet ist, ertdnt ein kurzer Mess PCm i 38
Signalton und die gemessene S 525. 438m LB
Strecke (S), der Vertikalwinkel (ZA) fhe 18903049,
und der Horizontalwinkel (HAR) — % [ |
werden angezeigt.

3. Dricken Sie i, um die Mess PC_ -30
Streckenmessung zu beenden. ggm 0
* Jedes Mal wenn die Taste gA g?g : 348m Ba

gedrickt wird, werden HAR 86.699m
abwechselnd S (Schragstrecke), =1 =

H (Horizontalstrecke) und V
(Hohendifferenz) angezeigt.

* Wurde der Einzelmess-Modus gewéhlt, wird der Messvorgang automatisch
nach einer Messung abgeschlossen.

* Wéhrend der Fein-Mittelwertmessung werden die Werte fur die Strecke als S-
1, S-2, ... bis S-9 angezeigt. Wenn die festgelegte Anzahl der Messungen
durchgefiihrt worden ist, wird der Mittelwert fur die Strecke in der Zeile
angezeigt.
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12. STRECKENMESSUNG

Die zuletzt gemessene Strecke und der zuletzt gemessene Winkel bleiben
gespeichert, bis das Instrument ausgeschaltet wird und kénnen jederzeit
angezeigt werden.

[C7 “12.3 Aufrufen der Messdaten”

m Aufrufen der Messdaten

Die zuletzt gemessene Strecke und der zuletzt gemessene Winkel bleiben
gespeichert, bis das Instrument ausgeschaltet wird und kénnen jederzeit
angezeigt werden.

Der Streckenmesswert, der Vertikalwinkel, der Horizontalwinkel und die
Koordinaten kénnen angezeigt werden. Die in die Horizontalstrecke, die
Hohendifferenz und die Schragstrecke umgerechneten Streckenmesswerte
kénnen ebenfalls angezeigt werden.

» VERFAHREN

1. Softkey dem Mess-Modus-
Bildschirm zuweisen.

T3 “25.2 Tastenbelegung”

2. - driicken. 3 555.450m
Die zuletzt gemessenen und ZA 80°30'10"
; HAR 120°10'10"
abgespglcherten Daten werden ¥ -128.045
angezeigt. Y -226.237
30.223

* Wenn zuvor gedriickt
wurde, werden die Streckenwerte
in die Horizontalstrecke, die
Hoéhendifferenz und die
Schragstrecke umgerechnet und
aufgerufen.

3. {ESC} dricken, um in den Mess-
Modus zuriickzukehren.

m Streckenmessung und Datenausgabe

Nachstehend folgen Angaben zur Streckenmessung und Ausgabe der
Messdaten an einen Computer oder einen externen Feldrechner.
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12. STRECKENMESSUNG

II:?VerbindungskabeI: “28.2 Sonderzubehor”
Ausgabeformat und Befehle: Bedienungsanleitungen “AnschlieBen
externer Gerate an das SOKKIA SDR Elektronische Feldbuch,, und
“Befehlserklarungen,,.

» VERFAHREN

1. Verbinden Sie SET und Host-
Computer.

2. Softkey [EN= dem Mess-Modus-
Bildschirm zuweisen.
T3 “25.2 Tastenbelegung”

3. Prisma anzielen.

W= driicken und Dist Daten
wahlen, um die Strecke zu messen
und die Daten an das externe
Gerat auszugeben.

5. [ dricken, um die
Datenausgabe abzubrechen und in
den Mess-Modus zurtickzukehren.
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12. STRECKENMESSUNG

m Indirekte Hohenbestimmung

Die indirekte Hhenmessfunktion dient zur Bestimmung der Hohe von Objekten,
wie z.B. Hochspannungsleitungen, Briicken usw., Gber dem Gelénde, wenn nicht
wie Ublich ein Reflexionsprisma aufgestellt werden kann.

Die Bestimmung der Hohe des Zielpunkts erfolgt anhand der nachstehenden
Formeln:

Ht=h1+h2
h 2 =Ssin 8 z1 x cot 8 z2 - Scos 6 z1

Obijekt
622 S— -

Hohe des Objekts liber dem
| Gelande

K

Zenitwinkel zum Objekt |
Zenitwinkel zum Prisma :

L

Prismenhohe

» VERFAHREN

1. Prisma direkt unter oder Gber dem

Objek
Objekt aufstellen und mit einem Jokt
Mafband oder dgl. Prismenhéhe H
messen.

Prismenhohe ,

Prisma
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12. STRECKENMESSUNG

2. Nach Eingabe der Zielhéhe, das
Prisma exakt anzielen.

0P ]
Auf Seite 1 des Mess-Modus
[IE==]] dricken, um die Messung
durchzufiihren
Die gemessenen Streckenwerte
(S), der Vertikalwinkel (ZA), und
der Horizontalwinkel (HAR)
werden angezeigt.
I driicken, um den
Messvorgang zu beenden.

3. Auf der zweiten Seite des Mess-
Modus-Bidschirms R o icrung

driicken, dann "ind. Héhe" Flachenberechn.
= Abstecklinie
auswahlen. Punktprojektion

4. Die indirekte H6henbestimmung
wird ausgelést und die Héhe des
Objekts Uber dem Gelande in Ht.
angezeigt.

5. I dricken, um den

ind. Hobhe
Messvorgang zu beenden. Ht. 6.255m
. S 13.120m [ |
Zyr erneuten Beobacht.ung des JA 89°59'50" B
Zielpunkts, Prisma anzielen und HAR 117°32'20Q0"
dricken. =7
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12. STRECKENMESSUNG

6. {ESC} drlcken, um die Messung
zu beenden und zum Mess-
Modus-Bildschirm
zurlickzukehren.

* Sie kénnen die indirekte Hohenmessung auch durchfiihren, wenn Sie auf dem
Mess-Modus-Bildschirm driicken.

* Eingabe der Prismenhdhe (Pkt. 3): EFEER dricken, um die Prismenhdhe
einzustellen. Sie kann im Rahmen der Koordinatenmessung auch unter Stn
Daten eingegeben werden.

I3 “13.1 Eingabe der Standpunktdaten”
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13. KOORDINATENMESSUNG

Mit Hilfe von Koordinatenmessungen lassen sich die 3-dimensionalen
Koordinaten des Zielpunktes berechnen. Hierzu missen zuvor die
Standpunktkoordinaten sowie die Instrumenten- und Prismenhdhe und der
Richtungswinkel zum Anschlusspunkt eingegeben werden.

2

Prismenhohe

Instrumenteﬁhb

/ \,,‘ Zielpunkt

./ Standpunkt

E

* Die EDM-Einstellung kann im Menu fiir die Koordinatenmessung
vorgenommen werden.

T3 Festlegung der Einstellungen: “25.1 Andern der Instrumentenparameter” s
EDM-Einstellungen

m Eingabe der Standpunktdaten

Geben Sie vor der Koordinatenmessung die Standpunktkoordinaten, die
Instrumentenhéhe und die Prismenhdhe ein.

» VERFAHREN

1. Zuerst Prismenhdhe und
Instrumentenhéhe mit einem
MaBband usw. messen.

2. Auf der ersten Seite des Mess-
Modus-Bildschirms ===
drucken, um <Koord.> anzuzeigen.
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13. KOORDINATENMESSUNG

3. Wabhlen Sie "Stn.-Orient.", dann
"Stn.-Koordinaten".
driicken und
Standpunktkoordinaten,
Instrumentenhéhe und
Prismenhdhe eingeben.

* Wenn Sie die registrierten
Koordinatenwerte lesen
mochten, driicken Sie [EIgE-

IC3 “Verfahren: Einlesen
gespeicherter Koordinatenwerte”

4. dricken, um die
eingegebenen Werte zu speichern.
<Koord.> wird erneut angezeigt.

* Wenn gedrlickt wird,
werden die Standpunktdaten
gespeichert.

IC7 “21. Datenaufzeichnung - REC-
MENU-”

NO: 0.000

EO: 0.000

Z0: 0.000

Inst.h 1.400m
Ziel.h 1.200m
NO:

EO: 0.000

Z0: 0.000

Inst.h: HEEIRZIIN
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13. KOORDINATENMESSUNG

» Verfahren: Einlesen gespeicherter Koordinatenwerte

Bekannte Festpunktdaten, Koordinatenwerte und Standpunktdaten des aktuellen
JOB und der JOB-Datensuche kénnen eingelesen werden.
Bestatigen Sie, dass der richtige JOB mit den von lhnen einzulesenden Daten
bereits bei der JOB-Datensuche im Konfig-Modus ausgewéhlt wurde.
7231 Speichern/Léschen von Festpunktdaten”, “25.1 Andern der
Instrumentenparameter”

1. Waéhrend der Eingabe der
Standpunktdaten driicken.
Die Liste mit den gespeicherten
Koordinaten wird angezeigt.

Pkt.: Im JOB oder in der JOB-
Datensuche gespeichere
Festpunktdaten.

Krd./Stn: Im JOB oder in der JOB-
Datensuche gespeicherte
Koordinatenwerte.

. 1111111 2

2
12345679

2. Cursor auf die gesuchte

NO: 9.876
Punktnummer setzen und { «a} EO: 5.432
dricken. Pkt.
Die eingelesene Punktnummer und %Eg}_ . H 8 gggm
deren Koordinaten werden Ec¥ A
angezeigt.

o IEEE und anschlieBend {A} /
{¥} driicken, um auf die néchste /
vorherige Seite zu gelangen.

. driicken, um zur ersten
Punktnummer auf der ersten
Seite zu gelangen.
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13. KOORDINATENMESSUNG

. driicken, um zur letzten
Punktnummer auf der letzten
Seite zu gelangen.

. dricken, um in den
Suchbildschirm flr die
Koordinatenwerte zu gelangen.
Geben Sie die gesuchte
Punktnummer in Pkt.Nr. ein.
Wenn viele Daten gespeichert
sind, kann die Suche eine
gewisse Zeit in Anspruch
nehmen.

3. dricken.
Der <Bildschirm fur die Eingabe der
Standpunktdaten> wird wieder
angezeigt.

¢ Dricken Sie IE)ill, um die
eingelesenen Korrdinatenwerte
zu bearbeiten. Das Bearbeiten
hat keine Auswirkung auf die
Originaldaten. Nach dem
Bearbeiten wird die
Punktnummer nicht mehr
angezeigt.

* Die eingelesene Punktnummer wird angezeigt, bis der aktuelle JOB geéndert

wird.
* Wenn Sie dricken, sucht SET zuerst in JOB und anschlieBend in JOB-
Datensuche.

¢ Wenn sich im aktuellen JOB mehr als zwei Punkte mit demselben Namen
befinden, zeigt SET nur die neueren Daten an.
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. KOORDINATENMESSUNG

e

m Einstellen des Richtungswinkels

Basierend auf den bereits eingegebenen Standpunkt- und
Anschlusspunktkoordinaten wird der Richtungswinkel zum Anschlusspunkt
berechnet.

>

N Anschlusspunkt

0

Standpunkt

VERFAHREN

E

1.

Wabhlen Sie “Stn.Orientation,,, dann
“Orientierung, in <Koord.>.

Back sight wéhlen, driicken

und anschlieBend die

Anschlusspunktkoordinaten eingeben.

. driicken, wenn Sie die
Koordinatenwerte aus dem Speicher
einlesen mdchten.

I3 “13.1 Eingabe der Standpunktdaten”

Verfahren: Einlesen gespeicherter
Koordinatenwerte

3. driicken.

Die Standpunktkoordinaten werden
berechnet.

4. Nochmals dricken, um die
Standpunktkoordinaten
abzuspeichern.

5. Anschlusspunkt anzielen und
driicken, um den
Anschlusspunkt zu speichern.
<Koord.> wird wieder aufgerufen.
. driicken, um zu Pkt. 2

zuriickzugehen.

48
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13. KOORDINATENMESSUNG

m 3-dimensionale Koordinatenmessung

Die Zielpunktkoordinaten werden durch Messung der Strecke und des Winkels
zum Zielpunkt ermittelt.

Die Zielpunktkoordinaten werden anhand der nachstehenden Formeln berechnet
und angezeigt:
Koordinate X1 = X0 + S x sinZ x cosAz

Koordinate Y1 = YO + S x sinZ x sinAz

Z1 Koordinate = Z0 + S x cosZ + ih - fh

X0: Standpunktkoordinate X S : Schréagstrecke ih: Instrumentenhdhe
YO0: Standpunktkoordinate Y Z: Zenitwinkel ph: Prismenhdhe
Z0: Standpunktkoordinate Z Az: Richtungswinkel

Z  Schrégstrecke Prismenhthe

Instrumentenh:

Richtungswinkél T
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13. KOORDINATENMESSUNG

» VERFAHREN

1. Prisma anzielen.

2. In <Koord.> "Beobachtung"

Koord.

wéhlen, um die Messung Stn.-Orient.
auszulésen. Der Koordinatenwert bachtun g

des Zielpunkts wird angezeigt.
Dricken Sie i, um die
Messung zu beenden.

Durch Driicken von
werden die Standpunktdaten
geandert. Wenn der nachste
Zielpunkt eine andere
Prismenhdhe aufweist, muss
diese vor der Messung
eingegeben werden.

EX=H: speichert die
Messergebnisse.

= Aufzeichnungsmethode:“21. Dat
enaufzeichnung - REC- MENU-

3. Nachsten Punkt anzielen und
dricken, um die Messung
auszuldsen. Auf diese Weise alle
Zielpunkte messen.

4. Nach Beendigung der
Koordinatenmessung {ESC}
driicken, um zu <Koord.>
zurlickzukehren.
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14. FREIE STATIONIERUNG

Die Freie Stationierung dient zur Bestimmung der Standpunktkoordinaten durch
Beobachtung von zwei oder mehr koordinatenméBig bekannten Festpunkten.
Gespeicherte Koordinaten kénnen aufgerufen und als Festpunktkoordinaten
gespeichert werden.

2

Eingabe Ausgabe

Festpunktkoordinaten (Xi, Yi, Zi) Standpunktkoordinaten (X0, YO, Z0)
Beobachteter Horizontalwinkel Hi

Beobachteter Vertikalwinkel Vi

Beobachtete Strecke Di

P2

Standpunkt
(PO)

P4

* Durch das Messen der Festpunkte werden die X-, Y-, Z-Daten oder nur die Z-
Daten eines Standpunkts ermittelt.

* Die Freie Stationierung der Koordinaten tberschreibt die X-, Y- und Z-Daten
des Standpunkts, die Freie Stationierung der Hohe tiberschreibt X und Y
hingegen nicht. Fiuhren Sie die Freie Stationierung immer in der Reihenfolge
aus wie in “14.1 Freie Stationierung der Koordinaten” und “14.2 Freie
Stationierung der Héhe” beschrieben.

* Die Eingabe der Festpunkt- und berechneten Standpunktdaten kénnen im
aktuellen JOB aufgezeichnet werden.

IC7 “22. AUSWAHLEN / LOSCHEN EINES JOBS”

51
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14. FREIE STATIONIERUNG

m Freie Stationierung der Koordinaten

Durch diesen Messvorgang werden X, Y und Z eines Standorts berechnet.

* Bei der Streckenmessung werden die Standpunktkoordinaten aus der
Beobachtung von 2 bis 10 Festpunkten und bei der Winkelmessung aus der
Beobachtung von 3 bis 10 Festpunkten berechnet.

» VERFAHREN

1. Auf der zweiten Seite des Mess-

Modus-Bildschirms drlicken, ei ti onieruna 2
dann "Freie Stationierung" auswahlen. achenberechn.
Abstecklinie

Punktprojektion

2. Wahlen Sie "YXZ", und driicken Sie
I=b]Il, um die Festpunkte
einzugeben. Hohe
Nach der Eingabe der Koordinaten fiir
den ersten Festpunkt { p } driicken,
um zum zweiten Punkt zu gelangen.
Wenn alle gewiinschten Festpunkte
eingegeben sind, driicken.

e Wenn gedruckt wird, kdnnen
gespeicherte Koordinaten aufgerufen
und verarbeitet werden.

IC3 “13.1 Eingabe der Standpunktdaten”

* { 4} driicken, um zum vorherigen
Festpunkt zurlickzukehren.

3. Ersten Festpunkt anzielen und =1
driicken, um den Messvorgang zu
starten.

Die Messergebnisse werden auf dem
Bildschirm angezeigt.

Fggie Stationierung
[ XY /]

r. Stat.

F
X
Y
z
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14. FREIE STATIONIERUNG

4. driicken, um die

. " Fr. Stat. 1. Pkt.
Messergebnisse fiir den ersten S 525.450m
Festpunkt zu verarbeiten. ZA 80°30'15"

* Hier kann auch die Prismenhohe Eﬁgl h: 1 28
eingegeben werden.
o Wenn =l ausgewahlt wurde,
kann die Strecke nicht angezeigt
werden.
5. Schritte 4 bis 5 auf die gleiche Weise
fur den 2. Punkt wiederholen.
Wenn die fiir die Berechnung benétigte
Mindestmenge an Beobachtungsdaten
vorliegt, wird auf dem Bildschirm
angezeigt.
6. oder drlicken, um nach
dem Abschluss der Beobachtungen zu gr - Stat. 1 25345%4( '
allen Festpunkten automatisch die ZA 40°30'15"
Berechnungen auszulésen. 5/'1\21 h: 28
Festpunktkoordinaten und
Standardabweichung, welche die
Messgenauigkeit beschreibt, werden
angezeigt.
7. driicken, um das Ergebnis zu
Uberprifen. ¢ 1 88 ; 88(1)
Ist das Ergebnis in Ordnung, drlicken z 9.999
SieESC, und fahren mit Schritt 11 fort. g<(( 8 888‘;%
RESUL REC
. driicken, wenn es einen
Festpunkt gibt, der noch nicht 1.
gemessen wurde, oder wenn ein *2. 0.005 0.010
neuer Festpunkt hinzugefiigt wird. 3 : 8 88; 0. 88;
* IEEeR: speichert die
Messergebnisse.
7 Aufzeichnungsmethode:
“21. Datenaufzeichnung - REC-
MENU-"
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14. FREIE STATIONIERUNG

8. Treten beim Ergebnis eines Punkts
Probleme auf, platzieren Sie den
Cursor auf den Punkt und driicken Sie
EI). “, wird links neben dem Punkt
angezeigt. Wiederholen Sie diese
Schritte fur alle problematischen
Punkte.

9. Dricken Sie J3#g, um die
Berechnung ohne den in Schritt 8
angegebenen Punkt erneut
auszuldsen. Das Ergebnis wird
angezeigt.

Ist das Ergebnis fehlerfrei, fahren Sie
mit Schritt 10 fort.

Treten beim Ergebnis erneut Probleme
auf, fihren Sie die Freie Stationierung
ab Schritt 3 nochmals aus.

Driicken Sie Flg&ga], um den in
Schritt 9 bezeichneten Punkt zu
berechnen. etzter Punkt
Sind in Schritt 9 keine Punkte
bezeichnet, kénnen entweder alle
Punkte oder nur der letzte Punkt
erneut beobachtet werden.

Freie Stationierung

10. Driicken Sie auf dem Bildschirm aus
Schritt 6 JESll, um die Freie
Stationierung abzuschlieBen. Die
Festpunktkoordinaten sind eingestellt.
driicken, um den
Richtungswinkel zum ersten Festpunkt
als Anschlusspunkt zu speichern.

. driicken, um in den Mess-
Modus zurtickzukehren, ohne den
Richtungswinkel einzustellen.

* Sie kénnen die Freie Stationierung auch durchfiihren, wenn Sie auf dem
Mess-Modus-Bildschirm drucken.
[CF Tastenbelegung EYEly“25.2 Tastenbelegung”

 Selbst wenn im Konfig-Modus “Inch,, gewahlt wurde, wird die
Standardabweichung in “Feet, angezeigt.
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14. FREIE STATIONIERUNG

m Freie Stationierung der Hohe

Durch diesen Messvorgang kann nur Z (Hohe) eines Standpunkts ermittelt werden.

¢ Standpunkthéhe kann nur mittels Festpunkte verwendet werden.
* Es kénnen zwischen 1 und 10 Festpunkte berechnet werden.

» VERFAHREN

1. Auf der zweiten Seite des Mess-
Modus-Bildschirms [¥=N[¥] driicken,
dann "Freie Stationierung" auswéhlen.

2. Wahlen Sie “Hohe,, und driicken Sie Freie Stationierung
I, um den Festpunkt XYZ
einzugeben. Nach der Eingabe der
Koordinaten flir den ersten Festpunkt
{ p } driicken, um zum zweiten Punkt
zu gelangen.

Wenn alle gewiinschten Festpunkte « 10. Pkt.
eingegeben sind, dricken. . .
. . Zgél.h: ? om
* { 4} druicken, um zum vorherigen
Festpunkt zurlickzukehren.

Fr. Stat. 10. Pkt.
z 11.718
OBS

3. Ersten Festpunkt anzielen und
driicken, um den Messvorgang zu
starten.

Die Messergebnisse werden auf dem
Bildschirm angezeigt.

4. drucken, um die
Messergebnisse flir den ersten
Festpunkt zu verarbeiten.
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14.

FREIE STATIONIERUNG

e

10.

56

Wenn Sie zwei oder mehr Festpunkte
berechnen, wiederholen Sie die
Schritte 3 bis 4 auf gleiche Weise fur
den 2. Punkt.

Wenn die fur die Berechnung
bendtigte Mindestmenge an
Beobachtungsdaten vorliegt, wird auf
dem Bildschirm angezeigt.

oder driicken, um nach
dem Abschluss der Beobachtungen zu
allen Festpunkten automatisch die
Berechnungen auszuldsen.
Festpunkthéhe und
Standardabweichung,welche die
Messgenauigkeit beschreibt, werden
angezeigt.

drucken, um das Ergebnis zu
prifen.

Ist das Ergebnis in Ordnung, driicken
Sie {ESC} und fahren mit Schritt 10
fort.

Treten beim Ergebnis eines Punkts
Probleme auf, platzieren Sie den
Cursor auf den Punkt und drlcken Sie
EIXs]. “, wird links neben dem Punkt
angezeigt.

Driicken Sie ¢, um die
Berechnung ohne den in Schritt 8
angegebenen Punkt erneut
auszulésen. Das Ergebnis wird
angezeigt.

Ist das Ergebnis fehlerfrei, fahren Sie
mit Schritt 10 fort.

Treten beim Ergebnis erneut Probleme
auf, fuhren Sie die Freie Stationierung
ab Schritt 3 nochmals aus.

driicken, um die Freie
Stationierung zu beenden. Nur Z
(Hohe) der Standpunktkoordinate ist
eingestellt. X- und Y-Werte werden
nicht tberschrieben.

z 10.000
oZ 0.0022m
RESUL
cZ
1/ /st IERE
; -0.003
3. 0.000
4. 0.002 v

RE_CALC
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14. FREIE STATIONIERUNG

I@ Berechnung - Freie Stationierung

Fur die Winkel und Strecken werden Verbesserungsgleichungen der
XY-Koordinaten aufgestellt. Die Standpunktkoordinaten werden mittels

der Methode der kleinsten Quadrate ermittelt. Die Z-Koordinate erhalt
man, indem man den Mittelwert als Standpunktkoordinate nimmt.

‘ Start der Berechnung ‘

v
‘ Naherungskoordinaten werden ermittelt ‘
v 4

Die Verbesserungsgleichung fiir den Winkel
wird vorbereitet

v

Die Verbesserungsgleichung fir die Strecke
wird vorbereitet

v
Die Normalgleichung wird vorbereitet
v
Die Standpunktkoordinaten werden berechnet

v

Abweichung von den N&herungskoordinaten
kleiner 0,5 mm

Nein

v Ja
‘ Berechnung der Z-Koordinate ‘
v

‘ Ende der Berechnung. ‘

Dieser Vorgang wird
dreimal wiederholt
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14. FREIE STATIONIERUNG

Die Standpunktkoordinaten kénnen u.U. nicht berechnet werden,
wenn der Standpunkt und drei oder mehr Festpunkte auf ein und
demselben Kreis liegen.

I@ Vorsicht bei der Freien Stationierung

Eine Punktanordnung, wie nachstehend dargestellt, wird empfohlen.

; ; AA : Standpunkt
O . : Festpunkt

In einem Fall wie dem nachstehend dargestellten ist es manchmal nicht méglich,
die Standpunktkoordinaten richtig zu berechnen.

Wenn die Festpunkte auf ein und demselben Kreis liegen:

1. Standpunkt méglichst
in die Mitte des
Dreiecks legen.

2. Einen weiteren nicht
auf dem Kreis
liegenden Festpunkt
beobachten.

3. Strecke zu mindestens
einem der drei
Festpunkte messen.

OO

. * Wenn der eingeschlossene Winkel zwischen den Festpunkten
zu klein ist, kann das SET die Standpunktkoordinaten u.U. nicht
berechnen. Je gréBer die Entfernung zwischen dem
Standpunkt und den Festpunkten ist, desto kleiner ist der
eingeschlossene Winkel zwischen den Festpunkten. Seien Sie
vorsichtig, da die Punkte leicht auf ein und demselben Kreis
liegen kénnen.
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15. ABSTECKUNG

Die Absteckfunktion dient zum Abstecken von vorgegebenen Punkten.

Das SET zeigt die Differenz zwischen den zuletzt eingegebenen Daten
(Absteckdaten) und dem gemessenen Wert durch Messung des
Horizontalwinkels und der Strecke oder der Koordinaten des angezielten Punkts
an.

Horizontalwinkel- und Streckendifferenz werden anhand der nachstehenden
Formeln berechnet und angezeigt.

Horizontalwinkeldifferenz
DHA = Soll-Horizontalwinkel - gemessener Horizontalwinkel
Streckendifferenz

Strecke Angezeigter Wert
Sdist S-OS = gemessene Schragstrecke - Soll-Strecke

Hdist S-OH = gemessene Horizontalstrecke - Soll-Strecke
Vdist S-OV = gemessene Hohendifferenz - Soll-Héhendifferenz

Absteckdaten kénnen in verschiedenen Modi eingegeben werde:
Schrégstrecke, Horizontalstrecke, Hohendifferenz, Koordinaten und indirekte
Héhenmessung.

In den folgenden Modi kénnen registrierte Koordinaten erneut aufgerufen und
als Absteckkoordinaten verwendet werden: Schragstrecke, Horizontalstrecke,
Hohendifferenz und Koordinatenmodus. In der Schragstrecke, der
Horizontalstrecke und der Héhendifferenz werden die S/H/V-Strecken aus der
eingelesenen Absteckkoordinate, den Standpunktdaten, der Instrumentenhéhe
und der Prismenhdhe ermittelt.

m Streckenabsteckung

Diese Funktion dient zum Abstecken eines Punkts in einer bestimmten Richtung
(Horizontalwinkel) und einem bestimmten Abstand vom Standpunkt.

A Strecke
Bezugsrichtung W

Né&herung-
spunkt

abzusteckender Punkt

Standpunkt
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15. ABSTECKUNG

» VERFAHREN

1. Auf der dritten Seite des Mess-
Modus-Bildschirms dricken,
um <S-O> anzuzeigen.

2. Geben Sie die Standpunktdaten
ein.

IC7"13.1 Eingabe der
Standpunktdaten, Verfahren:
Einlesen gespeicherter
Koordinatenwerte,,.

3. Stellen Sie den Richtungswinkel
auf den Anschlusspunkt ein.

IC7"13.2 Einstellen des
Richtungswinkels,,, Schritte 2 bis
6.

4. Wabhlen Sie “S-O Daten,,.

S-0
Stn.-Orient.
S-0 Daten
Beobachtung
EDM
5. Dricken Sie zur Auswahl
des Anzeigemodus mit demselben S-0
Distanzwert wie in Stufe 4. Sdist: “ .ooopd
Jedesmal, wenn gedriickt H ang: 0°00700"
wird: S-O S (Schragstrecke) , S-O EDIT

H (Horizontalstrecke), S-O V
(Hohendifferenz), S-O
(Koordinaten), S-O Ht. Indirekte
Héhenbestimmung
C7“5.2 Koordinatenabsteckung”,
“15.3 Indirekte
Hoéhenabsteckung”
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15. ABSTECKUNG

e Wenn gedriickt wird,
kénnen gespeicherte
Koordinaten aufgerufen und
verarbeitet werden. Strecken und
Winkel werden mit Hilfe der
Koordinatenwerte berechnet.

[ ,13.1 Eingabe der
Standpunktdaten, Verfahren:
Einlesen gespeicherter
Koordinatenwerte”

6. =il dricken und folgende

Parameter eingeben. S-0 H
(1) Sdist, Hdist, Vdist Strecke vom Hdist : 3.300m
Standpunkt zum H ang : HEINVY 00
abzustegkenden Punkt.
(2) H ang: Eingeschlossener
Winkel zwischen der
Bezugsrichtung und dem
abzusteckenden Punkt.
¢ Nach Driicken von ==& auf der
zweiten Seite kénnen die S-0 H
Koordinaten des abzusteckenden Hdist
Punkts eingegeben werden. H ang
7. dricken, um die
eingegebenen Werte zu speichern.
8. Oberbau des Instruments drehen
bis “dHA,, gleich 0° ist und Prisma
auf die Ziellinie setzen.
9. [eEFY dricken, um die S-0 H 0.820m
Streckenmessung auszuldsen. Die ﬂH 0;0%30 "
. . . . m
leferenzstreckg zwscheq Prisma ZA 75°50'30"
und Sollwert wird angezeigt HAR 39°05'20"
(S-O H).
S-0 H 0.820m
dHA 0°09'40"
H 2.480m i
ZA 75°20'30" &
HAR 39°05'20"
—¥ | | ]
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15. ABSTECKUNG

10. Prisma vom Instrument weg bzw.
zum Instrument hin verschieben,
bis die Differenzstrecke mit 0 m
angegeben wird. Wenn mit
“+, angegeben wird, muss das
Prisma zum Instrument hin
verschoben werden, wenn es mit “-
» angegeben ist, muss das Prisma
vom Instrument weg verschoben
werden.

Wenn gedrickt wird, wird
die Richtung (vor/zurlck, links/
rechts) angezeigt, in der das
Prisma verschoben werden
muss.

INIT
l§> 1

<: Prisma nach links
verschieben.

—: Prisma nach rechts
verschieben.

J : Prisma zum Instrument hin
verschieben.

T : Prisma vom Instrument weg
verschieben.

Wenn sich das Prisma innerhalb
des Messbereichs befindet,
werden alle vier Pfeile angezeigt.

11. ESC driicken, um wieder zu <S-O> 77 0.010m
zurlickzukehren. «——> 0°00'30"
H 2.290m i
) ) ZA 75°20'30" B
e Wenn =¥ in Schritt 5 HAR 39°59'30"
verwendet wurde, wird die Liste
der gespeicherten Daten
wiederhergestellt. Setzen Sie die
Absteckung fort.
o IRESl: speichert die
Messergebnisse.
T3 Aufzeichnungsmethode:
“21. Datenaufzeichnung - REC-
MENU-"
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15. ABSTECKUNG

m Koordinatenabsteckung

Nach Eingabe der Koordinaten flr den Absteckpunkt, berechnet das SET den
horizontalen Absteckwinkel und die horizontale Absteckstrecke. Durch
Auswahlen der Absteckfunktionen fiir den Horizontalwinkel und anschlieBend fiir
die Horizontalstrecke kann der gewiinschte Koordinatenpunkt abgesteckt
werden.

N 0 A Strecke

Anschlusspunkt

Néheruhgspunkt
-

abzusteckender Punkt

Winkel
Standpunkt

E

e Zur Bestimmung der Z-Koordinate, Prisma auf einen Prismenstab mit der
gleichen Prismenh&he setzen.

» VERFAHREN

1. Auf der dritten Seite des Mess-
Modus-Bildschirms drucken,
um <S-O> anzuzeigen.

2. Geben Sie die Standpunktdaten
ein.

IC7“12.1 Eingabe der
Standpunktdaten; Verfahren:
Einlesen gespeicherter
Koordinatenwerte,,.

3. Stellen Sie den Richtungswinkel
auf den Anschlusspunkt ein.
[C7 “12.2 Eingabe des
Richtungswinkels,,, Schritt 2 bis
6.
4. Wahlen Sie “S-O Daten, und
driicken Sie bis < S-O
Coord> angezeigt wird.

63

- 4~ ~¢8




6%8 Series30R_2nd 02-ger.book Page 64 Wednesday, April 16,2003 2:57 PM

15. ABSTECKUNG

5. drucken. Die Koordinaten
fur den Absteckpunkt eingeben.
* Wenn gedrickt wird,
kénnen gespeicherte Daten
aufgerufen und als
Absteckkoordinaten verarbeitet

werden.
I “13.1 Eingabe der
Standpunktdaten”
6. driicken, um die 7 1.988m
Absteckdaten zu setzen. — 2.015m
2 -1.051m @
ZA 89°52'50" B
HAR 150°16'10"

9 —t]§ 4S-0 JESNEN e/ F)

E==ag driicken, um die
Koordinatenabsteckung
auszulésen.

Prisma verschieben, um den
abzusteckenden Punkt zu
ermitteln.

:: Prisma nach oben bewegen.
< : Prisma nach unten bewegen.

8. {ESC} driicken, um zu <S-O>
zurtickzukehren. Wenn in
Schritt 5 verwendet wurde, wird die
Liste der gespeicherten Daten
wiederhergestellt. Setzen Sie die
Absteckung fort.
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15. ABSTECKUNG

m Indirekte Hohenabsteckung

Zur Bestimmung eines Punkts, an dem ein Prisma nicht wie Ublich aufgestellt
werden kann, kann eine indirekte H6henabsteckung durchgefihrt werden.

IC3 “12.5 Indirekte Hohenbestimmung”

» VERFAHREN

1. Prisma direkt unter oder direkt Uber
dem gesuchten Punkt aufstellen
und mit einem MaBband usw. die
Prismenhoéhe (Hohe zwischen
Bodenpunkt und Prisma) messen.

2. Im Mess-Modus-Bildschirm
driicken, um <S-O> anzuzeigen.

3. Geben Sie die Standpunktdaten
ein.

IC3,13.1 Eingabe der
Standpunktdaten, Verfahren:
Einlesen gespeicherter
Koordinatenwerte”.

4. Wahlen Sie “S-0O Daten,, und
driicken Sie bis <S-O Ht.>
angezeigt wird.

5. dricken. 50 Tt
Hohe zwischen dem Bodenpunkt
und dem abzusteckenden Punkt in Hbéhe: [3.300)
“SO dist, eingeben.

6. Nach Eingabe der Daten
driicken.
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7. [P driicken, um die indirekte

Hohenbestimmung auszulésen. ,1.051m
Fernrohr bewegen, um den S 891585%2 . .
abzgsteckenden Punkt zu HAR 150°16'710" B
ermitteln.

IC7“15.1 Streckenabsteckung”
Schritte 9 bis 10

4. : Fernrohr nach oben
bewegen.
; : Fernrohr nach unten
bewegen.

8. Nach Abschluss der Messung
{ESC} driicken, um wieder zu <S-
O> zu gelangen.
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16. GERADENABSTECKUNG

2

Die Funktion Linienabsteckung wird verwendet, um einen Punkt an einer
bezeichneten Strecke von der Grundlinie aus abzustecken, und um die Strecke
von der Grundlinie zu einem gemessenen Punkt zu ermitteln.

Z 2. Pkt. -

m Definieren der Grundlinie

Um eine Linienabsteckung durchzufiihren, definieren Sie zunéchst die
Grundlinie. Sie kdnnen die Grundlinie definieren, indem Sie die Koordinaten der
zwei Punkte eingeben. Der Wert des Skalierungsfaktors ist die Differenz
zwischen den eingegebenen und den beobachteten Koordinaten.

Skalierungs-
faktor (X, Y) = Hdist’ (Horizontalstrecke berechnet aus gemessenem Wert)

Hdist (Horizontalstrecke berechnet aus eingegebenen
Koordinaten)

* Wenn Anfangs- und Endpunkt nicht beobachtet werden, wird der
Skalierungsfaktor auf “1,, gesetzt.

* Eine definierte Grundlinie kann sowohl fir die Linienabsteckung als auch fiir die
Punktprojektion verwendet werden.
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e

» VERFAHREN

1. Auf der zweiten Seite des Mess-
Modus-Bildschirms drlcken,
dann <Geradenabsteckung>
auswahlen.

2. Geben Sie die Standpunktdaten
ein.

IC,13.1 Eingabe der
Standpunktdaten, Verfahren:
Einlesen gespeicherter
Koordinatenwerte”.

3. Wahlen Sie “Grundlinie defin.,,
unter <Geradenabsteckung> und
driicken Sie =il

* Wenn gedrickt wird,
kédnnen gespeicherte
Koordinaten aufgerufen und
verarbeitet werden.

IC3,13.1 Eingabe der
Standpunktdaten, Verfahren:
Einlesen gespeicherter
Koordinatenwerte”

4. Geben Sie die Daten des ersten
Punkts ein, und driicken Sie { «}.

5. Drucken Sie { p }, um mit dem
zweiten Punkt fortzusetzen.

6. [=hlill dricken und die Daten des
zweiten Punkts eingeben.

68

ind. Hohe 2
Freie Sttnierung
Flachenberechn.
Abstecklinie
Punktprojektion

Abstecklinie
Stn.-Orient.
Grundlinie defin.
Abstecklinie

. Pkt. defin.
Xp: 113.464
Yp: 91.088
Zp: 12.122

« 2. Pkt. defin.
Xp:

Yp: .

Zp: 11.775

EDIT
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7. Dricken Sie {FUNC}.REC

NS wird angezeigt. « 2. Pkt. defin.

Xp:
Yp: .
¢ Wenn Sie weder den ersten noch Zp: 11.775

den zweiten Punkt beobachten,
setzen Sie mit Schritt 14 fort.

8. Dricken Sie &g, um zur
Beobachtung des ersten Punkts

zurlickzukehren.

9. Zielen Sie den ersten Punkt an,
und driicken Sie [oERR- %essen 1{3?5%4
Die Messergebnisse werden auf Y 91.088 i
dem Bildschirm angezeigt. z 12.122 e
* [l dricken, um den OBS

Messvorgang zu beenden.
* Hier kdnnen Sie auch die
Prismenhdhe eingeben.

10. druckgn, um die Messen 1. Pkt.
Messergebnisse flr den ersten S 525.450m
Festpunkt zu verarbeiten. ZA 80°30'15"

HAR 120°10'00"
Ziel.h: | 1.4000
¢ Dricken Sie N, um den
ersten Punkt erneut zu
beobachten.

11. Zielen Sie den zweiten Punkt an,
und driicken Sie [sERN.

12. WIS dricken, um die Rchngwnkl 93°20 31"
Messergebnisse fir den ersten Hcalc 13.003m
Festpunkt zu verarbeiten. Hmeas 13.004m
Die Strecke zwischen den beiden ggg%gé -
gemessenen Punkten, die aus den

eingegebenen Punktkoordinaten
ermittelte Strecke und die
Saklierungsfaktoren werden
angezeigt.

Grade ERFPHEII 2
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13. Dricken Sie auf dem Bildschirm

aus Schritt 13 JEwZll, um die A_kllnle
Grundlinie zu definieren. Schnurgerist

<Abstecklinie> wird angezeigt.
Wahlen Sie Linienabsteckung.
IC7 “16.2 Orthogonalabsteckung”/

“16.3 Schnurgerlstabsteckung”

* Dricken Sie IS =, um den
Skalierungsfaktor y auf “1,, zu
setzen.

¢ Driicken Sie &, um den
Anzeigemodus auf “1 : * * = H6he
: Horizontalstrecke, zu andern.

* Sie kdnnen die Linienabsteckung auch durchfiihren, wenn Sie auf dem Mess-
Modus-Bildschirm drucken.
Tastenbelegung EXIs]: “25.2 Tastenbelegung”.

m Orthogonalabsteckung

Die Orthogonalabsteckung wird verwendet, um eine erforderliche
Punktkoordinate mittels Eingabe von Léange und Exzentrum basierend auf der
Grundlinie zu ermitteln.

» Bevor Sie eine Orthogonalabsteckung durchfiihren, miissen Sie eine
Grundlinie definieren.

Y-Richtung

X-Richtung
1. Pkt.e Grundiinie 2. Pkt.

Lange  |Exzentrum

O
Vorgegebener Punkt
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» VERFAHREN

1. Wahlen Sie “Punkt, unter
<Geraden-abst.>

2. driicken.
Folgende Parameter eingeben:

(1) Lange: Strecke entlang der
Grundlinie vom ersten Punkt
bis zu dem Punkt, an der
eine vom vorgegebenen
Punkt ausgehende Linie die
Grundlinie in einem rechten
Winkel schneidet(X-
Richtung)

(2) Exzentrum: Strecke von der
Basislinie rechtwinklig zum
vorgegebenen Punkt (Y-
Richtung).

3. Dricken Sie auf dem Bildschirm
aus Schritt 2 Wl Der
Koordinatenwert des erforderlichen
Punkts wird berechnet und
angezeigt.

e IEll: um die Koordinatenwerte
als Festpunktdaten
aufzuzeichnen.

IC7 Aufzeichnungsmethode:
“23.1 Speichern/Léschen von
Festpunktdaten”

* Dricken Sie II¥¥all, um mit der
Absteckung des FuBpunkts
fortzufahren.

IC7“15. ABSTECKUNG”
4. Dricken Sie {ESC}. Setzen Sie

den Messvorgang fort (wiederholen
Sie die Schritte ab 4).

Abstecklinie
Punkt .
Schnurgerist

Abstecklinie
Léange llqu@m
Engntrum .456m

AS-0
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m Schnurgeriistabsteckung

Die Schnurgeristabsteckung ermittelt, wie weit der gemessene Punkt horizontal

von der Bezugsgeraden entfernt ist, und wie weit er vertikal von der

Uberschneidenden Linie entfernt ist. Falls erforderlich, kann auch eine Parallele

zur Bezugsgeraden (Exzentrum) festgelegt werden.

 Bevor Sie die Schnurgeriistabsteckung ausflihren, miissen Sie die
Bezugsgerade definieren.

Grundlinie

Gemessener Punkt

Exzentrum (--)

Lénge

Exzentrum (Horizontalstrecke)

Seitenansicht

Gemessener Punkt

O
»/zm

1. Pkt.

» VERFAHREN

1.

72

Waéhlen Sie “Schnurgerist, unter
<Geradenabsteckung>.

Driicken Sie [I5pJill, und geben Sie
den Exzentrum-Wert ein.

Exzentrum: Um wie viel die
Grundlinie versetzt werden soll.
Rechte Seite zeigt positiven Wert
an, linke Seite zeigt negativen
Wert an.

Wenn Sie keinen Exzentrum-
Wert eingeben, fahren Sie mit
Schritt 3 fort.

Abstecklinie
Punkt

Abstecklinie
0.000[
B

Exzentrum

e
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3. Prisma anzielen und auf dem
Bildschirm aus Schritt 2
driicken.

Die Messergebnisse werden auf
dem Bildschirm angezeigt.
W dricken, um den
Messvorgang zu beenden.

4. Dricken Sie =1, um die in
Messergebnisse anzuzeigen. 5
Zeigt die Strecke zwischen dem ZA 28

gemessenen Punkt und der E’i‘zl h: 1 - m

| 1.400]
Abstand an.
* Exzentrum: Ein positiver Wert
zeigt an, dass sich der Punkt
rechts von der Grundlinie
befindet. Ein negativer Wert zeigt
an, dass sich der Punkt links von
der Grundlinie befindet.
“Abtr.,, zeigt an, dass sich der
Punkt unterhalb der Grundlinie
befindet.
“Auft., zeigt an, dass sich der
Punkt oberhalb der Grundlinie
befindet.
e Lange: Strecke entlang der
Bezugsgerade vom ersten zum
gemessenen Punkt.
Driicken Sie lINell, um das Ziel
erneut zu beobachten.

5. Zielen Sie den n&chsten Punkt an, —

und driicken Sie JeERN, um den ‘E‘Eifgﬁ%,‘fﬁ”?&oo‘m

Messvorgang zu starten. Abtr. 0.006m §

* Dricken Sie IFEell: , um die Lange 12.917m §
Messergebnisse aufzuzeichnen.

= Aufzeichnungsmethode:

“21. Datenaufzeichnung - REC-
MENU-”
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Die Punktprojektion wird verwendet, um einen Punkt auf eine frei wahlbare
Gerade umzuformen. Der zu projizierende Punkt kann entweder ein gemessener
oder ein eingegebener Punkt sein. Es werden die Ordinaten und Abzissen
gerechnet und angegeben.

2

Y-Richtung
X-Richtung

1. Pkt.e ~ Grundlinie P

Lange Exzentrum

Zu projizierender Punkt

17.1 Definieren der Grundlinie

* Eine definierte Grundlinie kann sowohl fiir die Linienabsteckung als auch fir die
Punktprojektion verwendet werden.

» VERFAHREN

1. Auf der zweiten Seite des Mess-

Modus-Bildschirms driicken, %Eg'ieHgig%n ierung :
dann "Punktprojektion" auswéahlen. Flédchenberechn.
Abstecklinie

2. Geben Sie die Standpunktdaten
ein, und definieren Sie
anschlieBend die Grundlinie.

IC7 “16.1 Definieren der Grundlinie”,
Schritte 3 bis 14

3. Dricken Sie IE¥@ll, um die Punktproiektion
Grundlinie zu definieren. ép : im
p:

<Punktprojektion> wird angezeigt. Zp: 12" ‘1‘52 E)
Fahren Sie mit der Punktprojektion P1
fort. EDIT

T3 “17.2 Umformung”

74
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* Sie kénnen die Linienabsteckung auch durchfithren, wenn Sie auf dem Mess-

Modus-Bildschirm dricken.

Zuweisen der Funktionstaste: .“25.2 Tastenbelegung”

17.2 Umformung

Bevor Sie die Umformung ausfiihren, missen Sie eine Grundlinie definieren.

» VERFAHREN

1. Definieren Sie die Grundlinie.
[ “17.1 Definieren der Grundlinie”

2. e dricken, um die
<Punktprojektion> anzuzeigen.

3. Driicken Sie [I=B]Ill, um die
Punktkoordinaten einzugeben.

* Driicken Sie JeERN, um den
umzuformenden Punkt zu
beobachten.

* Wenn Sie die Daten als
Festpunkt aufzeichnen, driicken
Sie {FUNC} und anschlieBend
auf der zweiten Seite.

[C? Aufzeichnungsmethode:

“23.1 Speichern/Léschen von
Festpunktdaten”

Punktprojektion
Stn.-Orient.
Grundlinie.defin.

Punktprojektion

Punktprojektion
Yp:

. i
Zp: 12.152 &
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e

4. Dricken Sie auf dem Bildschirm Punktprojektion

aus Schritt 3 VAl Lange 10.879m
Folgende Parameter werden berechnet E’féfgsrum 8 : gg?m
und angezeigt.

* Lange: Strecke entlang der AS-0

Grundlinie vom erstem zum
projizierten Punkt.
Exzentrum: Rechtwinkliger
Abstand des umzuformenden
Punkts von der Basislinie. (Y-
Richtung).
d.Elev: Héhendifferenz zwischen
der Grundlinie und dem
projizierten Punkt.
Driicken Sie |[EQ%, um die
Koordinatenwerte des
FuBpunktes anzuzeigen.
Driicken Sie =X, um die
Streckenwerte anzuzeigen.
Driicken Sie IFEell: um die
Koordinatenwerte als
Festpunktdaten aufzuzeichnen.
= Aufzeichnungsmethode:
“23.1 Speichern/Léschen von
Festpunktdaten”
* Dricken Sie Jf&Xall, um mit der
Absteckung des FuBpunktes
fortzufahren.

IC7“15. ABSTECKUNG”
5. Dricken Sie {ESC}. Setzen Sie

den Messvorgang fort (wiederholen
Sie die Schritte ab 3).
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Exzentrische Messungen dienen zu Bestimmung eines Punkts, auf dem kein

Prisma aufgestellt werden kann bzw. zur Bestimmung der Strecke und des

Winkels zu einem Punkt, der nicht direkt angezielt werden kann.

 Die Strecke und der Winkel zu dem gewlinschten Punkt (Zielpunkt) werden
ermittelt, indem auf einem Punkt (exzentrischer Punkt) in geringer Entfernung
zum Zielpunkt ein Prisma aufgestellt und die Strecke und der Winkel zu diesem
exzentrischen Punkt vom Standpunkt aus gemessen werden.

 Der Zielpunkt kann auf drei verschiedene Arten, wie nachstehend beschrieben,
bestimmt werden.

2

m Exzentrische Ein-Strecken-Messung

Eingabe des Abstands zwischen Zielpunkt und Exzentrum.

[1] Zietpunkt

T
:

1]

Exzentrischer Punkt
L (Prisma)

Standpunkt

* Befindet sich der exzentrische Punkt links oder rechts vom Zielpunkt, so sollte
der von den Verbindungslinien Exzentrum-Zielpunkt und Exzentrum-
Standpunkt gebildete Winkel etwa 90° betragen.

* Befindet sich der exzentrische Punkt vor oder hinter dem Zielpunkt, so muss er
auf der Verbindungslinie Standpunkt-Zielpunkt liegen.

» VERFAHREN

1. Den exzentrischen Punkt nahe an
den Zielpunkt legen und die
Strecke zwischen diesen beiden
Punkten messen. AnschlieBend
ein Prisma auf dem exzentrischen
Punkt aufstellen.
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2. Exzentrum anzielen und auf der
ersten Seite des Mess-Modus-
Bildschirms =" drlicken, um die
Messung auszuldsen.

Die Messergebnisse werden
angezeigt. Tl dricken, um den
Messvorgang zu beenden.

3. Auf der dritten Seite des Mess-
Modus =R driicken, um
<Exzentrum> anzuzeigen.

4. Geben Sie die Standpunktdaten
ein.

I ,13.1 Eingabe der
Standpunktdaten, Verfahren:
Einlesen gespeicherter
Koordinatenwerte”.

5. Exzentrum/Dist wahlen und [I=h]ij

.. Exzentrum
dricken. Stn.-Orient.
Folgende Parameter eingeben: Exzentrum/DS 1
(1) Horizontalstrecke zwischen Eggﬂ:ﬁ Ew ;\gsn €
Zielpunkt und exzentrischem
Punkt.
i S 34.770
(2) Richtung zum Exzentrum. 7A 80°30'10"
HAR 120°10' 00"}
* Richtung zum Exzentrum: St rec HIFERCTLC N e
. . Richtg: —
«: Exzentrum links vom

Zielpunkt

—: Exzentrum rechts vom
Zielpunkt.

J 1 Exzentrum vor dem Zielpunkt.

T : Exzentrum hinter dem
Zielpunkt.

. drliicken, um das
Exzentrum erneut zu
beobachten.

6. Auf dem Bildschirm aus Schritt 5
driicken, um die Strecke und
den Winkel firr den Zielpunkt zu
berechnen und anzuzeigen.
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7. drucken, um zu

. Exzentrum/Dist
<Exzentrum> zuriickzukehren. S 10.169m
. drticken, um in der ZA 73:37 150"
Bildschirmanzeige zwischen HAR 190°47°10
Streckenwerten und

Koordinatenwerten zu wechseln.

. drucken, um wieder in den
vorherigen Bildschirm (Strecke
bzw. Winkel) zu gelangen.

* Um die Ergebnisse zu speichern,
drucken.

7 “21. Datenaufzeichnung - REC-

MENU-”
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m Exzentrische Winkelmessung

Winkelmessung zum Zielpunkt.

Die exzentrischen Punkte miissen méglichst nahe rechts und links vom Zielpunkt
angeordnet und die Strecke zu den exzentrischen Punkten sowie der
Horizontalwinkel zum Zielpunkt gemessen werden.

Zielpunkt
+

Exzentrischer Punkt
(Prisma)

Exzentrischer
Punkt
(Prisma)

Standpunkt

» VERFAHREN

1. Exzentrische Punkte méglichst
nahe zum Zielpunkt anordnen
(dabei sicherstellen, dass die
Strecke vom Standpunkt zum
Zielpunkt und die Héhe der
exzentrischen Punkte und des
Zielpunkts identisch sind) und
Reflektor aufhalten.

2. Exzentrum anzielen und auf der
ersten Seite des Mess-Modus-
Bildschirms =" drlicken, um die
Messung auszuldsen.

Die Messergebnisse werden
angezeigt. il dricken, um den
Messvorgang zu beenden.

3. Auf der dritten Seite des Mess-
Modus =N driicken, um
<Exzentrum> anzuzeigen.
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4. Geben Sie die Standpunktdaten
ein.

I ,13.1 Eingabe der
Standpunktdaten, Verfahren:
Einlesen gespeicherter
Koordinatenwerte”

5. Exzentrum/Winkel wahlen.

Exzentrum
Stn.-Orient.
Exzentrum/Dist
xzentrum
6. Zentrum genau anzielen und
- S 34.770m
Il driicken. ZA 80°30'10"
Die Strecke und der Winkel fiir den HAR 120°10'00" E}
Zielpunkt werden angezeigt. 2. Beob. OK?
g
7. Nach Abschluss des _
Messvorgangs [Kf=l driicken, um Exzentrgﬂ{\géggel
zu <Exzentrum> zurilickzukehren. ZA 85°50'30"
HAR 125°30'20"

Exzentrische Zwei-Strecken-Messung
(Kanalprismenstab)

Doppelzielstab (Zwei-Strecken-Messung)

Legen Sie zur Bestimmung des Zielpunkts zwei exzentrische Punkte (1. und 2.
Prisma) auf eine vom Zielpunkt ausgehende Gerade, messen Sie das 1. und das
2. Prisma an und geben Sie den Abstand zwischen dem 2. Prisma und dem
Zielpunkt ein.

* Diese Messung ist mit Hilfe des optionalen Doppelzielstabs (2RT500-K) sehr
einfach. Achten Sie darauf, dass Sie die Prismenkonstante bei Verwendung
dieses Doppelzielstabs auf 0 setzen.
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77 “25.1 Andern der Instrumentenparameter” « “EDM-Einstellungen”

Zielpunkt

Exzentrischer Punkt (Prisma)

Exzentrischer Punkt
(Prisma)

Standpunkt
Verwendung des Doppelzielstabs (2RT500-K)

Exzentrische Punkte

2. 1.
Prisma Prisma

Zielpunkt C

* Doppelzielstab mit der Spitze am Zielpunkt aufstellen.
* Prismen auf das Instrument ausrichten.

¢ Abstand zwischen Zielpunkt und 2. Prisma messen.
Reflektortyp auf Folie einstellen.

» VERFAHREN

1. Zwei exzentrische Punkte (1.
Prisma, 2. Prisma) auf eine Gerade
vom Zielpunkt legen und die
exzentrischen Punkte als Zielpunkt
benutzen.

2. Auf der dritten Seite des Mess-
Modus =R driicken, um
<Exzentrum> anzuzeigen.
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3. Geben Sie die Standpunktdaten
ein.

IC7 “12.1 Eingabe der
Standpunktdaten; Verfahren:
Einlesen gespeicherter
Koordinatenwerte,,.

4. “Exzentrum/2D,. wahlen.

Exzentrum
Stn.-Orient.
Exzentrum/Dist

ExzentrumgWinkel

5. 1. Prisma anzielen und

driicken. ) ) 1. Messung

Die Messung beginnt, und die A 23°18'00" E!>
Messergebmsse werden HAR 250°12'00"
angezeigt. OBS

driicken. Der Bildschirm fir
die Beobachtung des 2. Prismas
wird angezeigt.

6. 2. Prisma anzielen und

. X 10.480
dricken. Y 20.693
Die Messergebnisse werden z o1 5’.?277
angezeigt. driicken. Bestatigen?

7. Abstand vom 2. Prisma zum
Zielpunkt eingeben und { «a}
drlicken. Die Koordinaten fiir den B.C: 1.2000[y
Zielpunkt werden angezeigt.

[ 1 B 2 B 3 B 4 |

Exzentrum/2D

X 10.480
Y 20.693
Z 15.277

(- ! | HVD lf NO | YES |

8. drucken. <Exzentrum> wird
wieder angezeigt.
* Wenn gedrickt wird,
wechselt der Anzeigemodus von
Koordinaten auf S, ZA, HAR.

83

- 4~ ~¢8




2 éi 4@
S Series30R_2nd 02-ger.book Page 84 Wednesday, April 16,2003 2:57 PM

2

19. SPANNMASSBESTIMMUNG

Die SpannmaBbestimmung dient zur Messung der Schréagstrecke,

Horizontalstrecke und Héhendifferenz zwischen einem Bezugspunkt und beliebig

vielen anderen Zielpunkten ohne Wechsel des Standpunkts.

* Der zuletzt gemessene Zielpunkt kann als neuer Bezugspunkt genommen
werden.

* Das Messergebnis kann als Neigung zwischen zwei Punkten angezeigt
werden.

Prisma (P2)

Bezugspunkt (P1)
Standpunkt

Messung der Strecke zwischen 2 oder mehr
Punkten

» VERFAHREN

1. Prisma auf dem Bezugspunkt
anzielen und auf der ersten Seite
des Mess-Modus =] driicken,
um die Messung auszulésen.
Die gemessenen Werte werden
angezeigt.

Il driicken, um die Messung
zu beenden.
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4.

ﬁ%

Zweites Prisma anzielen und auf

der dritten Seite des Mess-Modus

Eswex dricken, um die Messung

auszuldsen.

Die folgenden Werte werden

angezeigt

S: Schragstrecke zwischen
Bezugspunkt und 2. Prisma

H: Horizontalstrecke zwischen
Bezugspunkt und 2. Prisma

V: Hohendifferenz zwischen
Bezugspunkt und 2. Prisma

Né&chsten Punkt anzielen und
Eeg dricken, um die Messung
auszuldsen. Auf diese Weise
kénnen die Schragstrecke, die
Horizontalstrecke und die
Hoéhendifferenz zwischen
mehreren Punkten und dem
Bezugspunkt gemessen werden.

* Wenn gedrickt wird, wird
die Entfernung zwischen zwei
Punkten (S) als Neigung
zwischen zwei Punkten
angezeigt.

. driicken, um den
Bezugspunkt erneut zu
beobachten. Bezugspunkt
anzielen und dricken.

e Wenn gedrickt wird, wird
der zuletzt gemessene Zielpunkt
neuer Bezugspunkt fur die
SpannmaBbestimmung.

IC7“18.2 Anderung des
Bezugspunkts,
{ESC} driicken, um die

SpannmaBbestimmung zu
beenden.

SpannmaB

S 20.757m i
H 27.345m B
\" 1.012m
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19. SPANNMASSBESTIMMUNG

m Anderung des Bezugspunkts

Der zuletzt gemessene Zielpunkt kann als neuer Bezugspunkt genommen
werden.

Prisma (P3)

Prisma (P2)
{

Neuer Bezugspunkt

Bezugspunkt (P1)

Standpunkt
» VERFAHREN
1. Beobachten Sie den Bezugspunkt
und das Ziel, indem Sie die unter
“19.1 Messung der Strecke
zwischen 2 oder mehr Punkten”
beschriebenen Schritte 1 bis 3
ausflihren.
2. Nach dem Messen der Zielpunkte 5 5
IEEN dricken. pannma
dricken. S 20.757m i
H 27 .345m £
\" 1.012m

o M driicken, um den
Messvorgang abzubrechen.

3. Der zuletzt gemessene Zielpunkt

w!.rd neugr Bgzugspunkt. Spangrlll%l? wechseln?

Flhren Sie die %A 853g6938m i
. . SEATRA B

Span_nmaBbe“stlmmung aus, indem HAR 125°30'20"

Sie die unter “19.1 Messung der

Strecke zwischen 2 oder mehr
Punkten” beschriebenen Schritte 2
bis 3 befolgen.
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20.FLACHENBERECHNUNG

Mit diesem Programm kdnnen Sie eine von drei oder mehr bekannten Punkten
umschlossene Flache berechnen, indem Sie die Koordinaten fur die Punkte

eingeben.

Eingabe Ausgabe
Koordinaten: P1 (X1, Y1) Flache: S

P2 (X2, Y2)

P3 (X3, Y3)

N

P3
P2
P1 P4
P5
E
0

¢ Anzahl der festgelegten Koordinatenpunkte: min. 3, max. 30.
» Die Berechnung der Flache erfolgt durch Messung oder Einlesen zuvor
abgespeicherter Punkte auf einer Linie, die eine Flache umschlief3t.

* Wenn zwei oder weniger Punkte zur Messung einer Flache
benutzt werden, tritt ein Fehler auf.
Achten Sie darauf, dass die Punkte auf einer umschlossenen
Flache im oder gegen den Uhrzeigersinn beobachtet (oder
aufgerufen) werden. Bei Eingabe (oder Aufruf) der
Punktnummern in der Reihenfolge 1, 2, 3, 4, 5 oder 5, 4, 3, 2, 1
nimmt das Programm beispielsweise ein und dieselbe
Flachenform an. Wenn die Punkte jedoch nicht in fortlaufender
Reihenfolge eingegeben werden, wird die Flache nicht korrekt
berechnet.

87
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20.

FLACHENBERECHNUNG

e

» VERFAHREN Flachenberechnung durch Punktbeobachtung

1.

88

Auf der zweiten Seite des Mess-
Modus-Bildschirms drucken,
dann "Flachenberechn."
auswahlen.

Den ersten Punkt auf der die
Flache umschlieBenden Linie
eingeben und drlcken.
Driicken Sie auf [eERY, um den
Messvorgang zu starten.

Die gemessenen Werte werden
angezeigt.

driicken, um den Wert flr
den Punkt 1 in Pt.01 einzugeben.

Schritte 3 und 4 solange
wiederholen, bis alle Punkte
gemessen sind. Die Punkte auf
einer umschlossenen Flache
werden entweder im oder gegen
den Uhrzeigersinn gemessen..
Bei Eingabe der Punktnummern in
der Reihenfolge 1, 2, 3, 4, 5 oder 5,
4, 3, 2, 1 nimmt das Programm
beispielsweise ein und dieselbe
Flachenform an.

Nachdem alle fiir die Berechnung
der Flache erforderlichen Punkte
gemessen worden sind, wird

BYYEE angezeigt.

[FXEs driicken, um die berechnete
Flache anzuzeigen.

dricken, um die
Flachenberechnung zu beenden
und in den Mess-Modus zu
wechseln.

ind.

Freie Stationrng
Flachenberechn.
Abstecklinie

Punktprojektion

Héhe 2

X 12.345
Y 137.186
Z 1.234 §
ZA 90°01'25" B
HAR 109°32'00"
| | u=+9
01:Pt_01
04:
05:

X

Fla
Pkt.3
Fla

che

che

nberechn.

468.064m?2
0.00468ha
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20. FLACHENBERECHNUNG

» Verfahren Flachenberechnung durch Aufrufen der Punktkoordinaten

1. Auf der zweiten Seite des Mess-
Modus-Bildschirms [YJSN[¥] driicken,

dann "Flachenberechn." auswahlen.

2. dricken, um die Liste der

Koordinaten anzuzeigen.

Pkt.: Im JOB oder in der JOB-
Datensuche gespeicherte
Festpunktdaten.

Krd./Stn: Im JOB gespeicherte
Daten, die bei der JOB-
Datensuche ausgewahit
wurden.

3. Den ersten Punkt in der Liste
auswéhlen und { «a} driicken.
Die Koordinaten fiir den ersten
Punkt werden als "Pkt.001"
eingegeben.

4. Schritte 2 bis 4 solange
wiederholen, bis alle Punkte
eingelesen sind.

Punkte auf einer umschlossenen
Flache werden entweder im oder
gegen den Uhrzeigersinn
eingelesen.

Nachdem alle fir die Berechnung
der Flache erforderlichen Punkte
gemessen worden sind, wird
angezeigt.

5. [¥XWs dricken, um die berechnete
Flache anzuzeigen.

6. driicken, um die
Flachenberechnung zu beenden
und in den Mess-Modus zu
wechseln.

O
(ole)

. Pkt.102 \

Y ™ Ealal
+gdrt

01
02
01

0

TWTUVTUVTUTU
-]

k
Kk
k
k
Kk

R adadadas

01:Pkt.004

Flachenberechn.

Pkt.3

Flache  468.064m?2
0.00468ha

* Sie kénnen die Flachenberechnung auch durchfiihren, wenn Sie auf dem

Mess-Modus-Bildschirm

ﬁ%

dricken.
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21. DATENAUFZEICHNUNG - REC- MENU-

Im REC-Men( kénnen die Messdaten (Strecke, Winkel, Koordinaten),
Standpunktdaten und Notizen im aktuellen JOB gespeichert werden.
IC7 “22. AUSWAHLEN / LOSCHEN EINES JOBS”

* Insgesamt kénnen 10000 Datenséatze im Instrument gespeichert werden.

¢ Wenn eine vorhandene Punktnummer eingegeben wird, wird der folgende
Bildschirm angezeigt.

X 5.554
Y -0.739
4 0.245
Pkt. PNT-001

Ueberschreiben?

. driicken, um den bestehenden Punkt zu Gberschreiben.

. drticken, um einen neuen Namen einzugeben.

. drticken, um den Punkt als einen weiteren Datensatz unter demselben
Namen zu speichern

m Speichern von Standpunktdaten

Standpunktdaten kénnen im aktuellen JOB gespeichert werden.

* Folgende Parameter kdnnen aufgezeichnet werden: Standpunktkoordinaten,
Punktnummer, Instrumentenhéhe, Kodierungen, Datum, Zeit, Wetter, Wind,
Temperatur, Luftdruck und atmosphérischer Korrektionsfaktor.

* Wenn die Standpunktdaten fiir den aktuellen JOB nicht gespeichert werden,
werden die vorher gespeicherten Einstellungen der Standpunktdaten
verwendet.

» VERFAHREN

1. Auf der dritten Seite des Mess-
Modus driicken, um <REC>
anzuzeigen.

* Der derzeitige JOB-Name wird
angezeigt
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21. Datenaufzeichnung - REC- MENU-

2. Wabhlen Sie “Stn Daten,,. REC

» Wahlen Sie [=Ig¥, um die Stn. Daten
gespeicherten Daten abzurufen \IIJV;nlJEe% eaten
is aten
und zu verwenden. Koordinaten Daten
C3“13.1 Eingabe der Dist+Coord Daten ¥
Standpunktdaten”, “Verfahren:
Einlesen gespeicherter
Koordinatenwerte”
3. =Ml driicken und folgende
Parameter eingeben: §8 _12345
(1) Standpunktkoordinaten ZB: « ! 554 i
Pkt.:Pkt.004
(2) Punktnummer . Inst.h: 1.234m ¥
3) Instr.umentenhohe EDIT
(4) Kodierungen
(5) Beobachter Code 2
(6) Datum Prls .
(7) Uhrzeit : gg}r&}gr‘ ' i
(8) Wetter ¥
(9) Wind
(10) Temperatur
(11) Luftdruck Datum :Jan/28/20012
(12) Atmosphérischer WQE%SWO 100 i
Korrektionsfaktor Wind :ruhig T
* Bei der Eingabe der Kodierung,
I / I dricken, um die
espeicherten Kodierungen zu Temp. :moc 2
gesp =N nodierung Druck :1073hpa
benutzen. Die Einfigemarke an ppm -3
die Stelle setzen, an der die
gespeicherte Kodierung EDIT
eingegeben werden soll.
e [l driicken, um den
atmosphérischen
Korrektionsfaktor auf Oppm zu
setzen. Temperatur und Luftdruck
werden auf ihren Standardwert
gesetzt.
4. Daten prufen und drucken.
91
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21. Datenaufzeichnung - REC- MENU-

5. {ESC} dricken, um die Messung
zu beenden und wieder zu <REC>
zu gelangen.

* Das SET erhoht die zuletzt eingegebene Punktnummer automatisch um 1.
Max. PunktnummerngréBBe: 14 (alphanumerisch)

Eingabebereich flr die Prismenhdhe: -9999.999 bis 9999.999 (m)

Max. Lange fiir Code/Operator: 16 (alphanumerisch)

Wetterauswahl: schoén, bewdlkt, leichter Regen, Regen, Schnee
Windauswabhl: ruhig, sanft, leicht, stark, sehr stark

Temperaturbereich: -30 bis 60 (°C) (in 1°C-Schritten)

Luftdruck: 500 bis 1400 (hPa), 375 bis 1050 (mmHg) (in 1-mmHg-Schritten)
ppm (atmosphérischer Korrektionsfaktor): -499 bis 499

92




%E Series30R_2nd 02-ger.book Page 93 Wednesday, April 16,2003 2:57 PM %(LE

21. Datenaufzeichnung - REC- MENU-

m Speichern von Winkelmessdaten

Winkelmessdaten kénnen im aktuellen JOB gespeichert werden.

* Benutzen Sie [§j[e], um die Winkelmessung und das Speichern der Daten
automatisch auszufiihren.

» VERFAHREN

1. Auf der dritten Seite des Mess-
Modus driicken, um <REC>

anzuzeigen.
2. Winkeldaten wéhlen und den
. . REC
aufzuzeichnenden Punkt anzielen. Stn. Daten
Die Winkelmessdaten werden in Winkel Daten
Dist Daten

Echtzeit angezeigt. Koordinaten Daten

Dist+Coord Daten ¥

3. EX=EHund anschlieBend =hHi

REC/Winkel rec 2922

dricken.
Folgende Parameter eingeben: ZA 60°15'40" i
(1) Punktnummer };ﬁ‘!z E,E(g . 88245
(2) Prismenhdhe AUTO 0SET
(3) Kodierung
4. Daten prifen und drucken.
ZA 60°15'40"
HAR 110°30'45"

¥
[ + B EDIT

5. Zur Fortsetzung der Messung
nachsten Punkt anzielen und
anschlieBend Schritte 3 und 4
ausflihren.
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21. Datenaufzeichnung - REC- MENU-

* [Xujfe] driicken, um die

Winkelmessung auszufiihren und REC/Dist rec 2923

die Ergebnisse automatisch zu ZA 80°30'15"
speichern. Benutzen Sie [Vj[e] Eﬁfg 1%8,( 1 80?0
zur Speicherung der Messdaten, Aufgezeichnet

wenn Punktnummer, Kodierung
und Prismenhdéhe nicht gesetzt
wurden.

6. {ESC} dricken, um die Messung
zu beenden und wieder zu <REC>
zu gelangen.
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21. Datenaufzeichnung - REC- MENU-

m Speichern von Streckenmessdaten

Streckenmessdaten kdnnen im aktuellen JOB gespeichert werden.

» VERFAHREN

1.

Auf der ersten Seite des Mess-
Modus =] driicken, um die
Streckenmessung auszuldsen.

Auf der dritten Seite des Mess-
Modus driicken. <REC>
wird angezeigt.

Dist Daten wéhlen, um die
Messergebnisse anzuzeigen.

EX=lund anschlieBend
driicken.

Folgende Parameter eingeben:
(1) Punktnummer

(2) Kodierung

(8) Prismenhdhe

Daten priifen und driicken.

Zur Fortsetzung der Messung
nachsten Punkt anzielen, =1
driicken und dann Schritte 3 und 4
ausflihren.

IR driicken, um im REC-
Modus zur exzentrischen
Messung zu gelangen.

{ESC} driicken, um die Messung
zu beenden und wieder zu <REC>
zu gelangen.

REC

Stn. Daten

Winkel Daten

Dist Daten
Koordinaten Daten
Dist+Coord Daten ¥

REC/Dist__ rec 2922
123.456
80°30'15"
HAR 120°10'00" @
Pkt. :Pkt.001
AUTO I il If .-
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21. Datenaufzeichnung - REC- MENU-

¢ Wenn die Daten der Punktnummer
Uberschrieben werden, werden die
Uberschriebenen Daten geldscht.

Nach dem Abspeichern der Daten kann nicht mehr angezeigt werden, um
ein doppeltes Speichern zu verhindern.

m Speichern von Koordinaten

Koordinaten kdnnen im aktuellen JOB gespeichert werden.

» VERFAHREN

1. Koordinatenmessung im Mess-
Modus-Bildschirm durchfuhren.
7 “13. KOORDINATENMESSUNG”

2. Auf der dritten Seite des Mess-

Modus dricken, um <REC> RE%n . Daten
anzuzeigen. Winkel Daten
Koord Daten wéhlen, um die dn Daten
Messergebnisse anzuzeigen. Dist+Coord Daten ¥
REC/Koord rec 2923
X 344.284
Y 125.891 1
15.564 &

z
Pkt. :Pkt.003
AUTO =

3. EX&Efund anschlieBend I3

driicken. i 125:891
Folgende Parameter eingeben: Z 15.564
(1) Punktnummer Elj(.gi M  000m T
(2) Kodierung [ 4 |

(3) Prismenhdhe
Daten prifen und dricken.

Zur Fortsetzung der Messung
néachsten Punkt anzielen,
driicken und dann Schritte 3 und 4
ausfihren.
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21. Datenaufzeichnung - REC- MENU-

6. {ESC} driicken, um die Messung
zu beenden und wieder zu <REC>
zu gelangen.

Speichern von Strecken- und
Koordinatendaten

Strecken- und Koordinatendaten kénnen gleichzeitig unter derselben JOB
gespeichert werden.

¢ Sowohl Streckenmess- als auch Koordinatendaten werden unter derselben
Punktnummer aufgezeichnet.

e Zunachst werden die Streckenmessdaten, anschlieBend die Koordinatendaten
aufgezeichnet.

» VERFAHREN

1. Auf der dritten Seite des Mess-
Modus dricken, um <REC>

anzuzeigen.
2. Wabhlen Sie “Dist + Coord data,, REC
um <REC/DIST + C> anzuzeigen. Stn. Daten
Winkel Daten
Dist Daten

Koordinaten Daten

Dist+Coord Datenp4

3. Zielen Sie den Punkt an, und

driicken Sie [SE=N, um den QEC/DIS-HC 8?85?970
Messvorgang zu starten. Y -0.004 &
Die Messergebnisse werden %kt . PNT-1 ; ; 286 B
angezeigt. e

4. IEEd und anschlieBend =il REC/DISTFC rec 3970
driicken. X 0.051
Folgende Parameter eingeben: Y -0.004 &
(1) Punktnummer Pkt. :PNT-1234°°
(2) Prismenhodhe _—

(8) Code
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21. Datenaufzeichnung - REC- MENU-

5. Daten prufen und drucken.

N=<><

6. {ESC} driicken, um die Messung
zu beenden und wieder zu <REC>
zu gelangen.

m Speichern von Notizen

Mit diesem Verfahren kénnen Sie Notizen erstellen und im ausgewahiten JOB

abspeichern.

» VERFAHREN

1. Auf der dritten Seite des Mess- -
Modus JZEel driicken, um <REC> pNotiz I
anzuzeigen.
Notiz wéahlen.

2. =l dricken und die Notiz

- REC/Notiz rec 2823
eingeben. Daten werden gesp
EDIT

3. Nach Eingabe der Notiz
driicken, um wieder zu <REC> zu
gelangen.

Maximale Notizenlange : 60 Zeichen (alphanumerisch)

98
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21. Datenaufzeichnung - REC- MENU-

Anzeigen von JOB-Daten

Die Daten im ausgewéhlten JOB kénnen angezeigt werden.
* Sie kdnnen im JOB nach Daten suchen und diese nach Punktnummer
anzeigen. Es gibt jedoch keine Suchfunktion fur Notizen.

* Festpunktdaten, die Uber ein externes Instrument eingegeben wurden, werden
nicht angezeigt.

» Verfahren Anzeigen von JOB-Daten

1. Auf der dritten Seite des Mess-

Modus driicken, um <REC> 2
anzuzeigen.
Anzeigen wahlen, um die Liste mit
den gespeicherten Punkten
anzuzeigen.
Stn  Pkt.1
Dist 1
Krd. 2
Dist 3
Wink. 4 £ 4
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21. Datenaufzeichnung - REC- MENU-

2. Punktnummer wéhlen, die mit allen

. : S 123,4567m
Informationen angezeigt werden ZA 20%371721"
soll, und { «a} driicken. HAR 117°32'21"
Die Informationen werden Pkt. 1

’ Zielpkt. 12.345m¥
angezeigt (der nebenstehende

Bildschirm zeigt die Messwerte).

. dricken, um den
vorhergehenden Datensatz
anzuzeigen.

drticken, um die
nachfolgenden Daten
anzuzeigen.

IR und anschlieBend {A} /
{¥} driicken, um auf die nachste /
vorherige Seite zu gelangen.
driicken, um die ersten
Daten anzuzeigen.

drtcken, um die letzten
Daten anzuzeigen.

driicken, um nach der
Punktnummer zu suchen.
Punktnummer nach Pkt.Nr.
eingeben.

Wenn viele Daten gespeichert
sind, kann die Suche eine
gewisse Zeit in Anspruch
nehmen.

3. {ESC} driicken, um das Display mit
den Informationen zu schlieBen
und die Liste mit den Punkten
wieder anzuzeigen.

4. Nochmals {ESC} driicken, um
wieder <REC> anzuzeigen.

* Wenn sich im aktuellen JOB mehr als zwei Punkte mit demselben
Punktnamen befinden, zeigt SET nur die neueren Daten an.
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22. AUSWAHLEN / LOSCHEN EINES JOBS

m Auswahlen eines JOBS

Wahlen Sie den aktuellen JOB und die JOB-Datensuche.

* Insgesamt wurden 10 JOBs vorbereitet. Bei Auslieferung des SET wurde JOB1
ausgewahlt.

* Die Voreinstellungen fir die Bezeichnungen der JOBS sind mit JOB1 bis
JOB10 angegeben; die Jobnamen kénnen beliebig geédndert werden.

 Fir jeden JOB kann ein Skalierungsfaktor angegeben werden. Nur der
Skalierungsfaktor des aktuellen JOBs kann bearbeitet werden.

AktueIIer JoB

Im aktuellen JOB sind Messresultate, Standpunkt-, Festpunktdaten, Notizen
und Koordinaten aufgezeichnet.
I3 Speichern von Festpunktdaten: “23.1 Speichern/Léschen von
Festpunktdaten”.

JOB-Datensuche

Die im ausgewahlten JOB gespeicherten Koordinatendaten kénnen in die
Messvorgénge fir Koordinaten, Freie Stationierung, Absteckung etc.
eingelesen werden.

Skalierungskorrektur

Das SET berechnet Horizontalstrecke und Koordinaten eines Punkts mit der
gemessenen Schrégstrecke. Wenn ein Skalierungsfaktor angegeben wurde,
wird wéhrend der Berechnung die Skalierungskorrektur durchgefihrt.
Korrigierte Horizontalstrecke (s) = Horizontalstrecke (S) x
Skalierungsfaktor (S.F)
* Wenn der Skalierungsfaktor auf “1.00000000, gesetzt wurde, wird die
Horizontalstrecke nicht korrigiert.

» Verfahren JOB-Auswahlund Einstellung der Skalierungsfaktors

Kagaz.
ek. Daten

Code

1. Im Speichermodus “JOB, wéhlen.
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22. AUSWAHLEN / LOSCHEN EINES JOBS

2. “JOB Auswahl, wahlen. JOB
JOB Auswahl-Bildschirm wird JOB e\u swahl
. OB Name andern
angezeigt. JOB ldéschen
Daten_senden
Datenubertragung
8. driicken. JOB Auswahl
* Sie kbnnen JOB auch wahlen, S 0 00000000
indem Sie { p }/{ 4 }dricken. Kc'>or"a. “suchen in
* Bei den Ziffern auf der rechten :JOB
Seite handelt es sich um die

Datensétze im jeweiligen JOB.
“*, bedeutet, dass der JOB bisher
noch nicht Gbertragen worden ist.

4. Setzen Sie den Cursor auf den JOB Auswahl
JOB, der als aktueller JOB gewahlt *JOBO1 46
werden soll, und driicken Sie{ «}. 253
Der JOB wird gewahlt. JOB04 0
JOBO5 Oz
5. Dricken Sie und JOB 1
anschlieBend =D S.F.
Geben Sie den Skalierungsfaktor
fur den aktuellen JOB ein.
EDIT

6. drucken.
JOB Auswahl-Bildschirm wird
wieder angezeigt.

7. Den Cursor auf “Koord. suchen in,,
bewegen und driicken.
<Koord. suchen in> wird angezeigt.

8. Den Cursor auf den gewlinschten
JOB firr die Koordinatensuche
bewegen und { «a} driicken.

Der JOB ist damit ausgewéhlt, und
<JOB> wird wieder angezeigt.

* Die Liste mit den Jobnamen erstreckt sich auf bis zu zwei Seiten.
* Eingabebereich fir Skalierungsfaktor: 0.50000000 bis 2.00000000
(*1.00000000)
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22. AUSWAHLEN / LOSCHEN EINES JOBS

»~: Werkseinstellung

» Verfahren Eingabe eines Jobnamens

1. Im Speichermodus “JOB, wéhlen.

2. Bereits vorab den JOB auswahlen, JOB
dessen Name geéndert werden JOB Auswahl
soll JOB Name andern
’ JOB loschen
IC7 “Verfahren JOB-Auswahlund Daten senden

Einstellung der Datenlbertragung

Skalierungsfaktors”

3. In <JOB> “JOB Name andern, JOB Name andern
waéhlen, den neuen Jobnamen
eingeben und { «a} driicken. JOBO3

<JOB> wird wieder angezeigt.

A B B B C QB D |

Max. Lange des Jobnamens : 12 (alphanumerisch)

m Loschen eines JOBS

Die Daten in einem ausgewahlten JOB kdnnen geldscht werden. Nach dem
Léschen der Daten nimmt der Jobname wieder die urspriingliche Bezeichnung
bei Auslieferung des Instruments an.

Ein JOB, der noch nicht libertragen worden ist (markiert mit einem 3¢), kann nicht
geldéscht werden.

» VERFAHREN

1. Wabhlen Sie JOB im
Speichermodus.
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22. AUSWAHLEN / LOSCHEN EINES JOBS

104

JOB léschen wahlen.

Die Jobnamen werden in einer

Tabelle angezeigt.

¢ Bei den Ziffern auf der rechten
Seite handelt es sich um die
Datensétze im jeweiligen JOB.

Gewilinschten JOB mit dem Cursor
markieren und { «a} driicken.

dricken. Die Daten im
ausgewahlten JOB werden
geléscht und <JOB I6schen> wird
wieder angezeigt.

JOB

JOB Auswahl

JOB Name andern
JOB loschen
Daten_senden

Datenubertragung
JOB 1l6schen
JOBO1 46
A 254
jJOBO3 0
0B04 0
JOBO5 0
JOBO1
Léschen .
Bestatigen?
[ NO_|
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23.SPEICHERN/LOSCHEN VON DATEN

m Speichern/Léschen von Festpunktdaten

Es ist moglich, Koordinatenwerte von Festpunkten im aktuellen JOB zu speichern
oder zu léschen.
Die gespeicherten Koordinaten kénnen wéhrend der Einstellung fir die
Messaufgabe als Standpunkt-, Anschlusspunkt-, Festpunkt- und
Absteckpunktkoordinaten aufgerufen werden.
* EinschlieBlich der Daten in den JOBS, kénnen 10000 Datensatze gespeichert
werden.
* Es gibt zwei Speichermethoden: Tastatureingabe und Einlesen der Daten vom
PC.
Verbindungskabel: “28.2 Sonderzubehér”
Ausgabeformat und Befehle: Bedienungsanleitungen "Interfacing with the
SOKKIA SDR Electronic Field Book" and "Befehlserklarungen".
* Daten, die von einem externen Rechner geladen werden, werden nicht auf
dopplte Punktnummer Gberprift. Auch wenn Sie Festpunktdaten flr ein
externes Gerét eingeben, Uberprift SET die wiederholte Punktnummer nicht.
Das Setup fir die Datenuibertragung kann auch im Men( Festpunktdaten
ausgefihrt werden. Wahlen Sie "Comms Setup" unter <Festpunktdatens.

m : Wenn "Inch" als Streckenmass gewahlt wurde, muss der Wert in
"Feet" eingegeben werden.

» VERFAHREN Eingabe der zu speichernden Festpunktkoordinaten (iber die Tastatur

1. Im Speichermodus Bek. Daten

x Kapaz.
wahlen. JOB
* Der derzeitige JOB-Name wird
angezeigt. Code
2. Tastatureingabe wahlen und
Festpunktkoordinaten und 58'6 J 8§$ en
Punktnummer eingeben.

Daten empfangen
Speicher l6schen
Ansehen £ 4

rec 3991

X

Y - .
Z 305.740
Pkt1.5
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3. Nach Eingabe der Daten, { <}
drlcken.
Die Koordinaten wurden im

aktuellen JOB gespeichert, und der

Bildschirm in Schritt 2 wird wieder
angezeigt.

4. Weitere Festpunktkoordinaten
einlesen.

5. Nachdem alle Koordinaten
gespeichert sind {ESC} driicken,
um wieder <Bek. Daten>
anzuzeigen.

rec 2641

TN=<X

305.740
kt1.5
Aufgezeichnet

» Verfahren Eingabe der Festpunktkoordinaten vom PC

1. Verbinden Sie SET und Host-
Computer.

2. Im Speichermodus Bek. Daten
waéhlen.
¢ Der derzeitige JOB-Name wird
angezeigt.

3. Daten empfangen wahlen, um
<Daten empfangen> anzuzeigen.
Die Koordinaten werden vom PC
eingelesen, und die Anzahl der
empfangenen Datensétze wird auf
dem Bildschirm angezeigt. Nach
Beendigung des Datenempfangs
wird <Bek. Daten> angezeigt.
¢ {ESC} driicken, um den

laufenden Datenempfang
abzubrechen.

4. Weitere Festpunktkoordinaten
einlesen.

5. Nachdem alle Koordinaten
gespeichert sind {ESC} driicken,
um wieder <Bek. Daten>
anzuzeigen.

106

Bek. Daten
Job.JOB1

Tastatureingabe
Speicher loschen

Ansehen £ 4

Daten empfangen
Format SDR
Empfangen 12
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23. SPEICHERN/LOSCHEN VON DATEN

» Verfahren Loschen einzelner Koordinaten

1. Im Speichermodus Bek. Daten

wahlen.
2. Léschen wahlen, um die Liste mit Bek. Daten

den Festpunktkoordinaten Job.JOB1

anzuzeigen. Tastatureingabe
Daten empfangen
Ansehen 3
Pkt.
Pkt.
Pkt. 12345678
Pkt. 12345679
Pkt. SOKKI¥

(I PN T B ! BN

3. Zuléschende Punktnummer
wéhlen und { «a} dricken.

P85

o IEEE und anschlieBend {A} /
{¥} driicken, um auf die nachste /
vorherige Seite zu gelangen.

. driicken, um den Anfang
der Punktnummernliste
anzuzeigen.

. drucken, um das Ende der
Punktnummernliste anzuzeigen.

. driicken, um nach der
Punktnummer zu suchen.
Punktnummer nach Pkt.Nr.
eingeben.

Wenn viele Daten gespeichert
sind, kann die Suche eine
gewisse Zeit in Anspruch
nehmen.

Pkt.Nr. A

N IVl BN im
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23. SPEICHERN/LOSCHEN VON DATEN

4. drucken, um die
ausgewahlte Punktnummer zu
I6schen.

. drucken, um die
vorhergehenden Daten
anzuzeigen.

. drtcken, um die
nachfolgenden Daten
anzuzeigen.

5. {ESC} driicken, um die
Punktnummernliste zu schlieBen
und zu <Bek. Daten>
zurickzukehren.

» VERFAHREN Gleichzeitiges Léschen aller Koordinaten (Initialisierung)

1. Im Speichermodus Bek. Daten

wabhlen.
2. ,,Spelchg.r I6schen,, wéhlen und Bek. Daten Y
{ <=} driicken. Jb.JOB1

Datenubertragung

3. dricken.
<Bek. Daten> wird wieder
angezeigt. Speicher lbéschen
Bestatigen?

[ NO_J YES |

m Anzeigen von Festpunktkoordinaten

Die gespeicherten Koordinaten kénnen auf dem Bildschirm angezeigt werden.

» VERFAHREN

1. Im Speichermodus Bek. Daten
waéhlen.
* Der derzeitige JOB-Name wird
angezeigt.

108

- 4~ ~¢8




%E Series30R_2nd 02-ger.book Page 109 Wednesday, April 16,2003 2:57 PM %(LE

23. SPEICHERN/LOSCHEN VON DATEN

2. Ansehen wahlen.

Die Liste mit den Punktnummern 5’8‘3 . JBS}CG”
wird angezeigt. Tastatureingabe
Daten empfangen

Anschen SRR
A 2

3. Anzuzeigende Punktnummer
wéhlen und { «a} driicken. :
Die Koordinaten fiir den Zielpunkt . 12345678
werden angezeigt.

12345679

305.740
t. 5
N

4. {ESC} dricken, um wieder die
Punktnummernliste anzuzeigen.
Nochmals {ESC} driicken, um
<Bek. Daten> wieder anzuzeigen.

m Speichern/Léschen von Kodierungen

Kodierungen kénnen gespeichert werden. Bei der Aufzeichnung von Koordinaten
kénnen im Speicher abgelegte Kodierungen eingelesen werden.

» Verfahren Eingeben von Kodierungen

1. Im Speichermodus Code wahlen.

Kapaz
JOB
Bek. Daten
code
2. Codeeingabe wahlen.

) . Code ]
Kodierung eingeben und { «a} Tastatureingabe
driicken. Die Kodierung wird gpglcher %oschen
gespeighert und <Code> wieder L(i)sgeagisigcﬁgn
angezeigt.
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23. SPEICHERN/LOSCHEN VON DATEN

I I I ) Code (A
* Max. Code-Lénge : 16 :

(alphanumerisch)

Maximale Anzahl der

gespeicherten Kodierungen : 40

» Verfahren Léschen von Kodierungen

1. Im Speichermodus Code wahlen.

2. Loéschen wahlen. Die Liste mit den
Code

gespeicherten Kodierungen wird Tastatureingabe

angezeigt. Speicher loschen
gezelg Code ansehen
Liste loschen

Prismenstab
00
BAUMO1LINKS

3. Zuléschende Kodierung mit dem
Cursor markieren und

dricken.

4. Die markierte Kodierung wird
geldscht.

5. {ESC}dricken, um wieder <Code>
anzuzeigen.

* Wenn Sie "Liste l6schen" in Schritt 2 I6schen, und anschliessend auf
= dricken, werden alle Kodierungen geldscht.
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23. SPEICHERN/LOSCHEN VON DATEN

m Anzeigen von Kodierungen

» VERFAHREN

1. Im Speichermodus Code wéhlen.

2. Code anzeigen wéhlen.
NS ; . Code
Die Liste mit den gespeicherten Tastatureingabe

Kodierungen wird angezeigt. Speicher lgschen
Code ansehen
Liste loschen

3. {ESC}drlcken, um wieder <Code>
anzuzeigen.
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24. UBERTRAGEN VON JOB-DATEN

Die JOB-Daten kdnnen an einen PC Ubertragen oder auf einem Drucker
ausgegeben werden.
[C7 Verbindungskabel: “28.2 Sonderzubehdr”
Ausgabeformat und Befehle: Bedienungsanleitungen “AnschlieBen
externer Geréte an das SOKKIA SDR Elektronische Feldbuch,, und
“Befehlserklarungen,,.

¢ Messresultate, Standpunkt- Festpunktdaten, Notizen und Koordinatenwerte in
JOB konnen Ubertragen werden.

* Festpunktdaten, die tber ein externes Instrument eingegeben wurden, kénnen
nicht ubertragen werden.

« Das Ubertragungs-Setup kann auch im JOB-Menii ausgefiihrt werden. Wahlen
Sie “Comms Setup,, in <JOB>.

* Wenn “Inch, als Streckenmal3 gewahlt wurde, werden die Daten in “Feet,
ausgegeben.

» VERFAHREN

1. Verbinden Sie SET und Host-

Computer.
2. Wahlen Sie JOB im
Speichermodus. Kapaz.
Bek. Daten
Code
3. Daten senden wéhlen, um die J

JOB-Liste anzuzeigen. 883 Auswahl

JOB Name é&ndern
JOB ldéschen
Datenubertragung
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24. UBERTRAGEN VON JOB-DATEN

Den zu libertragenden JOB
auswahlen und { «a} drucken.
Rechts neben dem ausgewahlten
JOB wird Ja angezeigt. Es kdnnen
beliebig viele JOBS ausgewahlt
werden.
» "%" bedeutet, dass der JOB
bisher noch nicht an ein externes
Gerét Ubertragen wurde.

dricken.

Ausgabeformat wahlen und { «a}
driicken.

Die Ubertragung wird gestartet.
Nach Beendigung der Ausgabe
wird die JOB-Liste wieder
angezeigt. Der néchste JOB kann
ausgedruckt werden.

*JOBO1 Ja
ATUGI 254
JOBO3 Ja

0B04 0
JOBO5 2
a

Daten senden
ruckerausgabe

» {ESC} driicken, um die Ausgabe abzubrechen.

» VerfahrenAusgabe von JOB-Daten an Drucker

1.

Im Speichermodus “JOB,, wahlen.

“Daten senden, wahlen, um die
Liste mit den JOBS anzuzeigen.

Den zu ibertragenden JOB
auswahlen und { «} driicken.
Rechts neben dem ausgewéhlten
JOB wird “Ja, angezeigt. Es
kénnen beliebig viele JOBS
ausgewahlt werden.

drucken.

B

0B Auswahl

0B Name &ndern
0B l6schen
Daten senden
Datenubertragung

ccco

113



S 6%8 Series30R_2nd 02-ger.book Page 114 Wednesday, April 16,2003 2:57 PM 6%%

24. UBERTRAGEN VON JOB-DATEN

2

5. Verbinden Sie SET und Drucker
6. Drucker einschalten.

7. “Druckerausgabe, wahlen und
{ «} driicken. Die Ubertragung
wird gestartet. Nach Beendigung
der Ausgabe wird die JOB-Liste
wieder angezeigt. Der nachste
JOB kann ausgedruckt werden.
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25. ANDERN DER EINSTELLUNGEN

In diesem Kapitel werden die Parametereinstellungen, das Andern der
Einstellungen und die Initialisierung beschrieben.

2

m Andern der Instrumentenparameter

Nachstehend werden die EDM-Einstellungen und die Einstellverfahren im Mess-
Modus beschrieben. Jeder Parameter kann entsprechend den jeweiligen
Messanforderungen geandert werden.

o "%": Werkseinstellung

® EDM-Einstellungen

Auf der zweiten Seite des Mess-Modus [§ driicken.
EDM
Modus
Reflektor:Prisma
PC :-30 B

¥

EDM
Temp. : °
Druck : 3hpa
ppm : 0
EDIT

o Ebil: dient zur Einstellung der Parameter.

 [oJ7Ml: Der atmosphérische Korrektionsfaktor wird auf 0 zuriickgesetzt,
Temperatur und Luftdruck werden auf ihren Standwert gesetzt.

* Die Berechnung und Einstellung des atmosphérischen Korrektionsfaktors
erfolgt anhand der eingegebenen Werte fiir Temperatur und Luftdruck. Der
atmosphéarische Korrektionsfaktor kann auch direkt eingegeben werden.

Parameter, Einstellmdglichkeiten und Eingabebereich (*: Werkseinstellung)
Modus (Streckenmessmodus): Fein "r'*, Fein Mittel (Einstellung: 1 bis 9
mal), Fein "s", Tracking
Reflektor: Prisma* / Folie / Keiner (ohne Prisma)
PC (Prismenkonstante): -99 bis 99 (-30%)
Temp. Temperatur -30 bis 60°C (15%)
Luftdruck: 500 bis 1400hPa (1013*), 375 bis 1050mmHg (760*)
ppm (atmosphérischer Korrektionsfaktor): -499 bis 499 (0*)

- 4~ ~¢8
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25. ANDERN DER EINSTELLUNGEN

— | Atmosphérischer Korrektionsfaktor

W’ Beim SET erfolgt die Streckenmessung mit Hilfe eines Lichtstrahls,
wobei die Geschwindigkeit des Lichts entsprechend dem

Refraktionsindex des Lichts in der Atmosphére schwankt. Dieser

Refraktionsindex ist abhangig von der Temperatur und dem Luftdruck.

* Fur eine préazise Bestimmung des atmosphérischen
Korrektionsfaktors missen die mittlere Temperatur und der mittlere
Luftdruck entlang der Messstrecke ermittelt werden. Sorgfalt ist
geboten bei der Berechnung des atmosphérischen
Korrektionsfaktors in bergigem Gelande, da die atmosphérischen
Bedingungen zwischen zwei Punkten aufgrund der Héhendifferenz
unterschiedlich sein kénnen.

¢ Das SET ist so ausgelegt, dass der Korrektionsfaktor bei einem

Luftdruck von 1013 hPa und einer Temperatur von 15 °C 0 ppm

betragt.

Nach Eingabe der Werte flr Temperatur und Luftdruck wird der

Korrektionswert anhand der nachstehend aufgefiihrten Formel

berechnet und abgespeichert: .

0,2904 x Luftdruck (hPa)

1 + 0,003661 x Lufttemperatur (°C)

Setzen Sie den ppm-Wert auf 0, wenn eine atmosphérische
Korrektion nicht erforderlich ist.

ppm = 278,96

— | Prismenkonstante
W' Jedes Reflexionsprisma hat eine andere Prismenkonstante.

Der Korrekturwert fir die Konstante des jeweiligen Prismas muss
eingegeben werden.

* Die nachstehenden Beispiele gelten fur die PC-Korrekturwerte der
Reflexionsprismen von Sokkia.

AP01S+APO01 (Konstante=30mm) APO1 (Konstante=40mm) CPO1 (Konstante=Omm)

@

Korrekturwert = -30 Korrekturwert = -40 Korrekturwert = 0
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25. ANDERN DER EINSTELLUNGEN

@ Einstellungen im Konfig.-Modus

Im Konfig.-Modus Beo. Bedingungen wéhlen

Dist.-Modus

Winkauflsung :5" 4
Koord. X-Y-Z

Parameter und Einstellméglichkeiten (*: Werkseinstellung)
Dist.-Modus Sdist*, Hdist, Vdist

Neig.Korrekt. (Neigungswinkelkompensation): Ja(H,V)*, Ja(V), Nein
Zielach.Korrekt. (Zielachskorrektur): Ja*, Nein

Erdk.Refr.Korr: Nein*, K=0.142, K=0.20

JOB auswahlen: JOB1 bis JOB10 (JOB1*)

V manuell: Ja, Nein*

V.obs (Vertikalwinkelanzeige): Zenit*, Vertikal, Vert 90° (Vertikal +90°)
Winkelauflésung: SET330R/530R: 1", 5", SET630R: 5"

Koord. X-Y-Z*, Y-X-Z

— Automatische Neigungswinkelkompensation
W’ Vertikal- und Horizontalwinkel werden mit Hilfe des
Zweiachskompensators fir kleine Neigungsfehler automatisch

korrigiert.

¢ Lesen Sie die automatisch kompensierten Winkel ab, nachdem sich

die angezeigten Winkelwerte stabilisiert haben.

Der Einfluss des Stehachsfehlers auf den Horizontalwinkel &ndert

sich mit dem Vertikalwinkel. Wenn das Instrument nicht einwandfrei

horizontiert ist, kann eine Anderung des Vertikalwinkels durch

Drehen des Fernrohrs dazu fiihren, dass sich der angezeigte

Horizontalwinkelwert 4ndert.

¢ Kompensierter Horizontalwinkel = Gemessener Horizontalwinkel +
Neigungswinkel Y / tan (Vertikalwinkel)

* Liegen die gemessenen Vertikalwinkel nahe Zenit oder Nadir, so
erfolgt keine Kompensierung fiir den Horizontalwinkel.
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— | Zielachskorrektur

W’ Das SET verfligt Uber eine Funktion zur Korrektur des
Horizontalwinkels aufgrund von Ziel- und Kippachsfehler.

[

V-Modus (Vertikalwinkelanzeige)

o

Im Konfig.-Modus Instr. Konfig. wahlen

Autom. AUS : 30 min
Fadenkreuz:3

Kontrast :5
Wiederaufn. :Aus
EDM standby:INIH

EDM ALC :Frei

Parameter und Einsteliméglichkeiten (*: Werkseinstellung)
Autom. AUS 5 min, 10 min, 30 min*, Nein

Fadenkreuz: Stufe 0* bis 5 (10*)

Kontrast: Stufe 1 bis 10 (5%)

Wiederaufn.: Ein, Aus*®

EDM ALC: Halten*, Frei

Automatische Abschaltung zur Stromeinsparung
Um Strom zu sparen schaltet das SET sich automatisch ab wenn fir
die angegebene Zeit keine Taste betatigt wurde.

.

Wiederaufnahmefunktion

Wenn die Wiederaufnahmefunktion auf On gesetzt ist und das
Instrument aus- und wieder eingeschaltet wird, wird der Bildschirm
angezeigt, der auch vor dem Ausschalten des Instrument angezeigt
wurde. Darliber hinaus werden alle Parametereinstellungen
gespeichert. Der Speichersicherungszeitraum betragt ca. eine Woche;
danach verliert die Wiederaufnahmefunktion ihre Funktion.

D
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— 1 EDM ALC:
W’ Stellen Sie den Lichtempfangsstatus des EDM ein. Stellen Sie diesen
Parameter wahrend eines fortlaufenden Messvorgangs den
Messbedingungen entsprechend ein.
¢ Wenn EDM ALC auf “Frei, gesetzt ist, wird der Lichteinfluss dem
Abstand zwischen dem Instrument und der Umgebung
entsprechend automatisch eingestellt. Dies ist eine nitzliche
Funktion, wenn die Zielposition wahrend eines fortlaufenden
Messvorgangs geéndert wird. Wenn wéhrend eines fortlaufenden
Messvorgangs ein Hindernis zeitweise den Lichteinfluss
beeintréchtigt und der Fehler “Signal off, angezeigt wird, dauert es
eine Weile, bis das sich das Gerat auf die empfangene Lichtmenge
eingestellt hat und der Messwert angezeigt werden kann.
Ist “Halten, eingestellt, bleibt die Menge des empfangenen Lichts bis
zum Ende des fortlaufenden Messvorgangs stabil. Dies ist eine
wirksame Art, den vom Prisma reflektierten Lichtstrahl zu
stabilisieren. Nachdem der Lichtstrahl stabilisiert wurde, kann auch
bei einer zeitweisen Unterbrechung des Strahls durch ein Hindernis
und Auftreten eines “Signal off,-Fehlers das EDM das Prisma nach
kurzer Zeit wieder an derselben Position erkennen.

Im Konfig.-Modus Comms setup wahlen.

Baudrate:9600bps
Datenléange :
Paritat : keine

StopEbit 1 Bit
Checksumme:Nein
Xon/Xoff :Ja

Parameter und Einstellméglichkeiten (*: Werkseinstellung)

Baudrate 1200bps*, 2400bps, 4800bps, 9600bps, 19200bps, 38400bps

Datenlénge 8 Bit*, 7 Bit

Paritat Keine*, Ungerade, Gerade

Stoppbit 1 Bit*, 2 Bit

Checksumme Ja, Nein*

Xon/Xoff: Ja*, Nein

II_?Ausgabeformat und Befehle: Bedienungsanleitungen “AnschlieBen

externer Gerate an das SOKKIA SDR Elektronische Feldbuch,, und
“Befehlserklarungen,,.
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Im Konfig.-Modus Einheit wahlen

Temp. :°C
Druck :hPa
Winkel :Grad
Strecke :Meter

Parameter und Einstellméglichkeiten (*: Werkseinstellung)
Temp. Temperatur °C*, °F

Luftdruck hPa*, mmHg, ZollHg

Winkel Grad*, Gon, Mil

Strecke: Meter*, FuB3, Zoll

— Zoll (Zoll-Bruch)
W' “Zoll-Bruch, ist die in den Vereinigten Staaten von Amerika verwendete
Einheit und wird wie im folgenden Beispiel verwendet.

o

10.875 feet — 10-10-1/2 inch

0957

el

10.000 feet
@ 0.875 feet x 12=10.5 inch
® 0.5 inch=1/2 inch

* Selbst wenn in dieser Einstellung “Zoll, gewahlt wurde, werden alle Daten
einschliesslich des Ergebnisses der Flachenberechnung in “Fuss,,
ausgegeben, und die Streckenwerte missen in “Fuss, eingegeben werden.
Wenn der “Zoll,,-Wert den Anzeigebereich Uberschreitet, wird auch dieser in
“Fuss, angezeigt.
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m Tastenbelegung

Es besteht die Mdglichkeit, die Tastenbelegung im Mess-Modus den jeweiligen
Messaufgaben anzupassen. Das SET lasst sich sehr effizient bedienen, da
einzelne Softkey-Belegungen entsprechend den verschiedenen Anwendungen
und der Arbeitsweise unterschiedlicher Beobachter voreingestellt werden
kénnen.

* Die aktuellen Softkey-Belegungen bleiben auch nach dem Ausschalten des
Instruments bis zur nachsten Anderung erhalten.

» Dariiber hinaus besteht die Méglichkeit, 2 Tastenbelegungsséatze fest
einzuspeichern: die Benutzereinstellung 1 und die Benutzereinstellung 2.

* Die flr Benutzer 1 und Benutzer 2 registrierten Softkey-Séatze kénnen bei
Bedarf aufgerufen werden.

¢ Wenn Softkey-Belegungen gespeichert und registriert werden,
werden die friheren Tastenbelegungen geléscht. Denken Sie

immer daran, dass der momentan benutzte Softkey-Satz beim
Aufrufen eines neuen Softkey-Satzes durch den aufgerufenen
Softkey-Satz ersetzt und der alte Softkey-Satz gel6scht wird. .

® Bei Auslieferung des SET sind die Softkeys wie folgt belegt:
Seite 1 =" OSET [ l==

Seite 2 (V=N e
Seite 3 E
@ Folgende Funktionen sind fiir die Belegung der Softkeys verfiigbar:
=1 Streckenmessung
Wechsel der Winkel- und Streckenanzeige
OSET Horizontalwinkel auf 0 setzen

Koordinatenmessung

Repetitionsmessung
SpannmafBbestimmung
Absteckungsmessung
Exzentrische Messung
REC-Menl
EDM-Einstellungen
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- e ] Gewdlinschten Horizontalwinkel setzen
Neigungswinkel anzeigen
MENU In den Men(-Modus (Koordinatenmessung,

Absteckungsmessung, Repetitionsmessung,
SpannmaBbestimmung, Indirekte H6henbestimmung, Freie
Stationierung, Flachenberechnung, Geradenabsteckung,
Umformung)

Indirekte Héhenbestimmung

Freie Stationierung

Horizontalwinkel rechts/links

Wechsel zwischen Zenitwinkel/Neigung in %
T Horizontalwinkel fest/I6sen

Messwerte im Speicher uberpriifen

Datenubertragung an PC bzw. externen Speicher

Riicksignal
Flachenberechnung
F/ M Wechsel zwischen Meter/Fuf3
Yt/ vl Geradenabsteckung
[ —— | Nicht belegt

@ Beispiele fir die Softkey-Belegung

Sie kénnen den Tasten auf jeder Seite die gleichen Funktionen (Beispiel 1),
mehreren Tasten auf einer Seite ein und dieselbe Funktion (Beispiel 2) oder auch
nur einzelnen Tasten eine Funktion zuweisen (Beispiel 3).

Beispiel 1:
P1 E1
P2 EE11

Beispiel 2:
Pl EZENIED

Beispiel 3:
P1 1 (- — ]|
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25. ANDERN DER EINSTELLUNGEN

» Verfahren Zuweisung von Tastenfunktionen

1. Wabhlen Sie "Tastenfunktion" in
Konfig Modus.
Festlegen wahlen. Zur Zeit belegte
Softkeys werden unter
<Tastenbelegung> angezeigt.

2. Cursormitden Tasten { p } / { 4}
auf die Softkeys bewegen, deren
Belegung geéndert werden soll. 0SET

Der mit dem Cursor markierte —
=,
Softkey blinkt. G N =N

Tastenbelegung

3. Softkey-Funktion mit den Tasten
{A}/ {w}éandern.
Durch Driicken der Tasten { p } /
{ 4} Funktion und Lage des
Softkeys festlegen. Der neu
belegte Softkey blinkt nicht mehr,
und der Cursor steht auf dem
néchsten Softkey.

4. Schritte 2 und 3 so oft wie
erforderlich wiederholen.

5. dricken, um die
Tastenbelegungen zu speichern
und <Tastenbelegung> wieder
anzuzeigen.

Die neuen Tastenbelegungen
werden im Mess-Modus angezeigt.
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» VERFAHREN Registrierung einer Tastenbelegung

1. Belegung von Softkeys mit
Funktionen.
[C7 “Verfahren Zuweisung von
Tastenfunktionen”

2. Wabhlen Sie "Tastenfunktion" im
Konfig-Modus.

3. Registration wéahlen.
Benutzer 1 oder Benutzer 2 als den
zu registrierenden Softkey-Satz

wahlen.
4. driicken. Der Softkey-Sat
{.‘_'} rucken. Der sottkey-saiz Tastenbelegung
wird als Benutzer 1 oder Benutzer
2 registriert und <Tastenbelegung> Nutzer 2

wird wieder angezeigt. Regist. unter 1

» VERFAHREN Aufrufen einer registrierten Tastenbelegung

1. Wabhlen Sie "Tastenbelegung" im
Konfig-Modus.

2. Ruckruf wahlen. Tastensatz fur

Benutzer 1, Benutzer 2 oder Tegung
Standardtastensatz (Einstellungen Nutzer 2
Standard

bei Auslieferung des SET) wéahlen
und { «=} driicken.
<Tastenbelegung> wird wieder
angezeigt. Die Funktionen des
aufgerufenen Softkey-Satzes
werden im Mess-Modus angezeigt.
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25. ANDERN DER EINSTELLUNGEN

m Wiederherstellen der Standardeinstellungen

Nachstehend werden die beiden Verfahren zur Wiederherstellung der
Standardeinstellungen erléautert:

Wiederherstellen der Standardeinstellungen und Einschalten des Instruments.
Initialisieren der Daten und Einschalten des Instruments.

Setzen Sie folgende Parameter wieder auf die Standardwerte bei Auslieferung

des SET.

EDM-Einstellung, Konfig.-Modus-Einstellungen (einschl. Softkey-Séatze)
Werkseinstellungen bei Lieferung des SET “25.1 Andern der
Instrumentenparameter”, “25.2 Tastenbelegung”

Daten initialisieren. Die folgenden Daten werden initialisiert.
¢ Daten in allen Jobs

¢ Festpunktkoordinaten im Speicher

» Kodierungen im Speicher

» VERFAHREN Wiederherstellen der Standardeinstellungen und
Einschalten des Instruments

1. Instrument ausschalten.

2. {F4} und {BS} gedriickt halten und
gleichzeitig {ON} driicken.

3. Das SET schaltet ein, auf dem
Bildschirm erscheint Standard
setzen, und alle Parameter werden
auf die Standardeinstellungen
zurlickgesetzt.

» VERFAHREN Initialisieren der Daten und Einschalten des Instruments.

1. Instrument ausschalten.

2. {F1}, {F3} und {BS} gedriickt halten
und gleichzeitig {ON} driicken.

3. Das SET schaltet ein, auf dem
Bildschirm erscheint "Speicher
lI6schen...", und alle Parameter
werden auf ihre
Standardeinstellung zuriickgesetzt.
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26. WARNHINWEISE UND FEHLERMELDUNGEN

Nachstehend folgt eine Auflistung der vom SET angezeigten Fehlermeldungen
mit ihren jeweiligen Bedeutungen. Bleibt eine Fehlermeldung bestehen oder wird
eine andere Fehlermeldung als nachfolgend angegeben angezeigt, so weist das
Instrument eine Fehlfunktion auf. Wenden Sie sich an lhre Sokkia-Vertretung.

2

AuBerhalb Temp.ber.
Das SET befindet sich auBerhalb des Temperaturbereichs fur den Betrieb
und es kdnnen keine préazisen Messergebnisse ermittelt werden Wiederholen
Sie die Messung innerhalb des angemessenen Temperaturbereichs.
Verwenden Sie bei direkter Sonneneinstrahlung einen Schirm, um das SET
gegen die Hitze zu schitzen.

Benétige 1. Mess.
Bei der SpannmaBbestimmung wurde die Messung des Bezugspunkts
fehlerhaft abgeschlossen.
Bezugspunkt genau anzielen und drucken, um die Messung neu zu
starten.

Benétige 2. Mess.
Bei der SpannmafBbestimmung wurde die Messung des Zielpunkts fehlerhaft
abgeschlossen.
Zielpunkt genau anzielen und =g dricken, um die Messung neu zu
starten.

Berechnungsfehler
Im Rahmen der freien Stationierung wurden Festpunkte mit identischen
Koordinaten beobachtet. Benutzen Sie einen anderen Festpunkt mit
abweichenden Koordinaten.

Checksummenfehler
Zwischen dem SET und der externen Einheit ist ein Sende-/Empfangsfehler
aufgetreten.
Daten neu Ubertragen.

Exz. Mess. n. korr.
Die Beobachtung des Exzentrums wéhrend der exzentrischen Messung
wurde fehlerhaft abgeschlossen.
Exzentrum genau anzielen und driicken, um die Messung neu zu
starten.

Flash mount error!
Es kénnen keine Daten eingelesen werden.
Wenden Sie sich an Ihre Sokkia-Vertretung.

126

- 4~ ~¢8




6%8 Series30R_2nd 02-ger.book Page 127 Wednesday, April 16,2003 2:57 PM git%

26. WARNHINWEISE UND FEHLERMELDUNGEN

Flash write error!

Identische Koordinaten
Dieselben Werte wurden unter Pkt.1 und Pkt.2 in der Geradenabsteckung
eingegeben. SET kann die Grundlinie nicht definieren.

Kein Signal
Kein Ricksignal zu Beginn der Streckenmessung, oder das Rucksignal
wurde wéhrend der Messung abgeschwécht oder blockiert.
Prisma neu anzielen oder, bei Verwendung eines Reflexionsprismas, die
Anzahl der Reflexionsprismen erhéhen.

Wenn das Druckerkabel angeschlossen ist, kann die Messung nicht
ordnungsgeman durchgefiihrt werden. SET zeigt dann obigen Bildschirm an
und gibt einen Warnton aus. Wenn das Kabel entfernt wird, erscheint wieder
der vorherige Bildschirm.

Wenn ein mit dem SET verbundener SDR oder Host-Computer ausgeschaltet
wird, erscheint der obige Bildschirm. Dies ist véllig normal und deutet nicht
auf eine Stérung hin. Wenn der SDR oder Host-Computer wieder
eingeschaltet oder das Kabel wieder angeschlossen wird, erscheint wieder
der vorherige Bildschirm.

Unglinstige Bedingungen fiir die Streckenmessung ohne Prisma. Die
Streckenmessung ohne Prisma kann nicht durchgefiihrt werden, da der
Laserstrahl zwei oder mehr Oberflachen auf einmal trifft.

Waéhlen Sie ein Ziel mit nur einer Oberflache fir die Streckenmessung.

Keine Daten
Beim Suchen oder Einlesen von Koordinatenwerten oder beim Suchen nach
Kodierungen wird die Suche abgebrochen, weil der gesuchte Datensatz nicht
vorhanden oder die Datenmenge zu groB ist.

Keine Lésung
Fur die Berechnung der Standpunktdaten bei der freien Stationierung gibt es
keine Lésung.
Kontrollieren Sie die Anschlusspunkte und flihren Sie die Messungen ggf.
neu durch.
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26. WARNHINWEISE UND FEHLERMELDUNGEN

Kommunikationsfehler
Beim Empfang der Daten von einem externen Instrument ist ein Fehler
aufgetreten.
Uberpriifen Sie die Einstellung der Dateniibertragungsparameter.
[ "25.1 Andern der Instrumentenparameter = Einstellungen im Konfig.-
Modus"

Komp. auBerhalb
Der Neigungswinkel des Instruments liegt wahrend der Messung aufBerhalb
des Neigungswinkelkompensationsbereichs.
Mit £3' neu einspielen.

RAM geléscht
(Anzeige erscheint beim Einschalten des SET) Die Wiederaufnahmefunktion
hat ihre Funktion verloren, weil seit dem letzten Ausschalten des SET mehr
als eine Woche (Speichersicherungszeitraum) verstrichen ist.
Nach mehr als einer Woche verliert die Wiederaufnahmefunktion, auch wenn
sie noch eingeschaltet ist, ihre Funktion.

Schlechte Bedingung
Die Bedingungen flr die Streckenmessung sind schlecht.
Prisma neu anzielen oder, bei Verwendung eines Reflexionsprismas, die
Anzahl der Reflexionsprismen erhéhen.

Speicher voll
Es ist nicht mehr genligend Speicher vorhanden.
Speichern Sie die Daten neu ab, nachdem Sie nicht mehr benétigte Daten
aus dem JOB oder Koordinatenwerte aus dem Speicher geléscht haben.

Streckenmess. n. korr.
Bei der indirekten H6henbestimmung wurde die Messung des Zielpunkts
fehlerhaft abgeschlossen.
Zielpunkt genau anzielen und driicken, um die Messung neu zu
starten.

Ungiiltige Grundlinie
Grundlinie wurde wahrend der Linienabsteckung oder der Punktprojektion
nicht ordnungsgeman definiert.
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26. WARNHINWEISE UND FEHLERMELDUNGEN

Wert auBerhalb
Bei der Messung der Schrégstrecke in % wurde der Anzeigebereich (+/- 100
% Uberschritten
Bei der indirekten Hohenbestimmung ist der Vertikalwinkel gréBer horizontal
+ 89° bzw. die gemessene Strecke betragt mehr als 9999.999m.
Legen Sie den Standpunkt weiter vom Zielpunkt weg.
Die bei der freien Stationierung berechneten Standpunktkoordinaten sind zu
grof3.
Neue Beobachtung.
Der Skalierungsfaktor war wahrend der Linienabsteckung niedriger als
0.100000 oder hdher als 9.999999.

Zuerst senden
Bevor ein JOB geléscht werden kann, muss er ausgedruckt oder an einen PC

[_]‘bertragen werden.
Ubertragen Sie den JOB an den PC oder geben Sie ihn auf einen Drucker

aus.
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27. KONTROLLEN UND JUSTIERUNGEN

Das SET ist ein Prazisionsinstrument, das eine genaue Justierung erfordert. Es

muss vor Gebrauch uberprdift und justiert werden, um préazise Messungen zu

gewabhrleisten.

* Fuhren Sie die Kontrollen und Justierungen immer in der ordnungsgeméaien
Reihenfolge beginnend mit “27.1 Réhrenlibelle” bis
“27.7 Additionskonstante”aus.

* Darlber hinaus muss das Instrument nach langer Lagerung, Transport oder bei
Verdacht auf einen Schaden infolge eines heftigen StoBes besonders griindlich
Uberprift werden.

Rohrenlibelle

Das réhrenformige Glasgefa3 der Réhrenlibelle reagiert empfindlich auf
Temperaturédnderungen oder StoB3e. Kontrollieren und justieren Sie die
Réhrenlibelle wie nachstehend beschrieben.

» Verfahren Kontrolle und Justierung

1. Instrument horizontieren und die
Position der Libellenblase in der
Roéhrenlibelle kontrollieren.

ICF “8.2 Horizontieren” Schritte 3 bis
5

2. Oberbau des Instruments um 180°
drehen und prifen, ob die
Libellenblase in der Mitte der
Réhrenlibelle einspielt.

Ist die Libelle noch zentriert, ist
keine Justierung notwendig.

Ist die Libelle nicht zentriert, wie
folgt vorgehen:

3. Libelle durch Drehen der
FuBschraube C um die Halfte des O m @
Ausschlags einspielen. 1/2 |+
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4. Die verbliebene Hélfte des
Libellenausschlags durch mm @
Mitte
A

Verstellen der Justierschraube mit
der Justiernadel korrigieren.
Wenn die Justierschraube im
Uhrzeigersinn angezogen wird,
bewegt sich die Libellenblase in
gleicher Richtung.

5. Den Oberbau des Instruments
drehen und die Justierung
wiederholen, bis die Libellenblase
in allen Drehpositionen des
Oberbaus zentrisch verbleibt.
Léasst sich die Libellenblase auch
bei wiederholter Justierung nicht
zentrieren, wenden Sie sich bitte
an lhre Sokkia-Vertretung.

27.2 Dosenlibelle

» Verfahren Kontrolle und Justierung

1. Réhrenlibelle Gberprifen und
justieren oder Instrument mit Hilfe
der Roéhrenlibelle vorsichtig
horizontieren.

T3 “8.2 Horizontieren” Schritte 1 bis
2

2. Lage der Dosenlibelle prifen.
Ist die Libelle zentriert, ist keine
Justierung notwendig.

Ist die Blase nicht zentriert, wie
folgt vorgehen:
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3. Zuerst die Ausschlagrichtung der
Libellenblase feststellen.
Die der Ausschlagrichtung
gegenlberliegende
Justierschraube mit Hilfe der
Justiernadel I16sen, um die Blase
zu zentrieren.

Justierschrauben fiir Dosenlibelle

G,
fm g,

/——_

4. Die Justierschrauben solange
verstellen, bis die Anziehspannung
bei allen drei Schrauben gleich und
die Blase zentriert ist.
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27. KONTROLLEN UND JUSTIERUNGEN

Achten Sie auf die gleiche Anziehspannung bei allen
Justierschrauben.

Durch Uberdrehen der Justierschrauben kann die Dosenlibelle
beschéadigt werden.

27.3 Neigungskompensator

Wenn der auf dem Display angezeigte Neigungswinkel nicht 0° (Nullpunkt) ist, ist
das Instrument nicht ordnungsgeman horizontiert. Dies fiihrt zu einem
Winkelfehler.

Der Kompensatornullpunktfehler kann wie folgt korrigiert werden.

» VERFAHREN Kontrolle

1. Instrument sorgféltig horizontieren.
Gegebenenfalls die Verfahren zur
Kontrolle und Justierung der
Libellen wiederholen.

2. Horizontalwinkel auf 0° setzen.
Auf der ersten Seite des Mess-
Modus-Bildschirms zweimal
drliicken, um den Horizontalwinkel
auf 0° zu setzen.

3. Im Konfig.-Modus-Bildschirm

Instr.Konst. wéahlen, um den Kggg?géedingungen

aktuellen Korrekturwert in Ziel- und Instr.Konfi

Kippachsrichtung anzuzeigen. mg ung
Einheiten

Instr.Konst

Tilt X 400 Y 400
Zielachskorrektur

“Tilt X Y,, auswéahlen. { <=}

driicken, um den Neigungswinkel Qeigung::‘,\(l)vggjlcgz\? "
in Ziel- und Kippachsrichtung ;-(lAR 08 : 88 : 83 ::
anzuzeigen. Messen Lage 1
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4. Einige Sekunden warten, bis sich
die Anzeige stabilisiert hat, dann
die automatisch kompensierten
Winkel X1 und Y1 notieren.

5. Den Oberbau des Instruments um
180° drehen.
Horizontalklemme I6sen und das
Instrument um 180° in Bezug auf
den angezeigten Horizontalwinkel
drehen, Klemme wieder festziehen.

6. Einige Sekunden warten, bis sich

die Anzeige stabilisiert hat, dann Neigung ?‘6\’?6;“?23 "
die automatisch kompensierten \I-(IAR ; 88 e 88 ! 83
Winkel X2 und Y2 notieren. Messen Lage 2

7. Jetzt werden die folgenden
Indexwerte berechnet
(Kompensatornullpunktfehler).
Xindex = (X1+X2)/2
Yindex = (Y1+Y2)/2

Ist einer der Indexwerte (Xindex,
Yindex) gréBer/kleiner als +20",
muss er wie folgt justiert werden.
Liegt der Indexwert innerhalb des
Bereichs von +20", ist eine
Justierung nicht erforderlich.
{ESC} driicken, um zu
<Instr.Konst.> zurtickzukehren.

» VERFAHREN Justierung

8. Die Werte X2 und Y2 speichern.

dricken, um den
Horizontalwinkel auf 0° zu setzen.
Lage 2 messen wird angezeigt.

9. Den Oberbau des Instruments um
180° drehen.
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10. Einige Sekunden warten, bis sich

Neigungswerte

die Anzeige stabilisiert hat, dann AKtuell X400 Y400
die automatisch kompensierten Neu X408 Y396
Winkel X1 und Y1 speichern.

driicken, um die ["NO |

Neigungswinkel X1 und Y1 zu
speichern. Der Korrekturwert wird
angezeigt.

11. Bestétigen, dass die Werte
innerhalb des Justierbereichs
liegen.

Wenn beide Korrektionswerte
innerhalb des Bereichs von 400+30
liegen, wahlen Sie FI=1, um den
Korrektionswinkel zu erneuern.
<Instr. const> wird wieder
angezeigt. Weiter mit Schritt 12.
Wenn die Werte den Justierbereich
Uberschreiten, wahlen Sie HNOH,
um die Justierung abzubrechen
und <Instr. const>anzuzeigen.
Kontaktieren Sie Ihren SOKKIA-
Hé&ndler, um die Justierung
durchzuflhren.

» Verfahren Wiederholungspriifung

12. { «=1} drlicken am <Instr.Konst.>.

13. Einige Sekunden warten, bis sich
die Anzeige stabilisiert hat, dann
die automatisch kompensierten
Winkel X3 und Y3 notieren.

14. Den Oberbau des Instruments um
180° drehen.

15. Einige Sekunden warten, bis sich
die Anzeige stabilisiert hat, dann
die automatisch kompensierten
Winkel X4 und Y4 notieren.
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16. Jetzt werden die folgenden
Indexwerte berechnet
(Kompensatornullpunktfehler).
Xindex = (X3+X4)/2
Yindex = (Y3+Y4)/2
Wenn beide Indexwerte innerhalb
des Bereichs von +20" liegen, ist
die Justierung abgeschlossen.
{ESC} driicken, um zu
<Instr.Konst.> zurtickzukehren.

Liegt einer der Indexwerte (Xindex,
Yindex) auBerhalb des Bereichs
von +20", missen die Kontroll- und
Justierverfahren von Anfang an
wiederholt werden. Wenn die
Abweichung auch nach zwei- oder
dreimaligem Wiederholen dieses
Verfahrens noch grof ist, wenden
Sie sich zwecks Justierung an lhre
Sokkia-Vertretung.

27.4 Zielachskorrektur

Mit Hilfe dieser Funktion kénnen Sie den Zielachsfehler in Ihrem Instrument
messen, so dass das SET spatere Messungen in einer Lage korrigieren kann. Zur
Bestimmung des Fehlers missen Winkelmessungen in beiden Lagen
durchgefuhrt werden.

» Verfahren

1. Anzeige <Zielachskorrektur>.
Im Konfig.-Modus-Bildschirm
Instr.Konst. und Zielachskorrektur

wéhlen

2. Bezugspunkt in Lage 1 anzielen. .
Bezugspunkt in Lage 1 anzielen ZIE%aC?Sk?BESSF%'g "
und BNl drucken. V off.: 0°00'10"
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3. Bezugspunkt in Lage 2 anzielen.
Instrument um 180° drehen.
Denselben Punkt in Lage 2
anzielen und drucken.

4. Konstante eingeben.

driicken, um die Konstante

einzugeben.

o IOl dricken, um die Daten zu
I6schen und zu
<Zielachskorrektur>
zurlckzukehren.

27.5 Fadenkreuz

» VERFAHREN Kontrolle 1: Senkrechte der Zielachse zur Kippachse

1. Instrument sorgféltig horizontieren.

2. Einen gut sichtbaren Zielpunkt
(z.B. die Kante eines Daches) in
Punkt A der Fadenkreuzlinie
anzielen.

3. Das Fernrohr kippen bis der
Zielpunkt in Punkt B auf einer
vertikalen Linie des Fadenkreuzes
liegt.

Bei einer Verschiebung des
Zielpunktes parallel zu der
vertikalen Linie ist eine Justierung
nicht erforderlich. Wenn die
Verschiebung jedoch von der
vertikalen Linie abweicht, wenden
Sie sich wegen der Justierung bitte
an lhre Sokkia-Vertretung.
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» VERFAHREN Kontrolle 2: Vertikale und horizontale Fadenkreuzlinien

1. Eine Zieltafel in ca. 100m Entfernung
vom SET aufstellen.

2. Instrument sorgféltig horizontieren,
einschalten und vertikalen und
horizontalen Teilkreis indizieren.

3. Wahrend der Mess-Modus-Bildschirm
angezeigt wird, Zieltafel in Lage 1
anzielen und Horizontalwinkel A1 und
Vertikalwinkel B1 ablesen.

Beispiel:  Horizontalwinkel A1=18°
34' 00"
Vertikalwinkel B1=90° 30’
20"

4. Zieltafel anschlieBend in Lage 2
anzielen und Horizontalwinkel A2 und
Vertikalwinkel B2 ablesen
Beispiel:  Horizontalwinkel A2=198°

34' 20"
Vertikalwinkel B2=269°
30" 00"

5. Berechnen Sie jetzt:
A2-A1 und B2+B1
Wenn A2-A1 im Bereich von 180°+40"
und B2(B1) im Bereich von 360°+40"
liegt, ist keine Justierung erforderlich.
Beispiel:  A2-A1 (Horizontalwinkel)
=198° 34' 20"- 18° 34' 00"
=180° 00' 20"
B2-B1 (Vertikalwinkel)
=269° 30' 00" + 90° 30' 20"
=360° 00' 20"
Wenn die Abweichung auch nach
zwei- oder dreimaligem Wiederholen
dieses Verfahrens noch grof3 ist,
wenden Sie sich zwecks Justierung an
Ihre Sokkia-Vertretung.
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Optisches Lot

» VERFAHREN Kontrolle

1. SET sorgféltig horizontieren und
Bodenmarke genau in das
Fadenkreuz des optischen Lots
zentrieren.

2. Oberbau um 180° drehen und
Position der Bodenmarke im

[O]
Fadenkreuz kontrollieren.
Ist die Bodenmarke noch zentriert,
so ist keine Justierung notwendig. [©] [o]
Ist die Bodenmarke nicht mehr
zentriert, so ist wie folgt [0]
vorzugehen.

» VERFAHREN Justierung

3. Die halbe Abweichung mit der
FuBschraube korrigieren.
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4. Abdeckkappe flr das optische Lot
abnehmen.

5. Die restliche halbe Abweichung mit
den 4 Justierschrauben fur das
optische Lot, wie nachstehend
beschrieben, justieren.

Wenn die Bodenmarke im oberen
oder unteren Bereich der
Zeichnung erscheint:

obere (untere) Justierschraube
etwas I6sen und untere (obere)
Justierschraube um denselben
Betrag anziehen, um die
Bodenmarke im Fadenkreuz des
optischen Lots zu zentrieren.
(Die Bodenmarke bewegt sich auf
die Linie in der nebenstehenden
Abbildung zu.)

Wenn die Bodenmarke auf der
durchgezogenen (gepunkteten)
Linie liegt:

rechte (linke) Justierschraube
leicht 16sen und linke (rechte)
Justierschraube um denselben
Betrag anziehen, um die
Bodenmarke im Fadenkreuz des
optischen Lots zu zentrieren.

Achten Sie sehr sorgféltig darauf, dass Sie die Justierschrauben

nicht Uberdrehen.

6. Justierung durch Drehen des
Oberbaus des Instruments prifen.
Die Bodenmarke muss dabei im
Fadenkreuz zentriert bleiben.
Justierung ggf. wiederholen.

7. Abdeckkappe flr das optische Lot
wieder aufsetzen.
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27. KONTROLLEN UND JUSTIERUNGEN

Additionskonstante

Vor Auslieferung wird die Additionskonstante K des SET auf 0 eingestellt. Sie
kann sich mit der Zeit jedoch verdndern und muss deshalb mehrmals jéhrlich und
wenn die gemessenen Werte beginnen, um einen gleichmafigen Betrag
abzuweichen, auf einer eingerichteten Basislinie mit bekannter
Streckengenauigkeit Gberprift werden, um korrekt gemessene Strecken zu
gewdhrleisten. Gehen Sie bei der Uberpriifung wie nachstehend beschrieben vor.

* Fehler beim Aufstellen des Instruments und des
Reflexionsprismas oder beim Anzielen beeinflussen die
Additionskonstante. Fiihren Sie diese Arbeiten duBerst
sorgféltig durch, um solche Fehler zu vermeiden.

¢ Achten Sie darauf, dass Instrumenten- und Prismenhdhe
identisch sind. Verwenden Sie bei unebenem Untergrund ein
automatisches Nivellier fir die Einstellung der korrekten Héhen
an allen Punkten.

» VERFAHREN Kontrolle

1. Wahlen Sie zwei Punkte auf einem
ebenen Untergrund im Abstand [ J~-""""mmmmmmmee >
von 100 m von einander aus.
Stellen Sie das Instrument auf
Punkt A und das Reflexionsprisma -
auf Punkt B auf. Legen Sie den A C B
Punkt C in die Mitte zwischen die
Punkte A und B.

2. Messen Sie jeweils 10 Mal die
Horizontalstrecke zwischen Punkt
A und Punkt B und berechnen Sie
den Mittelwert aus den Messungen
(Feinmessung).

3. Stellen Sie anschlieBend das SET
auf Punkt C, direkt zwischen den
Punkten A und B, und das
Reflexionsprisma auf Punkt A auf.
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27. KONTROLLEN UND JUSTIERUNGEN

4. Messen Sie jeweils 10 Mal die
Horizontalstrecken CA und CB und
berechnen Sie den Mittelwert fir
jede Strecke (Feinmessung).

5. Berechnen Sie die
Additionskonstante K wie folgt:
K=AB - (CA + CB)

6. Wiederholen Sie die Schritte 1 bis
5 zwei- oder dreimal.
Wenn die Additionskonstante K
auch nur einmal innerhalb von +
3mm liegt, ist eine Justierung nicht
notig.
Liegt die Additionskonstante
standig auBerhalb dieses Bereichs,
so lassen Sie die Justierung von
Ihrer Sokkia-Vertretung
vornehmen.
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28. STANDARDAUSRUSTUNG UND SONDERZUBEHOR

m Standardausriistung

4|

« Uberpriifen Sie die Ausriistung auf ihre Vollstandigkeit

1 Instrument SET.........cccoeeveenns 1 7 Schnurlot.......coceeviiiiiiniiie. 1
2 Batterie (BDC46A) 8 Werkzeugtasche ...........cceeu.. 1
(SET330/530/530R)......ccceennee 2 9 Schraubenzieher..................... 1
(SETB30R).....cccvveereereeieenenn 1 10 Linsenpinsel .......ccccoovevriveennn. 1
3 Ladegerét 11 Justierstift........cccoociiiiiinnnn. 2
(CDC61/62/64) ......eevueeeeenen. 1 12 Bedienungsanleitung............... 1
4 Rohrenkompass (CP7)........... 1 13 Reinigungstuch .........c.ccccoeueeee. 1
5 Objektivkappe.......ccccevrereenns 1 14 Tragekoffer (SC196)................ 1
6 Sonnenblende..........c.ccceueeee. 1 15 Tragriemen ........cccceeveeencnneenn. 1

- o
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28. STANDARDAUSRUSTUNG UND SONDERZUBEHOR

® Roéhrenkompass (CP7)
Schieben Sie den Réhrenkompass in
den dafiir vorgesehenen Schlitz. Lésen
Sie die Klemmschraube und drehen
Sie den Oberbau des Instruments bis
die Kompassnadel die Indexlinien
halbiert. Das Fernrohristin Lage 1 nun
auf den magnetischen Nordpol
ausgerichtet. Drehen Sie die
Klemmschraube nach Gebrauch
wieder fest und ziehen Sie den
Réhrenkompass aus dem Schlitz.

: * Der Rdhrenkompass reagiert empfindlich auf Magnetismus oder
Metalle. Diese Einfllisse kdnnen dazu fiihren, dass die
magnetische Nordrichtung nicht korrekt angezeigt wird.
Benutzen Sie die von diesem Kompass angezeigte magnetische
Nordrichtung nicht fir Basismessungen.

@® Schnurlot
Das Schnurlot kann bei ruhigem Wetter
zum Aufstellen und Zentrieren des
Instruments benutzt werden. Wickeln
Sie hierzu die Schnur ab, flihren Sie sie
zum Anpassen der Schnurlange, wie in
der Abbildung gezeigt, durch die
Schnurklemme und befestigen Sie sie
an dem Haken in der Zentrierschraube.

® Tragegriff
Der Tragegriff kann vom Instrument
abgenommen werden. Dazu mussen
die Griffsicherungsschrauben geldst
werden.
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28. STANDARDAUSRUSTUNG UND SONDERZUBEHOR

m Sonderzubehor

Bei den folgenden Ausriistungsteilen handelt es sich um Sonderzubehér zum
SET.
[C3 Sonderzubehor Prisma und Stromversorgung: “28.3 Prismensystem”, und
“28.4 Stromversorgung”.

® Kabellose Tastatur (SF14)

Fur SET330/530/530R

SF14 macht den Messvorgang und die

Dateneingabe schneller und einfacher.

[C7 Lage der Bedienungstasten auf

der kabellosen Tastatur.
“5.1 Bezeichnung der
Instrumententeile”, Bedienung:
“6.1 Tastenfunktionen”

Schnittstelle: Moduliertes
Infrarot LED
Stromquelle: RO3/AAA x 2
(8V DC)
Reichweite: 2m (Reichweite
kann bei
unterschiedlichen
Betriebsbedingung
en variieren)
Tastatur: 37 Tasten
Arbeitstemperatur: -20 bis 50°C
Wasser- und P44
Staubfestigkeit: (IEC60529: 1989)
MaBe: 162 (B) x 63 (T) x
19 (H) mm
Gewicht: ca. 120g (mit
Batterien)

® Wechseln der Batterien

1 * Ersetzen Sei immer alle Batterien gleichzeitig.
* Verwenden Sie entweder Alkali- oder Manganbatterien.
* Entfernen Sie die Batterien, wenn die Tastatur Uber einen
langeren Zeitraum nicht benutzt wird.
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28. STANDARDAUSRUSTUNG UND SONDERZUBEHOR

>

Kerbe \,' ), \;/ Batterieabdeckung

1. Halten Sie die Tastatur so, dass die
Batterieabdeckung lhnen
zugewandt ist.

2. Stecken Sie eine Minze in die
Kerbe an der Batterieabdeckung
und drucken Sie die Miinze nach
unten, um die Abdeckung zu
offnen.

Minze henterdri]cken, um
Abdeckung anzuheben.

3. Minze vorsichtig drehen, um
Abdeckung zu 6ffnen.

M[]e vorsichtig drehen, um Abdeckung zu
offnen.

4. Zwei Batterien einsetzen (R03/
AAA). Die Ausrichtung
derBatterien ist im Batteriefach
angegeben.

5. Die gerade Kante der Abdeckung
an der geraden Kante des
Batterienfachs ausrichten. Zum
SchlieBen der Abdeckung auf die
in der Abbildung unten mit Pfeilen
gekennzeichneten Stellen dricken.

Gerade Kanten der
Abdeckung und der
Tastatur aneinander
ausrichten

® Seitenabdeckung mit Karteneinschub (SCRC2A)
Fir SET330R/530R
Verfugt tber einen CF-
Karteneinschub.

Zu Einzelheiten siehe “Serie 10

Betriebsanleitung (Zuséatzliche
Funktion) Kartenmodus,,.
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28. STANDARDAUSRUSTUNG UND SONDERZUBEHOR

@® Fernrohrokular (EL6)
Fir SET630R
VergréBBerung: 30X
Auflésung: 3"

® Steilsichtokular (DE25)
Das Steilsichtokular ist fur
Steilvisuren und Orte geeignet, an
denen der Platz um das Instrument
herum begrenzt ist.
VergréBerung:30X

DE25

Entfernen Sie den Tragegriff vom SET und I6sen Sie die Befestigungsschraube,
um das Fernrohrokular abnehmen zu kénnen. Schrauben Sie anschlieBend das
Steilsichtokular auf.

ICF Verfahren fir die Griffentfernung: “28.1 Standardausriistung”

® Sonnenfilter (OF3A)
Flr gegen die Sonne gerichtete
Beobachtungen und bei
Blendungen. Der Sonnenfilter wird
auf die Objektivlinse des SET
aufgesetzt. Der Filter kann
aufgesetzt bleiben und wird einfach
nur aufgeklappt.

@® Druckerkabel (DOC46)
Das SET kann Uber das
Druckerkabel DOC46 an einen
Drucker mit Centronics-
Schnittstelle angeschlossen
werden, der ESC/PTM unterst(tzt.
Uber dieses Kabel kénnen die
Daten direkt vom SET an einen
Drucker Ubertragen werden.
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28. STANDARDAUSRUSTUNG UND SONDERZUBEHOR

® Schnittstellenkabel
Zur Verbindung des SET mit dem Host-Computer zur Datenlbertragung.

Computer Kabel Notizen
IBM PC/AT DOC26 Lange: 2m
oder Pin-Nummern und Signalstufen: RS-232C-
kompatibel kompatibel

DOC 27 | D-Sub- DOC26 25-polig (weiblich)

Anschluss: DOC27 9-polig (weiblich)

Andere DOCH Kein Verbindungsstecker fir den Anschluss an
Computer einen Computer

m Prismensystem

* Da alle Reflexionsprismen und Zubehérteile von Sokkia ein Standard-
Schraubgewinde besitzen, kénnen diese Prismen, Zubehdrteile usw. lhren
Messaufgaben entsprechend leicht miteinander kombiniert werden.

» Die nachstehend aufgeflihrten Teile sind alle Sonderzubehér (optional).

* Diese Zieltafeln (*2) sind mit fluoreszierendem Lack bestrichen. Sie reflektieren
bereits bei geringer Helligkeit.

: e« Bei Verwendung eines Reflexionsprismas mit einer Zieltafel fir
Strecken- und Winkelmessungen muss das Reflexionsprisma
sorgféltig zum Instrument hin ausgerichtet und das
Prismenzentrum genau angezielt werden.

¢ Jedes Reflexionsprisma hat seine eigene Prismenkonstante.
Achten Sie beim Wechsel des Prismas darauf, dass Sie auch
den Wert fiir die Prismenkonstante andern.

¢ Um das Dreierprisma AP31 oder AP32 als Einerprisma fiir kurze
Strecken benutzen zu kdnnen, muss das Einerprisma APO1 in
das Mittelloch des Prismenhalters eingesetzt werden.
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e
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® Doppelzielstab (2RT500-K)
Diese Zieltafel wird bei der
exzentrischen Zwei-Strecken-
Messung benutzt.

| I @ é%
m APS12 APSI11 APSI APSIH APSI APS

o8

¢ Informationen Uber das Reflexionsfolien- und Prismenprogramm erhalten Sie

von |hrer Sokkia-Vertretung.
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@® Hoéhenadapter (AP41)
Justieren Sie die Libelle des
Hoéhenadapters AP41
entsprechend den Kontroll- und
Justierverfahren fir die
Réhrenlibelle.

IC3 “27.1 Rohrenlibelle”

Justieren Sie das optische Lot des
Hoéhenadapters AP41
entsprechend den Kontroll- und
Justierverfahren flir das optische
Lot.

I3 “27.6 Optisches Lot

Die H6he des H6henadapters
AP41 kann mit Hilfe von zwei
Feststellschrauben justiert werden.
Vergewissern Sie sich bei
Verwendung mit dem SET330R/
530R/630R, dass die
Instrumentenhéhe “236,, (mm) im
Fenster des Hohenadapters
angezeigt wird.

Schrauben (1) I6sen und Innenteil
gegen den Uhrzeigersinn drehen
2).

Teil (3) auf- oder abbewegen, bis
die gewunschte Instrumentenhdhe
im Fenster (3) erscheint. Dann
Innenteil im Uhrzeigersinn drehen
und Schrauben (5) anziehen.

® DreifuB3 (WA100)
Justieren Sie die Dosenlibelle auf
dem Dreifuf3 des Prismas
entsprechend den Kontroll- und
Justierverfahren fir die
Dosenlibelle.
“27.2 Dosenlibelle”
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28. STANDARDAUSRUSTUNG UND SONDERZUBEHOR

m Stromversorgung

Beim SET kénnen die nachstehend aufgefuihrten Ausriistungen zur
Stromversorgung miteinander kombiniert werden.

: e Lesen Sie die Bedienungsanleitungen fiir die Batterie und das
Ladegerat vor Gebrauch sorgféltig durch.
* Verwenden Sie niemals andere Kombinationen als nachstehend
angegeben. Anderenfalls kénnte das SET beschadigt werden.

Bei den mit einem * versehenen Ausrlstungen handelt es sich um
Standardzubehdr.

Die ubrigen Ausriistungen sind Sonderzubehér fir SET330R / 530R (separat
erhaltlich).

Externer Batteriead-
apter

Kabel fir den Zigaret-

tenanziinder im Auto

EDC14"
(12v DC)

EDC4 (12V DC)

AC-Adapter

Kabel fir die Autobat-

EDC2A

EDCS5 (12V DC)

Kabel Externe Batterie Ladegerat

EDC3/EDC7 BDC12 (6V DV) CDC14 (100 V)

CDC14A (120 V)
3 CDC14D (220 - 240 V)
=) (15 Stunden)
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28. STANDARDAUSRUSTUNG UND SONDERZUBEHOR

® Externe Stromquelle

* Bei Verwendung von EDC14, EDC2A oder BDC12 muss die Batterie
BDC46A im Instrument eingesetzt bleiben, um das Instrument im
Gleichgewicht zu halten.
Vergewissern Sie sich, dass der Zigarettenanziinder im Auto eine Leistung
von 12 V= hat und der Minuspol geerdet ist. Benutzen Sie den
Zigarettenanziinder nur bei laufendem Motor.
Der Batterieadapter EDC14 besitzt einen Unterbrecher. Normalerweise ist
die rote Markierung auf dem Unterbrecher sichtbar, anderenfalls muss sie
entsprechend eingestellt werden.
Bei Verwendung der Autobatterie unterbricht der Unterbrecher die
Stromversorgung, wenn die Pole falsch angeschlossen sind.
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29. TECHNISCH E DATEN

Sofern nicht anders angegeben, gelten die nachstehenden technischen Daten fiir
alle SETs. “SET530R,, steht fiir SET330R/330RS.

Fernrohr

Lange:

Objektivoffnung:

VergréBerung:
SET330R/530R:
SET630R:

Bild:

Auflésung:
SET330R/530R:
SET630R:

Sehfeld:

Kurzeste Zielweite:

Fokussierring:

Fadenkreuzbeleuchtung:

Winkelmessung
Horizontal- und
Vertikalkreise:
Winkeleinheiten:
Kleinster Anzeigewert:
Genauigkeit:

SET330R:

SET530R:

SET630R:

(ISO 12857-2 :1997)
Messdauer:
Automatischer
Kompensator:

Typ:

Kleinster Anzeigewert:

Arbeitsbereich:
Messmodus:

Horizontalwinkel:

Vertikalwinkel

ﬁ%

171 mm
45 mm (EDM: 48 mm)

30X
26X
aufrecht

3
3.5"

1°30'

1.3m

1 Geschwindigkeit
5 Helligkeitsstufen

Absolute Drehgeberabtastung
Grad/Gon/Mil, (wéhlbar)
1" (0.2mgon/0.005mil)/5" (1mgon/0.02mil) (wéhlbar)

3" (1mgon/0.015mil) (Wenn “Kleinster Anzeigewert, auf
1" gesetzt ist)

5" (1.5mgon/0.02mil)

6" (1.9mgon) (0.025mil)

weniger als 0,5 Sek.

EIN (V & H/V)/AUS (wahlbar)
zweiachsiger Flussigkeitskompensator

in Abhéngigkeit vom kleinsten angezeigten
Winkelmesswert

+3'

rechts/links (wahlbar)
Zenit/Vertikal/Vertikal £90° /% (wéhlbar)
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e

Streckenmessung
Messmethode:
Signalquelle:
Messbereich:

SET330R/530R

SET630R

Kleinster Anzeigewert:

Feinmessung:
Tracking
Max. Schragstrecke:

Streckeneinheit:
Genauigkeit:

(mit Prisma)

(mit Reflexionsfolie)

(Ohne Prisma) *2

Koaxiale Phasenkontrastmessung

(Rote Laserdiode 690nm (Klasse 2 IEC60825-1 2001-2)
(Mit Sokkia Reflexionsprisma/Reflexionsfolie unter
normalen atmospharischen Bedingungen *1)
Reflexionsfolie RS90N-K: 3.0 bis 500 m/1640ft
Reflexionsfolie RS50N-K: 3.0 bis 300 m/980ft
Reflexionsfolie RS10N-K: 3.0 bis 100 m/320ft
Kompaktprisma CP01: 1.3 bis 800 m/2620ft
Standardprisma AP 01 X 1: 1.3 bis 4000 m/13000ft
Standardprisma AP 03 X 3: 1.3 bis 5000 m/16000ft
Minipolprisma OR1PA: 1.3 bis 500 m/1640ft

Ohne Prisma *2: 1.3 bis 100 m/320 ft
Reflexionsfolie RS90N-K: 3.0 bis 500 m/1640ft
Reflexionsfolie RS50N-K: 3.0 bis 300 m/980ft
Reflexionsfolie RS10N-K: 3.0 bis 100 m/320ft
Kompaktprisma CP01: 1.3 bis 800 m/2620ft
Standardprisma AP 01 X 1: 1.3 bis 3000 m/9800ft
Standardprisma AP 03 X 3: 1.3 bis 4000 m/13000ft
Minipolprisma OR1PA: 1.3 bis 500 m/1640ft

Ohne Prisma *2: 1.3 bis 100 m/320 ft

0.001 m/0.01ft

0.01 m/0.1ft

Prisma/Reflexionsfolie: 9599.999 m/31,496ft
Ohne Prisma: 599.999m/1,968.5ft

m/ft/inch (wéhlbar)

Feinmessung: + (2 + 2 ppm X D) mm

Feinmessung: (3 + 2 ppm X D) mm
Feinmessung: (3 + 2 ppm X D) mm

(D: Messstrecke; Einheit: mm)

Messmodus:

Messdauer:
Feinmessung:
Tracking

Feinmessung (Einzel/Wiederholung/Mittel)/ Tracking
(wahlbar)

2.6 Sek. + alle 1.3 Sek.
1.6 Sek. + alle 0.3 Sek.

*( ): Wenn EDM-Standby eingeschaltet ist

Signalquelle:
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Atmosphérische Korrektion:
Temperatureingabebereich:
Eingabebereich:

Eingabebereich:
Prismenkonstante

Erdkrimmungs- und
Refraktionskorrektur

- 30 bis 60°C (in 1-°C-Schritten)

500 bis 1.400 hPa (in 1-hPa-Schritten)

375 bis 1.050 mmHg (in 1-mmHg-Schritten)
14.8 bis 41.3 inchHg (in 0.1inch-Hg-Schritten)
-499 bis 499 ppm (in 1-ppm-Schritten)

-99 bis 99 mm (in 1-mm-Schritten)

0 mm fur Messung ohne Prisma

Nein/Ja K=0.142 /Ja K=0.20 (wahlbar)

*1: Leichter Dunst, Sichtweite ca. 20 km, sonnige Abschnitte, schwaches Flimmern
*2: Werte bei Verwendung der weif3en Seite der Kodak Gray Card (Reflexionsfaktor 90
%). Bei der Messung ohne Prisma héngen der mdgliche Messbereich und die
Messgenauigkeit vom Reflexionsfaktor des Ziels, den Wetterbedingungen und den
drtlichen Bedingungen ab. Wert der Streckenmessgenauigkeit fiir Messungen von

1,3 bis 100 m.

Stromversorgung
Stromquelle:
Batteriezustandsanzeige:
Betriebsdauer bei 25°C:
Ladezeit bei 25°C:

BDC46A

CDC61/62/64

Allgemeines
Anzeigeeinheit:
SET330R/530R:

SET610:
Bedienungsfeld (Tastatur):

Automatische
Stromabschaltung:
Interner Speicher:
Schnittstelle:

ﬁ%

Aufladbare Li-ion-Batterie BDC46A

4-stufig

ca. 7.5 Stunden (Feine Einzelmessung = alle 30 Sek.)
ca. 2 Stunden (mit CDC61/62/64)

Nennspannung: 7.2V

Kapazitat: 1800mAh

Lagertemperaturbereich: -20 bis 35°C
Eingangsspannung: 110 - 240 VAC, Frequenz: 50/60Hz
Ladetemperaturbereich:0 bis 45°C
Lagertemperaturbereich: -20 bis 65°C

Grafisches LCD-Display, 192 x 80 Punkte

1 grafisches LCD-Display auf jeder Seite, mit
Beleuchtung

1 grafisches LCD-Display, beleuchtet

15 Tasten (Softkeys, Bedienungstasten, Ein-/Aus-Taste,
Beleuchtung)

5-stufig (wahlbar)

ca. 10000 Punkte

Asynchron seriell, RS232C-kompatibel
Centronics-kompatibel (mit DOC46)

Drucker mit ESC/PTM-Modus (Emulation)
155
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Libellenempfindlichkeit:

Réhrenlibelle: SET330R /530R: 30"/2 mm
SET630R: 40"/2 mm
Dosenlibelle: 10/2 mm
Optisches Lot:
Bild: aufrecht
VergréBerung: 3x
Kirzeste Zielweite: 0.3m
Horizontal- und
Vertikalfeintrieb: 1-stufig
Arbeitstemperatur: -20 bis 50°C
Lagertemperaturbereich: -30 bis 70°C
Wasser- und
Staubfestigkeit: IP66 (IEC 60529: 1989)
Kippachshéhe: 236 mm von Unterkante Dreifuf3
GroBe (mit Tragegriff): 165 (B) x 170 (T) x 341 (H) mm

Gewicht (mit Tragegriff und Batterie):
SET330ER/530R/630R: 5.3 kg
SET520RS: 5.4 kg
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29. REGULATIONS

Hochfrequenzstérungen

Achtung: Anderungen an diesem Gerit, die von der fiir die Unbedenklichkeit
des Gerates zustandigen Stelle nicht ausdricklich genehmigt sind, kdnnen zum
Erléschen der Betriebsberechtigung fiir das Gerat fiihren.

Hinweis: Dieses Geréat wurde gepriift und entsprechend den Grenzwerten flr
Digitalwerten fur Digitalgerate der Klasse A geméaB Abschnitt 15 der
FCCVorschriften. Diese Grenzwerte sollen einen ausreichenden Schutz vor
gefahrlichen Stérungen bei gewerblicher Nutzung des Gerates bieten. Dieses
Gerat erzeugt, verwendet und strahlt Hochfrequenzenergie ab und kann bei
unsachgeméaBem Betrieb Funkverbindungen nachhaltig stéren. Der Betrieb
dieses Geréts in Wohngebieten kann zu geféhrlichen Stérungen fihren. In
diesem Fall ist der Benutzer verpflichtet, die Stérungen auf einige Kosten zu
beheben.

Hinweis fiir Kanada:

Dieses Digitalgerat der Klasse A erfillt die Anforderungen der kanadischen
Vorschriften fir stérungsverursachende Gerate.
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29. REGULATIONS

CE Conformity Declaration
in accordance with EMC Directive 89/336/EEC of the European Community

We herewith declare that the undermentioned instrument, in view of its design and type
of construction, fully complies with the relevant basic fadio interference requirements
of the EMC Directive. .

Should the instrument be modified without agreement, this declaration becomes invalid.

Instrument Description: Non Prism Electronic Total Station (Surveying Instruments)

Model Name :  ggT330R,SET330RS,SET530R, SET530RS, SET630R, SET630RS

Relevant EC Directive: EMC Directive (89/336/EEC)
Version: 92/31/EEC, 93/68/EEC
Applied

Harmonized Standard: ~ EMI EN55011 isogar:199
EMS EN61000-6-2 1999

Date: /002 2o
7
Firm: SOKKIA B.V.
Address: Industrieterrein De Vaart, Damsluisweg 1, NL-1332 EA Almere

Representative's Signatre: /L—
Name of Representative™: Jin van der Weijden

Representative's position : Managing Director
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29. REGULATIONS

CE Conformity Declaration
in accordance with EMC Directive 89/336/EEC of the European Community

We herewith declare that the undermentioned instrument, in view of its design and type
of construction, fully complies with the relevant basic radio interference requirements
of the EMC Directive.

Should the instrument be modified without agreement, this declaration becomes invalid.

Instrument Description: ~ Wireless keyboard

Model Name : SF14

Relevant EC Directive: EMC Directive (89/336/EEC)
Version: 91/263/EEC, 92/31/EEC, 93/68/EEC

Applied
Harmonized Standard: ~ EMI EN55022 Class B:1994 +A1:1995+A2:1997

EMS IEC61000-4-2:1999, IEC61000-4-3:1995, ENV50204:1995,
IEC61000-4-4:1995, IEC61000-4-8:1993

Date: . Mvemoe, 2uwr -

Firm: -SOKKIA B.V.
Address: Industrieterrein De Vaart, Damsluisweg 1, NL-1332 EA Almere

Representative's Signature:

U/ .
Name of Representafiv Jan Vvan der Weijden

Representative's position : Managing Director
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31.ZUSATZLICHE ANGABEN

2

Manuelle Indizierung des Vertikalkreises
durch Messungen in Lage 1/2

Das SET hat, wie alle Theodoliten, einen kleinen vertikalen Indexfehler, der flr
Winkelmessungen von héchster Genauigkeit jedoch wie folgt behoben werden
kann.

: Wird die Stromversorgung ausgeschaltet, so muss der
Vertikalkreis neu indiziert werden. Indizieren Sie den Vertikalkreis
jedes Mal neu, wenn Sie das Instrument einschalten.

VERFAHREN Manuelle Indizierung des Vertikalkreises
1. In <Konfig> “Beo. Bedingungen,

wahlen. “V manuell,

(Vertikalkreisindizierung) auf “Ja,

setzen.

2. In den Mess-Modus-Bildschirm
wechseln. 0 set
Der Vertikalwinkel V1 wird unter A Mes s\e/? Lage 1
Messen Lage 1 angezeigt. HAR 0°00'00"
Instrument sorgfaltig horizontieren.
In Lage 1 sorgfaltig ein gut
sichtbares Ziel in einer O0SET
horizontalen Entfernung von ca. 30 A Mes s\e/g Lage 2
m an2|elet.n. ' ' HAR 0°00'00"
driicken. Der Vertikalwinkel
V2 wird unter Messen Lage 2
angezeigt.

5. Oberbau des Instruments um 180°
drehen und festsetzen. Dann in
Lage 2 sorgfaltig dasselbe Ziel
anzielen.
driicken.

Die Vertikal- und Horizontalwinkel
werden angezeigt.

Damit ist das Verfahren zur
Indizierung des Vertikalkreises
abgeschlossen.
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31. ZUSATZLICHE ANGABEN

Atmosphaérische Korrektion fiir
Streckenmessungen von héchster
Genauigkeit

* Notwendigkeit einer atmosphéarischen Korrektion
Beim SET erfolgt die Streckenmessung mit Hilfe eines Lichtstrahls, wobei die
Geschwindigkeit des Lichts entsprechend dem Refraktionsindex des Lichts in
der Atmosphére schwankt. Dieser Refraktionsindex ist abh&ngig von der
Temperatur und dem Luftdruck. Die normalen Temperatur- und
Luftdruckbedingungen sind etwa wie folgt:
Ein Temperaturunterschied von 1° bei konstantem Luftdruck: bewirkt eine
Abweichung von 1 ppm
Ein Luftdruckunterschied von 3,6 hPa bei konstanter Temperatur bewirkt eine
Abweichung von 1 ppm.
Fir Streckenmessungen von hdéchster Genauigkeit muf3 der atmosphérische
Korrektionsfaktor anhand von noch genaueren Temperatur- und
Luftdruckmessungen ermittelt und eine atmospharische Korrektion
durchgefiihrt werden.
Sokkia empfiehlt eine sorgfaltige Messung der Lufttemperatur und des
Luftdrucks mit Prézisionsinstrumenten.

Feststellung der mittleren Temperatur und des mittleren Luftdrucks zwischen
zwei Punkten mit unterschiedlichen atmosphérischen Bedingungen

Fir eine prazise Bestimmung des atmosphéarischen Korrektionsfaktors missen
die mittlere Temperatur und der mittlere Luftdruck entlang der Messstrecke
ermittelt werden.

Ermitteln Sie die Temperatur und den Luftdruck wie folgt:

In flachem Gelande werden Temperatur und Luftdruck am Mittelpunkt der
Strecke gemessen.

In bergigem Gelande werden Temperatur und Luftdruck mit Hilfe von
Mittelpunktswerten (C) bestimmt.

Kénnen Temperatur und Luftdruck am Mittelpunkt nicht gemessen werden, so
muissen die Werte am Standpunkt (A) und am Zielpunkt (B) gemessen und die
Durchschnittswerte berechnet werden.

Mittlere Lufttemperatur (1 +12) /2
Mittlere Luftdruck (p1 + p2)/2
162
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31. ZUSATZLICHE ANGABEN

e
Standpunkt A _.--""Mittelpunkt (C)
Temperatur t1

Luftdruck p1
Standpunkt (B)

Temperatur t2

Mittlerer Luftdruck p2

Atmosphérische Korrektur fir relative Luftfeuchtigkeit
Die Luftfeuchtigkeit hat kaum eine Auswirkung, insbesondere bei
Kurzstreckenmessungen. Der Einfluss der Luftfeuchtigkeit wird nur bei sehr
groBer Hitze und Feuchtigkeit fir Messungen mit hoher Genauigkeit tber
besonders lange Strecken bericksichtigt.
Wenn die Luftfeuchtigkeit zusammen mit der Temperatur und dem Luftdruck
eingegeben wird, wird der Faktor fiir die atmosphérische Korrektur im SET nach
der folgenden Formel berechnet.
Atmospharischer Korrekturfaktor =

(282,59 02942 xp + 0,0416 x e ) « 10—6

1+0,003661 x¢ 1+ 0,003661 x ¢

Atmospharischer Korrekturfaktor =

(282,59 02942 xp + 0,0416 x h x ew) «10°°
1+0,003661 xt 1+ 0,003661 x ¢

e = hx ew
100 (7,5 % 1)
ew = 6,11 x 10V +%7
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31. ZUSATZLICHE ANGABEN

: Lufttemperatur (JC)

: Luftdruck (hPa)

: Wasserdampfdruck (hPa)

: Relative Luftfeuchtigkeit (%)
ew: Wasserdampfséattigungsdruck

> o T~
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