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kb WICHTIG:

Bitte laden Sie die Batterie vor dem ersten Instrumenteneinsatz voil
auf, da, bedingt durch die Transporizeiten vom Weark zu lhnen, volle
t.adung der Batterie nicht garantiert werden kann.

.

™ kb WICHTIG:

Dreifulklemme
Feststellschraube
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Fir den Transport wird die DreifuBklemme durch eine Feststell-
schraube arretiert.

Die Schraube solite fiir normale Arbeiten gedffnet und offen gelassen
werden.

Wenn das Instrument Ober gréfere Entfernungen verschickt wird,
empfehlen wir die Feststellschraube wieder anzuziehen um ein
unbeabsichtigtes Lésen des Dreifules vom Instrument zu verhindemn.

Design und technische Daten des Instrumentes kénnen jederzeit im Zuge des
technischen Fortschritts geindert werden und daher vom Inhalt von Katalogen
und dieser Bedienungsanleitung abweichen.
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Die Batterie sollte vor Beginn der Messung geladen sein.

KURZUBERSICHT

VORBEREITUNG ZUR MESSUNG

Batterie einsetzen (17)

Instrumentenaufstellung <Zentrierung {18)/Horizontierung (19)>
Einschalten des instrumentes(21)

Indizierung des Vertikal- und Horizontalkreises (23)
Fokussieren und Anzielen (26)

Anzeigen- und Strichkreuzbeleuchtung (28}

Einstellen der Instrumentenparameter (29}

WINKEL- UND STRECKENMESSUNG
® Messen des Horizontalkreises zwischen zwei Punkten (33)/Einstellen des
Horizontalkreises auf einen vorgegebenen Wert {35)/Horizontalwinkelanzeige
rechts- hzw. linksliufig {37}
® Streckenmessung <MeRmodus (38YAtmospharische Korrektur(41)/Eingabe
der Prismenkonstanten {45)/ /R0cksignalprifung (48)/Streckenmessung (49)

KOORDINATENMESSUNG

® Melmodus (52)
Eingabe der instrumenten- und Prismenhthe (53)
Eingabe der Stand- und Anschiupunktkoordinaten (56)
Eingabe des Richtungswinkels {61}
3-dimensionale Koordinatenmessung (62}

FORTSCHRITTLICHE MESSFUNKTIONEN
Freie Stationierung {67)
Polygonierung {77)

Exzentrische Messung (81)

Indirekte H6henbestimmung (87}
SpannmaBbestimmung (91)
Absteckung (102)

BENUTZUNG DER KOORDINATENSPEICHERFUNKTION

® Koordinateneingabe und -l6schung (109}
Verwendung der im Speicher abgelegten Koordinaten (114)
Anzeige der im Speicher abgelegten Koordinaten (121)
Fehlermeldungen (147}

NET2B 1






BESONDERE MERKMALE

<FORTSCHRITTLICHE MESSFUNKTIONEN >

Freie Stationierung
Polygonierung
Exzentrische Messung
Indirekte H8henbestimmung
Spannmalbestimmung
Absteckung

< KOORDINATENSPEICHER >

@ 100 Koordinaten k8innen im internen Speicher fiir ca. 1 Woche abgelegt
werden,

® Diese Koordinaten kéinnen als Standpunkt-, AnschluBpunkt-, Festpunkt- und
Abstackkoordinaten benutzt werden.

@ Die gespeicherten Koordinaten kbnnen angezeigt werden.

< NEIGUNGSWINKELKOMPENSATION >

@ Zweiachskompensator
@ Bestimmung des Kompensator-Spiefpunktes

< ZIELACHSENPROGRAMM >
@ Der Zielachsfehler kann durch Messung bestimmt und im Instrument

gespeichert werden. Jede folgende Winkelablesung wird automatisch
karrigiert.

< DATENAUSGABE >

@ Der R52320—k0mpati'ble Datenausgang erméglicht die Zwei-Wege-Kommu-
nikation mit einem externen Gerit.

2 NET2B






1.  SICHERHEITSVORKEHRUNGEN

Das NET2B niemals direkt auf den Boden stellen.
Beschidigung des Stativkopfes und der Anzugschraube durch Sand oder
Staub vermeiden.

Direkte Sonneneinstrahiung in das Instrument vermeiden.
Sende- und Empfangsdiode befinden sich in der Brennebene.

Das NET2B mit einem Schirm vor direkter Sonneneinstrahlung und Regen
schiltzen.

Das NET2B nie auf einem Stativ montiert zum n3chsten Standpunkt tragen.

Behandeln Sie das NET2B pfleglich.
Vermelden Sie starke Stbile oder Vibrationen.

Beim Verlassen des Instrumentes den Venylschutz Uberziehen,
Vor Batteriewechsel das Instrument ausschalten.

Entfernen Sie die Batterie, bevor Sle das Instrument in den Tragebehalier
zuriicklegen.

Das NET2B entsprechend der Skizze in den Tragebehdlter legen.

Nach Einsatz bei Regen und feuchter Wilterung das Instrument in getffne-
tem Behalter lagern, Der Behdlter schiieit luftdicht.

NET2B



2. BEZEICHNUNG DER BEDIENUNGSELEMENTE
T SIS
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1 Tragegriff 8 Dosenlibelle
2 Griffsicherungsschraube 10 Justierschraube fur Dosenlibelle
3 Markierung der Instrumentenh&he 11 Grundplatie
4 Nebenanzeige 12 Fullschraube
5 Hauptanzeige 13 Dreifuld
6 Repetitionsklemme 14  Horizontalkreiseinstellring
7 Abdeckung untere Klemme 15 Tastalur
8 DreifuBklemme 16 Objektiv
6 NET2B




17
18
19
20
21
22
23
24
25

Aufnahme fir Réhrenbussole
Batterie BDGC25

Fokussierring fir optisches Lot
Okular filr optisches Lot
Ein-/Ausschalter
Horizontalklemme
Horizontalfeintrieb
Schnittstelle

Externer Stromanschluf}

26
27
28
29
30
31

33
34

Rdéhrenlibelle

Justierschraube fir Réhrenlibelle
Venikalklemme

Vertikalfeintrieb

Knopf

Fernrohrokular

Abdeckung Fadenkreuzjustierung
Fernrohr-Fokussierring
Visiereinrichtung fir Grobanzielung

NET2B



3. TASTENFUNKTIONEN

Shift Funktionen  «— [ _ _ A
Numerische Eingabe 4 L Al "
Hauptfunktionen ! = | EB

.‘_.._
Shift Funktionen -«
Numerische Eingabe <+— @,
Hauptfunktionen <+

N
f

E]
LA
<
&

Shift Funktionen - 0 SET o s L) Yar
Numerische Eingabe 4 3 En &S ks
Hauptfunktionen - L J
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< Hauptfunktionen >

‘ Slreckenmessungi

r h 4 w lBe|euchtungl
[ pateracket -+ (] g3 2 I

Stop Messung
Sond y Grundfunktion
onder- W) [ [ 5] [ E,] [CEC) Mode verlassen
funktionen || 4 = Eingabe loschen
[L5_] [ 2] [ 2 ] [ENT ]
b S ] enTeR
\_ /" 4 5 "\ )| shirtmodus
Heqgistrer- Menii- Frogramm Winkel
modus modus modus modus

< Uber Shifttaste wiithibare Funktionen >

Schrinzun'.'lckl Dateneingahe] | Exzentrizitst

Rucksignal-
prifung

Schritt vorwéints

Varbereitung

Distanzmessung

Datenaingabe

Orientierung
Horizentalwinke!

NET2B
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<[5 +>: Prismenkonstante/ppm/Streckenmodus

{Dateneingabemodus); Wechselt das Vorzeichen des eingegebenen
Wertes

{Parameter/Eingabemodus). Geht zur letzten Option

Datenrickruf aus dem Speicher

< +>:  Eingabe der Anschluftpunktkoordinaten

(Dateneingabemodus}): "." {Dezimalpunk! eingeben)
(Parameter/Eingabemodus}): Geht zur néchsten Option
Absteckungsmessung {+ Modus-Tasie)

+>: Setzen des Horizontalwinkels auf 0

Andern des Anfangspunktes bei der Spannmal-
bestimmung

{Dateneingabemodus}: "0" eingeben

Datenausgabe auf |C-Karte oder an externes Gerét

e
Bl SheT

=< + »:Eingabe Instrumentenhéhe

{Dateneingabemodus); "7" eingeben
Messung der Schrigstrecke

< +>: Eingabe der Koordinaten des Absteckpunkies

{Dateneingabemodus}. "4" eingeben
Messung 3D-Koordinaten

< +>; Einstellen der Horizontalkreisablesung auf einen

bestimmten Wert
{Dateneingabemodus): "1” eingeben
Men(-Modus: Konfiguration/Koordinatenspeicher

<5 +>: Eingabe der Prismenhthe

(Dateneingabemodus): "8" eingeben
Messung Horizontalstrecke

< +3: Eingabe der Standpunktkoordinaten

(Dateneingabemodus): "5" eingeben
Indirekte Héhenbestimmung

< ﬁﬁ. + > Horizontalkreisorientierung tber Stand- und
Zielpunkt-Koordinaten

{Dateneingabemodus); "2" eingeben

Programm-Modus; Freie Stationierung/Kollimation

Standpunktwechsel bei Polygonzug

10
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< kG +>: Exzentrische Messung

{Dateneingabemodus): "9" eingeben
Messung der Hhendifferenz

<EE) +>:  Eingabe Absteckwerle Solistrecke und Sollrichtung

{Dateneingabemodus}: "8" eingeben
SpannmaBbestimmung

< +>:  Wahl des Horizontalwinkels, rechts oder linksldufig

(Dateneingabernodus): "3" eingeben

Wechse! in den Theodolitmodus/

Anzeige der Stehachsneigung (wenn sich das Instrument im Theodolit-
modus befindet und die "Neigungskorrektur® eingeschaltet ist}

< E0 +> Ricksignalpriifung (Stop: EFg )
Anzeige- und Strichkreuzbeleuchtung "EINJAUS"

"No" eingeben

{Dateneingabemodus): Eingabe I8schen

Unterbrechung der Messung und Wechsel in den Basismodus/Modus
verlassen

"Yes" eingeben
{Dateneingabemodus): Daten abspeichern
Umschaltmodus wéhlen/freigeben

NET2B
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4,

SCHAUBILD DER ARBEITSMODI

Horizontal- und Vertikalkreisindizierung

Instrument einschalten

Harlzontaikrelsablesung efnstelfon|

> Horlzontalkreisablesung
auf gewlinschien Wert
selzen

Pos

Richtungswinkel einstelien

Datensingabe

Standpunktkoordinaten

Anschiuftkoordinaten

L V4
.\{7. Solistrecke und -richtung
LP
F__;p..? Sollpunktkoordinaten

Vorbereitung der Streckenmessung

@ Streckenmodus
@ Prismenkonstante

e PpM

Rucksignaltpriifung

Ea

[ 4]
- A

Streckenmodis

Schrégstrecke
Horizontalsirecke
Hohendifferenz
Koordinaten

Spannmal}

Menii-Modus

& Konfiguration
® Koordinateneinstellung

Programm-Modus

@ Freie Stationierung

@ Koflimation
@ Standpunktwechsel

- .
AEC

Registriermodus

e Datenausgabe auf
externe Speithereinheit

Rilckrufmodus

= =
) (53} [
[25] ant} REC

12



5. ANZEIGENSYMBOLE

< Nebenanzeige >

ppm/P.C./MODE

OO

< Hauptanzeige >

ppm (atmosphérischer Korrekturwert)
P.C. {Karrekturwert fiir die Prismenkonstante)
— L+ : Neigungswinkelkompensation
D D D D D eingeschaltet
: SHFT  : Umschaltung
D D D D D S0 : Absteckung
MENU : Meni-Modus
\A PRCOG : Programm-Modus
REC : Registriermodus
RCL : Abrufmodus

Stn . Standpunktkoordinaten
BS : Anschlufipunktkoordinaten
Pt : Koordinaten-Absteckpunkt

Joooouuy

JoU0
Jooooououonn
i

Jouooooy

JUUU
JUUU
UL

VA

HAR
HAL
dHA

: .Option wéhien

:  Zenitwinkel (Z 0°)

;. Verikalwinkel (H 0°)
Vertikalwinket {H 0° £ 90°%)
Horizontalwinke! rechts
Horizontalwinkel links
Horizontalwinkel Absteckung
Stehachsneigung in Zielachsrichtung
Stehachsneigung in Kippachsrichtung

=]

E<IUJ

Schrigstrecke

Horizonaistracke

:  Hohendifferenz

1 Indirekte Hohe/
Instrumentenhthe/
Prismenhthe

: Sollstrecke/

Exzentrischer Abstand

NET2B
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+WVORBEREITUNG ZUR MESSUNG

6. Einsetzen der Batterie = Seite 17
7. Aufstellen des Instrumentes - Seite 18
7.1 Zentrieren (18)
7.2 Horizontieren {19}
8. Einschalten des {nstrumentes = Seite 21
9. Vorbereitung zur Messung 4 Seite 23
9.1 Indizieren von Vertikal- und Horizontalkreis (23)
9.2  Fokussieren und Anzielen (26}
9.3  Anzeigen- und Strichkreuzbeleuchtung (28)
9.4 Einstallen der Instrumentenparameter (29)
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6. EINSETZEN DER BATTERIE

® Batterie vor der Messung volf aufladen, - Seite 177

ANMERKUNG: Vor Batteriewechse! das Gerét ausschaiten.

< Einsetzen der Batterie >

Abdeckung des . .
Arretierknopfes 1) Abdeckung des Balterie-Arretierknopfes

. schlielen.
Arretierknopf
2) Batterie mit dem Fdhrungszapfen in die vorge-
sehene Offnung einsetzen.

3) Oben gegen die Batterie driicken, bis diese

hédrbar einrastet.
BE{CZS Fiihrungszapfen

< Herausnehmen der Batterie >
1} Abdeckung des Batterie-Arretierknopfes &6ffnen.

2} Arretierknopf nach unten driicken,

3) Batterie herausnehmen.

e Soll das Instrument nach dem Auswechseln der Batterie sofort wieder eingeschaltet
werden, siehe Seite 21.

NET2B 17



7. AUFSTELLEN DES INSTRUMENTES

L Das Auifsiellen des Instrumentes mulk immer mit eingesetzter Balterie erfolgen,
da nachtragliches Einsetzen der Batterie die Horizontierung veréndert

gleicher

fest Abstand

verankert

Strichkreuz
fokussieren

7.1. Zentrieren

Stativ aufstellen

1) Sicherstelien, dafb die Stativbeine in etwa glei-
chem Abstand zueinander stehen und der Kopf
sich ungefsihr in der Waagerechten befindet,

2) Stativ so aufstellen, daf sich der Stativkopf liber
dem Bodenpunkt befindet.

3) Die Stativfile missen fest im Boden einge-
treten sein.

Instrument aufsetzen Anzugschraube

4} instrument auf den Stativkopf setzen.

5) Gerst mit einer Hand stdftzen und mit der ande-
ren Hand die Anzugschraube an der Unterseile
so anziehen, dafl das instrument fest mit dem
Stativ verschraubt ist.

Bodenpunkt zentrieren
6) Okular des optischen Lotes {20) drehen, um es
auf Strichkreuz zu fokussieren.

7) Fokussierring des optischen Lotes {19) drehen,
um den Bodenpunkt scharf einzustellen.

18
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7.2. Horizontieren

Justieren der
Stativbaina

Dosanlinelia

Bodenpunkt im Strichkreuz zentrieren

1)

2)

3)

4)

Durch Drehen an den FuBlschrauhen {12) Strich-
kreuz und Bodenpunkt zur Deckung bringen.

Durch Verschieben der Stativbeine Dosenlibelle
{9) zum Einsplelen bringen

Horizontalklemme ({22} l6sen und den oberen Teil
des Instrumentes drehen, bis sich die Réhrenti-
belle {26) parallel zur Linie zwischen den Ful-
schrauban A und B befindet.

Libellenblase mit den Fulschrauben A und B
durch gegenlaufiges Drehen zum Einspielen
bringen.

ANMERKUNG: Die Libelle bewegt sich auf die im
Uhrzeigersinn gedrehte FuRlschraube zu.

5)

6)

Den oberen Teil des Instrumentes um 90° dre-
hen. Die Rohrenlibelle befindet sich jelzt sen-
krecht zur Linie zwischen den FuRlschrauben A
und B,

Libellenblase mit Fulschraube C zum Einspielen
bringen. Instrument um weitere 90° drehen und
priifen, ob die Libelle wieder einspielt,

NET2B
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L f]

7

Den oberen Teil des Instrumentes um weilere
90° drehen und prifen, ob die Libellenblase in
der Mifte der Rihrenlibelle {26} einspielt. Falls
nichl, wie folgt vorgehen:

1. Libelle durch Drehen der Fullschrauben A
und B um die Halfle des Ausschlags
einspielen;

2. Den oberen Teil des Instrumentes noch-
mals um 90° drehen und die verbliebene
Halfie des Libellenausschlags mit Fufl-
schraube C korrigieren;
oder
die auf Seite 150 unter "22.1 R&hrenlibel-
le" beschriebene Justierung durchfihren.

Zur Kontrolle:
Position der Libelle in allen Richtungen
prilfen

8)

Instrument drehen; die Libellenblase sollte jetzt
in allen Drehpositionen des oberen Teils zen-
trisch verbleiben.

Anderenfalls Horizontierverfahren  wiederho-
len,

Mitte des Strichreuzes neu einstellen

9

10

1)

Anzugschraube leicht 15sen.

Das Instrument auf dem Stativkopf verschieben
{nicht drehen), bis der Bodenpunkt und Strich-
kreuz zentriert sind.

Anzugschraube wieder fest anziehen.

Réhrenlibelle neu kontrollieren

12)

Priifen, ob die Réhrenlibelle zentriert ist. (Wenn
nicht, Verfahren ab Punkt 4) wiederholen.)

20
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8. EINSCHALTEN DES INSTRUMENTES

o Nach dem Einschalten der Stromversorgung filhrt das Instrument eine Selbstpril-

fung durch,

%3 {ON

NET28 Model 2
Nr. 88132
Ver. 69-xx

Name NET2B
Vo, B8132
Ver. 6§9-xx

Selbsttest OK i

I Self check ok

|jaeicher geloscht |
- Mamory cleared

Ladezustand
Batterie 3

" Battery level 3

cunter 20 %
cunter 50 %
cunter 80 %
: unter 100 %

[ILNN S B

Batterie schwach I

Battery is low l

Strom einschalten
1) Ein-fAuschalter {21) auf "ON" stellen.

2} Instrumentenbezeichnung, Instrumenten-Nr, und
Software-Version erscheinen kurz auf der Anzei-
ge, ein Signalton ertdnt, und das Instrument fiihrt
die Selbstdiagnose durch. Nach erfolgreichem
Abschiult der Prilfungen erscheint auf der Anzei-
ge fir zwei Sekunden "Self check ok".

ANMERKUNG: Bieibt das Ger#t {anger als eine Wo-
che ausgeschalitet, werden die vorher gespeicherten
Daten aus dem Kurzzeitspeicher geltscht und in der
Anzeige erscheint "Speicher geléscht”,

3) Die verblelbende Batterieleistung wird dann als
Nummerncode drei Sekunden lang angezeigt
(Grobmessung, Einzelmessung, Temperatur
25°C)

}sl die Batterie ieer, so erscheint die Meldung
"Battery is low", und es ertdnt ein Signalton.
Das Instrument ausschaiten und die Batterie
laden.

Diese Anzeige erscheint auch wihrend der Mes-
sung, wenn die Batterlekapazitdt zu niedrig ist.

NET2B
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4} Wenn diese Anzeige erscheint, mull der

A 0 SET Horizontal- und Verlikalkreis indiziert werden.
HAR 0 SET
@ Wird der Parameter auf "manuelie indizierung"”
Z’: 05E¥ gesetzt, wird bei Einschalten des Instrumentes
HAR 0sE die Horizontalkreisablesung auf 0° gesetzt.
. @ Wenn diese Fehlermeldung erscheint, zeigt der
Bereich liberschritten Kompensator, dall das Instrument nicht mehr ho-
X > I =< Y rizontiert ist. Das Instrument mit Hilfe der Roh-
renlibelle neu horizontieren,

Out of range
X > 1 <Y Wird fir den Zenitwinkel "Lage 1" angezeigt, sie-
he Seite 189 (Anhang 1: Manuelle Indizierung
des Vertikalkreises"),

Instrumentenparameter Nr.8 -z 5.176

Der Parameter Nr. B kann zur Anderung des V-Kreis-Indizierungsverfahrens
benutzt werden. Méglich sind entweder Indizierung durch Kippen des Fern-
rohrs, oder durch Messung in zwei Lagen,

{Anmerkung: Anderung der Anzelgenhelligkeit]

[ ] Erscheint die Anzeige zu dunkel oder zu hell, so kann der Kontrast Uber die Tasta-
tur {in sechs Stufen) verdndert werden.

Heller — und & gleichzeitig driicken.
Dunkler — und [zs) gleichzeitig drucken.

[Anmerkung: Automatische Abschaltung zur Stromeinsparung]

® Das NET2B schaltet 30 Minuten nach der letzten Tastenbetitigung automatisch
ab.

Instrumentenparameter Nr. 12 .= 8. 179

e Der Parameter Nr. 12 kann so gedndert werden, daf!. das NET2B pach
30 Minuten nicht automatisch abschaltet
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9. VORBEREITUNG ZUR MESSUNG

ZA 91°04' 30"
HAR 0 SET

i

s VAL

B
I’r’n."’t-?m!

ZA 91° 04' 30"

HAR 350° 39' 00"

9.1 Indizieren des Vertikal- und Horizon-
tatkreises

(Parameter fir H und V Teilkreisindizierung
auf "Autornatik")

Indizierung des Vertikalkreises

1) Die Vertikalkreisklemme (28) lbsen und das Fem-
rohr voilsténdig durchschlagen. (Die Indizierung er-
folgt, wenn die Objeklivlinse die Horizontalebene in
2. Lage passiert.)

2) Es ertdnt ein Signalton, und der Zenitwinkel (ZA)
wird angezeigt.
Die Vertikalkreisindizierung ist abgeschlossen.

Indizierung des Horizontalkreises

3) Die Horizontalklemme (22) lsen und das Oberteil
des Instrumentes vollstdndig drehen. (Die indizie-
rung erfolgt, wenn die Rohrenlibelle (26) die
0-Marke des Kreispositionsringes passiert.)

4) Es ertont ein Signalton, und die Horizonialrichtung
{HAR) wird angezeigt. :

Die Horizontalkreisindizierung ist abgeschiossen.

ANMERKUNG:
Nach jedem Einschaiten des Instrumentes miissen
Vertikal- und Horizontalkreis indiziert werden.

NET2B
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[Anmerkung: Speicherung des Horizontalwinkels}

e Die werkseitige Voreinstellung des Parameters Nr. 9 erlaubt die Speicherung der vorher
eingestellten O-Richtung des Horizontalkreises bei Abschaiten des Stroms fUr ca. 1 Wo-
che. (Nach einer Stromabschaltung von mehr als 1 Woche erscheint die Anzeige "Spei-
cherfehler™.) Die H- und V-Kreise sind jeweils mit einem 0-index versehen. Beim nich-
sten Einschalten des NET2B und neuerlichem Indizieran des Horizontalkreises erhdlt
man die Horizontalkreisablesung wieder fiir die vorher gespeicherte O-Richtung. Diese
Funktion ist niitzlich, wenn die Batteriespannung wihrend der Messung nachitiit oder der
Strom automatisch abgeschattet worden ist.

Instrumentenparameter Nr. 9 Z  §5.176

@ Der Parameter Nr. 9 kann zur Anderung des indizierungsverfahrens fir
den harizontalen Teilkreis benutzt werden. Mbglich ist die Indizierung durch
Drehen des oberen Teils des Instrumentes oder die indizierung und 0-Stel
lung nach dem Einschalten des Instrumentes

[Anmerkung; Automatische Neigungswinkelkompensation)

® Wenn in der oberen Anzeige das Symbol | + erscheint, werden die Vertikal und
Horizontalkreisablesungen mit Hilfe des Zweiachskompensators fur kleine Nei-

L+ gungsfehler automatisch Korrigiert.

® Den korrigierten Winkel ablesen, nachdem sich der angezeigte Winkelwert stabili-
siert hat.

@ |n der fir die Berechnung des Kompensationswertes flr den Horizontalwinkel be-
nutzten Formel werden Neigungs- und Vertikalwinkel benutzt:

Korrigierter Gemessener Neigungswinkel Y
= + T T T
Horizontalwinkel Horizontalwinkel tan{Vertikatwinkel)

Aus diesem Grunde kann, wenn das NET2B nicht einwandfref horizontiert ist, ei-
ne Anderung des Vertikalwinkels durch Kippen des Femnrohrs dazu fihren, dafd
sich die angezeigte (korrigierte} Horizontalrichtung #ndert. (Die angezeigte Hori-
zontalrichtung #ndert sich beim Drehen des Fernrohrs nicht, wenn das instrument
korrekt horizontiert ist.)

e Liegen die gemessenen Zenitwinkel innerhalb von % 1° vorn Zenif oder Nadir, so
erfolgt keine Kompensation fir die Horizontalrichtung. In diesem Fall blinkt der an-
gezeigte Horizontalrichtungswert und zeigt an, dafl keine Kompensation erfelgl,

instrumentenparameter Nr, 3 @ S5.173

® Der Parameter Nr. 3 kann zur automatischen Ein- und Ausschaltung der
Neigungswinkelkompensation benutzt werden; die automatische Kompen-
sation sollle z. B. ausgeschaitet werden, wenn die Anzeige aufgrund von
Schwingungen oder starkem Wind instabil ist.
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[Anmerkung: Horizontierung mit Hilfe der Neigungswinkelanzeige]

@ Zum Horlzontieren kénnen die Stehachsneigungen in Kipp- und Zielachsrichtung ange-
zeigt und &hnlich wie eine zweiachsige elektronische Libelle benutzt werden. Mit Hilfe
der Neigungswerle werden Vertikal- und Horizontalwinkel autornatisch um Fehler auf
grund der Abweichung der Vertikalachse von der Lotrechten korrigiert. Der Arbeitsbe-
reich betrdgt t 3', die kleinste Anzeigeeinheit ist 1",

Der "Neigungskorrektur-(Zweiachs-f' Parameter mul auf "Ja" gesetzt werden.

gt , 1) Im Theodolitmodus den oberen Teil des Instrumen-
tes drehen, bis sich das Fernrohr parallel zur Linie
zwischen den FuBRschrauben A und B befindet und
 Hori . .
c (ﬂ, X die Horizontalklernmschraube {23} anziehen
A
Y 2y L drilcke
Neigungswinkelanzeige cren.
o o X: Ful-
eigungswinke . ;
X gung 0° 01’ 20" E‘;:raAlE 3) Die Neigungswinkel X und Y werden angezeigt.
Y - 0° 00 40"
Tilt angle '
Yoo X 0° 01' 20"
FuB- iy~ " . -0°00 40" X : Neigungswinkel in Zielachsrichtung
schra § .0 0 _
”b‘% c Y : Neigungswinkel in Kippachsrichtung
{in 0. a. Darstellung) '
Min. Neig|:1ngswinke|anzeige 4) Beide Neigjungswinkel durch Drehen der Fuf-
NET28 1 " schrauben A und B flr die Zielachsrichtung und C

fur die Kippachsrichtung auf 0° setzen.

e "Out of range™ zeigt an, dal} die Instrumentennei-
gung den MeRbereich des Kompensators von + 3'
(iberschritten hat.

Komp auBlerhalb
X = L = Y

" Out of range
X > . 1L < Y

5) driicken, um in den Theodolitmodus zuriick-
(5] - in den Theodolitmodus zukehren oder gl dricken, um in den Basismo-

dus zu gelangen.
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mit dem weillen
Pfeit anzielen

2

{0

£ =

)

9.2. Fokussieren und Anzielen

Strichkreuzeinstellung

1) Durch das Fernrohrokufar {31} einen hellen, ruhi-
gen Hintergrund anvisieren.

2) Okular Im Uhrzeigersinn drehen, anschlieBend
nach und nach gegen den Uhrzeigersinn drehen
und die Drehung beenden, bevor das Strichkreuz
unscharf wird.

Wenn Sie so vorgehen, ist hdufiges Neufokussie-
ren des Strichkreuzes unndtig, da thr Auge auf Un-
endiich eingestelit ist.

Anzielen

3) Die Vertikal- und Horizontalklemme (28) {22) ltsen
und das Ziel mit dem Zielkoliimator (34) anvisieren.

4) Beide Klemmen anziehen.

§) Den Fokussierring {33) drehen, um den Zielpunkt
scharf einzustellen.

8) Den Vertikal- und Horizontalfeintrieb (29) (23} dre-
hen, um den Zielpunkt mit dem Strichkreuz prézise
einzusteflen,

Die letzte Einstellung der beiden Feintriebe solite
im Uhrzeigersinn erfolgen.

26
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© Die nebenstehende Abbildung zeigt das Bild im
Fernrohr bei korrekter Anzielung

7) Zuerst das Ziel zentrieren.
Die Reflektionszielmarke so anbringen, daBk das
Zielkreuz den Zielpunkt reprisentiert. Anschlie-
Rend mit dem Strichkreuz die Reflektionszielmarke
im Zentrum anzielen.

8) Mit dem Fokussierring {33) das Ziel so einslellen,
Reflektor . gﬁgril:tetne Parallaxe zwischen Ziel und Strichkreuz

ANMERKUNG: Zielen Sie denselben Punkt an, wenn Sie die Fernrohrlage wechsein.

[Anmerkung: Parallaxo]

@ Dies ist die relative Zielpunkiverschiebung in bezug auf das Strichkreuz, wenn der Be-
obachter seinen Kopf vor dem Okular etwas bewegt. Die Parallaxe verursacht Fehler in
der Ablesung und mul vor der Messung beseitigt werden. Die Beseitigung der Paralla-
xe erfolgt durch erneutes Fokussieren, sowohl des Strichkreuzes als auch des Zieles.
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9.3. Anzeigen- und Strichkreuz-
beleuchtung

Anzeige und Strichkreuz beleuchten

Eﬂ o @ driicken, um die Anzeigen- und Strichkreuz-
beleuchtung ein- und auszuschalten.

L -
‘l;|\\

.\'-\.\'\\ll:fr'f"/’

e ettt sy AT %
P O T T T

[
‘\‘ .

Instrumentenparameter Nr. 16 7 S. 180

@ Der Parameter Nr. 15 dient zur Anderung der Helligkeit der Strichkreuz-
beleuchtung.

instrumentenparameter Nr. 13 & S5.179

@ Der Parameter Nr. 13 dient zum Ein- und Ausschaiten der 30-Sekunden-
Abschaltautomatik fur die Beleuchtung,

28
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9.4. Einstellen der Instrumentenparameter

@ Vergewissern Sie sich, daR diese fiir die Messung unerl&Blichen Parameter auf lhre spe-
zielte MeBRaufgabe eingestelit sind.

e Die Daten bleiben {auch bei Abschalten der Stromversorgung) bis zur néchsten Ande-
rung gespeichert,

® Fir die Bestatigung oder Anderung dar Parameteroptionen, siehe Seite 169
*23. ANDERUNG DER INSTRUMENTENPARAMETER".

Nr. Parameter Einheilen Strecken
3 Kompensator (zwetachsig) Korrektur JA* f Korrektur NEIN
4 | Koordinatenformat XY, ZY(NE, 2)IY, X, Z(E,N, 2}
5 ] V-Winkel Zenit-Winkel (Zenit 0°)* /

Vertikalwinkei (Horizontal 0®)
Vertikalwinkel (Horizontal 0° £ 90°)

6 | Winkelauflésung 1" (0,2 mgon)*/ 5" {1 mgon)
10 | Erdkriimmung und Refraktion Keine Korrektion*/
Ja K =0,142

JaK=0.20 g Seite 191

1 | Streckeneinheit Meter*/mm/Fult/Zolt
11
2 | Winkeleinheit Grad/Gon
C °C & mbar */*C & mmHg/°F & mbar/
3 Temperatur—fDrUCkelnhEIt °F & mmHg,oF & InChHg

* werkseitig eingestellt

e Fr die Ubrigen Parameter siche Seite 169
»23 ANDERUNG DER INSTRUMENTENPARAMETER".
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MESSUNG

10. Winkelmessung = Seite 33

10.9

10.2

10.3

Messung des Horizontalwinkels zwischen zwei
Punkten {33)

<Harizontalwinkel 0>

Einstellen des Horizontalkreises auf einen
vorgegebenen Wert (35)

Horizontalwinkelanzeige <rechtstaufig/iinkstaufig> (37)

11. Streckenmessung = Seite 38

111
11.2
11.3
11.4
11.5
11.6

Wahl des Mefimodus (38)

Atmosphérische Korrektur (41)

Eingabe der Prismenkonstante {45)
Riicksignalprifung {4B8)
Schrigstrecke/Horizontalstrecke/Héhendifferenz (49)
Prisfung der MeRdaten (51)

12, Koordinatenmessung < Seite 52

12.1
12.2
12.3
12.4

12.5

Wahl des Meltmodus {52)

Eingabe von instrumenten- und Prismenhéhe (53)
Eingabe der Stand- und Anschiuflpunktkoordinaten {56)
Einstellen des Richtungswinkels anhand der Stand- und
Anschlulpunktkoordinaten (61)

Dreidimensionale Koordinatenbestimmung (62}

NET2B
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10.  WINKELMESSUNG

Vor dor Messung priifen, ob:

1. das NET2B karrekt Uber dem Bodenpunkf zentriert ist; @ Seite 18
2. der Verikal- und Horizontalkreis indiziern sind; - Seite 23
3. die Instrumentenparametér eingesteilt sind & Seite 29

10.4 Messung des Horizontalwinkeis zwischen zwei Punkten
<Horizontalwinkel 0>

© Nulisetzen des Horizontalkreises

by ANMERKUNG: Setzen des Horizontalwinkels

Theodolitmodus

l o SET

@ﬂ Eg : H-Winkel auf 0 setzen

}

ZA
HAR 0* 00' 00"

NET2B



N

o SET

ENY [ 0]
S

ZA 92° 36" 40"
HAR o° o0 0o"

A B
“
\\
Y
7&7/

ZA 900 30' 20"
HAR 140° 44' 20"

Ersten Zielpunkt anvisieren

1} Mit Hilfe der Horizontalklemme (22} und dem ori-
zonlalfeintrieb {23) ersten Zielpunkt (A} anvisieren.

Horizontalwinkel auf 0 setzen

b SET
2) Im Theodolitmodus und i dricken,

um die Horizontalwinkelanzeige auf "0°" zu stellen

Zweiten Zielpunkt anvisieren
3) Zweiten Zielpunkt (B}, wie unter 1} beschrieben,
anvisieren.

Der angezeigte Horizontalwinkel beschreibt den
Winkel zwischen dem Punkt A und B.

34
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10.2 Einstellen des Horizontalkreises auf einen vorgegebenen Wert

° Horizontalkreis auf einen vorgegebenen Wer einstellen,

t¢ ANMERKUNG: Horizontalkreis auf einen vorgegebenen Wert einstellen

Theodolit- oder Basismodus

O ‘
Eﬂ . Eingabemodus H-Winkel

H-Winkel

HAR

~ Hangle
~ HAR

\

H-Winkelwert eingeben

ZA
HAR 8¢° 30" 20"

f

Elngabobereich: (° bis 359° 59 59"

Kleinste Eingabe: 1"

Wert berichtigen 5 (Wert auf 0 selzen}

Eingabe abbrechen:
(in Theodolitmodus}

BEISPIEL: Eingabe 90° 30’ 20"
—» Eingabewerl 90.302

zZA
J HAR. 90° 30° 20"

NET2B
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DN

-
b

H-Winket
HAR

H angle
HAR

tE 68 =d B4

H-Winkel
HAR 60.002

H angle
HAR 80.002

S

Za o 900 300 00"
HAR 60° 00" 20"

ZA  90° 30

HAR 60° 00

00“
20“

Zielpunkt R anvisieren

1) Zielpunkt R anvisieren

Vom Theodolit- oder Basismodus in den
H-Winkel-Eingabemodus

o
2) Im Theodolit- oder Basismodus @ driik-
ken.

Die nebenstehende Anzeige erscheint. "HAR"
blinkt und fordert zur Eingabe des Herizontalwinkel-
werles auf.

Horizontalwinkel eingeben

3) "60.002" eingeben

4) Eingabe durch Driicken von bestatigen. Das
instrument kehrt in den Theodolitmodus zurlck.
Der Horizontalwinkel zum Bezugspunkt "Rist jetzt
auf 60° 00" 20" eingestelit.
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10.3 Horizontalwinkelanzeige

<Horizontalwinkel rechts-/links-l4ufig=>

fg ANMERKUNG: Horizontalwinkel rechts-/links-l4ufig

Theodolitmodus {Winkel rechtsliufig)

I
: H-Winket links

ZA
HAL 260° 200 40"

ZA
‘L HAL = 260° 20' 40"

o
% : H-Winke! rechts

ZA
HAR 90° 30' 20"

ZA
HAR 90° 30' 20"

NET2B
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11. STRECKENMESSUNG
@ Fir die Streckenmessung sind folgende Vorbereitungen nétig:
11.1 Wahi des Mefimodus
1.2 Eingabe der Prismenkonstante
11.3 FEingabe der atmosphérischen Korrektur
1.4 Riicksignalpriifung
11.1 Wahl des MefRmodus

® Wahlen Sie den Mefimodus entsprechend Ihrer Meflaufgabe aus der nachstehenden

Tabelle.

Mefmodus MeBzeit Einheiten
Feinmessung Wiederbolungs- 1. Messung 6.5 Sek., 0.1 mm
messung nachfolgende Messungen

alle 4.7 Sek.
Grobmessung|  Wiederholungs- 1. Messung 5.0 Sek., 1 mm
messung nachfolgende Messungen
alle 3.3 Sek.
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9 Anmerkung: Wahl des Memodus

Theodaolit- oder Basismodus

EDW
% : Vorbereitungsmodus

1. Mefmodus
2. Prismenkonstante
3. ppm

1. Meas mode
2. Prismean const.

\L 3, .ppm

@ : Wahlmedus fir Streckenmessung

1. Fein messung
2. Grob messung

1. Fine meas
¢ 2. Coarse meas

@ : Feinmessung wéhlen
; Grobmessung wahlen

Vorbereitungsmodus

p

@ Daten bleiben (auch bei Stromab-
schaltung) bis zur nfichsten Anderung
gespeichert.

4 Auswahl abbrechen: @ @

(in den Basismodus)

NET2B
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Vom Theodolit- oder Basismodus
in den Vorbereitungsmodus

E DM
EDM . .
: T 1) Im Theodolit- oder Basismodus [B5 | 5l
) lin
drilcken.
1. Mellmodus . . . . .
2. Prismenkonstante Die nebenstehende Anzeige erscheint; sie zeigt
3. ppm den Vorbereitungsmodus.

1. Meas mode
2. Prisim const.
3. ppm

in den Wahlmodus filr Streckenmessung

2} [ dricken.

% Die nebenstehende Anzeige erscheint; die zuletzt
gewdhlte MeRart blinkt.

1. Feinmessung
2. Grobmessung

1. Fine meas
2. Coarse meas

Feinmessung wihlen

3) fgm drieken.

1. Melfmodus Die nebenstehende Anzeige erscheint; die zuletzt
2. Prismenkonstante gewdhite Meflart blinkt,
3. ppm
1. Meas mode ® Um in den Basismodus zurickzukehren, K]
2. Prism const. ) '
3. ppm dricken,
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11.2 Atmosphirische Korrektion

e Die atmosphérische Korreklur ist fir genaue Streckenmessungen notwendig, da die
Lichtgeschwindigkeit in der Luft durch die Temperatur und den Luftdruck beeinflufit wird.

- Seite 196, Anhang 3

ANMERKUNG: Fiir die Bestimmung des mittleren Brechungsindexes der Luft im Bereich der
Melstrahlen missen der mittlere Luftdruck und die mittlere Temperatur genommen werden.
Sorgfalt ist geboten bei der Berechnung des Korrekturfaktors in Gebirgsregionen.

e Das NET2B ist so ausgelegt, dak der Korrekturfaktor bei einer Temperatur von + 15° C
und einem Lufidruck von 1013 mbar {(29.9 inchHg) 0 ppm belrégt.

@ Nach Eingabe der Werte fir Temperatur und Druck wird der Korrekturwert anhand der
nachstehend aufgeftihrten Formel berechnet und gespeichert:

0,2904 x P (mb)

ppm = 278,96 -
1+ 0,003661 x T (°C)

® Fir die direkte Eingabe des ppm-Wertes den Korrektionsfaklor aus der Tabelle auf Seite
210 entnehmen,

@ F(r eine genaue Streckenmessung missen die relative Feuchtigkeit sowie der Luftdruck
und die Umgebungstemperatur berlcksichligt werden. Siehe Seite 196.
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ty PPM Einstellmodus

® Temperatureingabebereich: - 30 bis 60° C
Temperalureingabeeinheit: 1° C

©® Druckeingabebereich: 500 mb bis 1400 mb
Druckeingabeeinheit: + mb

® ppm Eingabebereich: - 499 ppm bis 489 ppm
ppm Eingabeeinheit: 1 ppm

@ Die Daten bleiben {auch bei Stromabschal-
fung} ca. 1 Woche gespeicherl.

“ /

4 .

4 Zuriick zum angezeigten Wert:

¢ Wer korrieren: [0
(Wert auf 0 setzen)

4 Eingabe abbrechen: 50 . 5

(in den Basismodus)

Theodolit oder Basismodus
EDM .
% : Vorbereitungsmodus

: ppm-Einstelimodus

1. 0 setzen ’
2. Temp. & Druck
3. ppm Wert 1.0 set
2. Temp & Press

3. ppm value

2 2

: ppm Werl selzen

@ : ppm auf P%ai : Temp. & Druck
0 selzen sezen
: T 15°C
B
asismodus P 1013 mbar
T 16°C
P 1013 hPa

ppn Wert
ppm 0

\A

Temperatur eingeben

SHET

Druck eingeben

Basismodus

ppm-Werl eingeben

ppm value
ppm 0

2

SHFT

Basismodus
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EDM

1. Melmodus
2. Prismenkonstante

Vom Theodolit- oder Basismodus in den
Vorbereitungsmodus

EDM
1) Im Theodolit- oder Basismodus
driicken.

Die nebenstehende Anzeige erscheint; sie zeigt
den Vorhereitungsmodus.

3. ppm

3. ppm

1.  Meas mode
2. prism const.

PPM | o obere Anzeige

1. 0O setzen

ppm-Wert

2.  Temp. & Druck
3

In den ppm-Einstellmodus

2) driicken.

Die nebenstehende Anzeige erscheint; sie zeigt
den ppm-Einstelimodus.

1. Oset
2. Temp & Prass
3. ppmvalue

Eingabe fir Temperatur und {Luft-}druck
wilhien

3) driicken,

T 15 o Die zuletzt gespeicherten Werte werden angezeigt.
P. 1013 hPa “T" blinkt und fordert zur Eingabe der Temperatur
auf.
T 15 °C
P. 1013 hPa
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T 20 0°C

P 1013 mbar
T 20 0C
P 1013  mbar

bl B b B 6

T 20 0°C
P 1010 mbar
T . 20 0°C
P~ 1010 mbar
6

0.0 < Athomospharischer
’ Korrektionswerl

Taste dricken, um
Funktion auszultisen

Press function
keys to select
operation

Eingabe von Temperatur und Druck

4) "20" eingeben und driicken,

Die Temperatur von "20° C" ist eingegeben. "P"
blinkt und fordert zur Eingabe des Drucks auf.

5) "1010" eingeben und drilcken.

Der Druck von "1010 mbar" ist eingegeben, und das
Instrument kehrt in den Basismodus zuriick.

Der atmosphérische Korrekturfaktor wird berechnet
und erscheint in der ersten Zeile der oberen Anzei-

ge.
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11.3. Eingabe der Prismenkonstante

@ Jeder Refliektionsprismentyp besitzt eine unterschiedliche Prismenkonstante. Die nach-
folgenden Angaben beziehen sich auf die Eingabe des Korrektionswertes fiir die Pris-
menkonstante des verwendeten Refiektionsprismas.

¢ Die Korrektionswerte filr die Prismenkonstanten der Reflektionsprismen von SOKKIA
Reflexionszieltafeln finden Sie auf Seile 184:

ky ANMERKUNG: Eingabe der Prismenkonstante

it | . N
Theodolit- eder Basismodus ®  Eingabebereich: -99.9 bis 99,9 mm

® Kleinste Eingabe: 0.1 mm
® Diae Daten bleiben {auch bal Stromabschaltung})

- Vorbereitungsmodus bis zur nchsten Anderung gespeichert.
SHET I AL IS g

+  Angezeigten Wert halten: 5]

. . {in den Basismodus)
% : Eingabemodus Prismenkonstante

+  Wen korigieren: 5]
{Wert auf O satzen)

Prismenkonstante + Eingabe abbrechen: @ @
{in den Basismodus)
p. C. 0,0 mm \. -
Prism constant
J, p.-c 0.0 mm

korrigierten Wert eingeben:

NS

Vorbereitungsmodus
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EDM

1. MeBfmodus
2. Prismenkonstante

Vom Theodolit- oder Basismodus
in das EDM-Menii

1) Im Theodolit oder Basismodus . |5 dricken

Die nebenstehende Anzeige erscheint; sie zeigt das
EDM-Meni.

3. ppm 1. MeBmodus

3. ppm

2. Prismenkonstante

obere Anzeige

Prismenkonstante
p.c 0.0 mm

Einstellmodus fiir die Prismenkonstante

2) driicken.

7 ]
PROG)
Der zuletzt gespeicherte Korrektionswert wird an-
gezeigt; “p.c” blinkt und fordert zur Eingabe des
Korrektionswertes auf.

p.c

Prism constant’

0.0 mm

Prismenkonstante

p.c .27

Eingabe des Korrektionswerts filr die Pris-
menkonstante

3) "-27" eingeben.

Fiir die Prismenkonstante ist ein Korrekfionswert
von - 27 eingegeben.

Prism constant
p.c

-27
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4) drilicken

[EnT]
SHFT

26 4— Koarrektionswert
27 Prismenkonstante

Der Korrektionswert ist eingegeben und das Instrument
1. Mefimodus

kehrt in den Vorbereitungsmodus zuriick.

2. Prismenkonstante Der eingegebene Wert erscheint in der zweiten Zeile

3. ppm :
PP T4 Meas mode _ - | der Anzeige.
2. Prism constant
3. ppm
:in den Basismodus ® drilcken, um in den Basismodus zu-
rlickzukehren,
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11.4 Riicksignalprifung

@ Insbesondere bei groRen Strecken ist es sinnvoll, das reflektierte Signal auf ausreichen-
de Stirke fiir die Messung zu prifen,

ANMERKUNG: Wenn die Lichtstarke des vom Reflektionsprisma zuriickkommenden Strahls
sehr hoch ist (kurze Entfernung), kann auch bei einem leichten Anzielfehler ein Sternchen
" * " angezeigt werden, Daher sicherstellen, dafl die Zieltafelmitte korrekt angezieit wird.

By ANMMERKUNG: Ricksignalpriifung

Zielmitte mit dem Fernrohr anzielen.

Theodolit- oder Basismodus

J— ]
Hﬁ‘ﬁ B3 : Prifimodus reflektiertes Signal

Signal
BEBEEISIISSIY Falls " * " nicht erscheint, Zielmitte korrekt anzielen

Signal
PSS S E LS

n
: Ende :Beginn der
Priifmodus Messung
{in Basismodus)

tnstrumentenparameter Nr.14 7= 5. 180

@ Der Parameter Nr. 14 dient zum Ein-/ Ausschalten des Signallons.
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11.5 Schragstrecke/Horizontalstrecke/Hohendifferenz

° Bei Messung der Schrigstrecke, der Horizontalstrecke oder der Héhendifferenz wird
gleichzeitig die Winkelmessung durchgefthrt.

Vor der Messung sind folgande Punkte zu prifen:

1. das NET2B ist korrekt (iber dem Bodenpunkt zentriert 4~ Seite 18
2. Vertikal- und Horizontalkreis sind indiziert 4 Seite 23
3. Instrumentenparameter und -einheiten sind eingestelit 4 Seite 29
4. der Streckenmefimodus ist gewahlt =  Seite 38
8. der Korrekturwerl fur die Prismenkonstante ist eingestelt -z  Seite 41
6. die atmosphérische Korrektur ist richtig eingestelit 4  Seite 44
7. dia Zieltafelmitte ist angeziell und das reflektierte Signal -+  Seite 48
ist fir die Messung ausreichend
Auslbsen der Messung im Theodolit-
oder Basismodus
1) im Theodolit- oder Basismodus ,
oder dricken.
Schriigstrecke
. Hierdurch wird der Streckenmefmodus akfiviert
oo Sdist und die Streckenmessung ausgeltst. Es blinkt
- : die nebenstehende Anzeige.
(Beispiel fir eine Schrigstreckenmessung.}
8 23,4567 Nach etwa 6.5 Sekunden {Feinmelmodus) wer
ZA 81° 12' 30" den die Strecke, der Vertikal- und der Horizon-
HAR 12° 23" 40" talwinke! angezeigt,
S 23.4567
ZA 810 12! 30"
HAR 12° 23' 40"
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: Messung beenden

: nichste Messung starten

: Basismodus

@ : Theodolitmodus

Kein Signal

Signal off

Nach 2 Minuten

S kein Signal

ZA 81° 12" 30"

HAR 12° 23' 40"
S Signal off
ZA 81°12' 30"

HAR 12° 23' 40"

Beenden der Messung

2) drilcken.

{Die Anzeige dndert sich nicht.)

o . oder driicken, um die nich-
ste Messung zu starten.

dritcken, um in den Basismodus zuriickzu-

kehren oder dricken, um in den Theodolit-
modus zu gelangen.

ANMERKUNG: Erscheint die Anzeige “Signal off", so
ist das reflektierte Signal fir die Messung zu schwach.
Uberpritfen Sie die Ziatausrichtung. Wenn die Strke
des vom Prisma reflektierten Lichts innerhalb von 2 Mi-
nuten ausreichend ist, wird die Messung neu ausgeldst.

Nach 2 Minuten wird die Messung aufomatisch abge-
brochen und die nebenstehende Anzeigs erscheint.

In diesem Fall die Zieltafel neu anzielen und die Mes-
sung emeut starten. (Dieselbe Anzeige erscheint wih-
rend der Messung, wenn das reflektierte Signal zu

schwach ist. Eiﬂ *driicken, um die Messung zu

stoppen und das Ziel neu anzuzielen,)
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11.6 Priifung der Mefldaten

® Die zuletzt gemessenen Strecken und Winkel werden bis zum Abschalten des Instru-
mentes im Speicher abgelegt. Die abgespeicherte Schrigstrecke, Horizontalstrecke und
Héhendifferenz kann wie folgt im Abrufmodus angezeigt werden,

< ANMERKUNG: Dalenabruf

Theodolit- oder Basismodus oder
wenn Mefldaten angezeigt werden

: Abrufmodus

Abruf
Recall
-] gespeicherte S
Schragstrecke HAR
anzeigen s
ZA
HAR
: gespeicherte Horizontalstrecke H
N . ZA
anzeigen >
? HAR H
ZA
HAR
e . gespeicherte v
Hohendifferenz > ZA
anzeigen HAR v
ZA
HAR
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12. KOORDINATENMESSUNG

Mit dem NET2B lassen sich die Dreidimensionalen Koordinalen des Zielpunktes berech-
nen. Fiir die Berechnung der Z-Kooidinate (Hohe) milssen zuerst die Instrumenten- und
Prismenh&he und dann die Standpunktkoordinaten eingegeben werden.

Prismenhdhe

Instrementens
hthe

Durch Eingeben der AnschluRpunktkoordinaten und Messung zum Anschiupunkt kann
der Horizontalkreis orientiert werden.

Fiir die Koordinatenmessung sind die nachstehenden Vorbereitungen notwendig.

12.1 Wahl des Mellimodus

12.2 Eingabe von Instrumenten- und Prismenh&he

12.3 Eingabe der Stand- und Anschlufbpunktkoordinaten
12.4 Orientierung des HZ-Kreises.

12.1 Wahl des MeAmodus

@ Wihlen Sie den MeBmodus entsprechend lhrer MeRaufgabe aus der nachstehenden
Tabelte. Fiir die Betatigung der Tasten siehe Seite 38 "11.1 Wahl des MeBmodus",
Art der Messung Mefizeit (Schrigstrecke) Einheiten
Feinmessung | Wiederholungsmessung 1. Messung 6.7 Sek,
nachfolgende Messungen 0.1 mm
alle 4.7 Sek.
Grobmessung| Wiederholungsmessung 1. Messung 5.2 Sek,
nachfolgende Messungen 1 mm
alle 3.3 Sek.
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12.2 Eingabe der Instrumenten- und Prismenh&he

® Als Vorbereitung fir die Koordinatenmessung miissen zuerst die Instrumentenhthe
(Hthendifferenz zwischen Bodenpunkt und Markierung der Instrumentenhthe (3}) und
die Prismenhthe (Hthendifferenz zwischen Bodenpunkt und Zieltafelmitie) eingegeben
werden,

@ Die Instrumentenhthe wird vorher z. B. mit einem MeBband von Hand gemessen,

BERMERKUNG: Die Reflektorhtihe solite auf 0 gesetzt werden, wenn die Reflektor-
zielmarke direkt auf dem MeRpunkt angebracht wird.

©  Eingababereich: -999.9999 bis 999.9999 m % Angezeigten Werl hatlen: [51

. {in den Basismadus)
® Kleinste Eingabe: 0,0001 m

& wert korrigieren:
(Wert auf O setzen}

% FEingabe abbrechen:

{in den Basismodus)
\. LW J

= ANMERKUNG:

@ Die Daten bleiben {auch bei ausgeschaltetem
Instrument) etwa eine Wache gespeichert.

Eingabe von Instrumenten- und Prismenhéhe

Theodolit- oder Basismodus

1

X

Al

: Eingabemodus: : Eingabemodus
Instrumentenhdhe Prismenh&he

Instr Ziel

Ht. 0.0000 m Ht. 0.0000 m
Instr Targat -

Ht.... 0.0000 m Ht. - 0.0000 m
Instrumentenhdhe eingeben Prismenhdhe eingeben
Basismodus Basismodus
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Vom Theodolit- oder Basismodus in den
Eingabemodus fiir die Instrumentenhohe

Al A
1) Im Theodolit- oder Basismodus ,

driicken.

Instr : Der zuletzt gespeicherte Wert wird angezeigt. "Ht."

Ht. 0.0000 m blinkt und fordert zur Eingabe der Instrumentenhé-
he auf,
Instr
Ht. 0.0000 m

Eingabe der Instrumentenhthe

2} "1.567" eingeben.

o bd b 2 B

Der Wert 1,567 fir die Instrumentenhthe ist einge-

geben.
Instr
Ht. 1.567
Instr
Ht. 1.567
Driicken der Tasten fiir die Funktionsausl6-
sung
ERT 3) driicken.
Taste dri]_cken, Das Instrument kehrt in den Basismodus zuriick,
um Funktion
auszuldsen

Press function
keys to select
operation

54 NET2B



\

Al
[E£nT] [ 5]
SHFT - e

Ziol
Ht, 00,0000 m
Target

Ht. ~ 0,0000m

b Ed &

=

Ziel
Ht. 1.234

Target

Ht. 1.234

[FHT]
SHET,

Tasten drilcken,
um Funktion
auszultisen

Prass function

keys to select
operation

fn den Eingabemodus fiir die Prismenhohe

Al
4) driicken.

Der zuletzt gespeicherte Wert wird angezeigt. "Ht."
blinkt und fordert zur Eingabe der Prismenhthe auf.

Eingabe der Prismenh&he

5) "1.234" eingeben.

Der Wert 1.234 fir die Prismenhdhe ist eingege-
ben.

6) dricken.

Das Instrument kehrt in den Basismodus eurick.

NET2B
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12.3 Eingabe der Stand- und Anschiufpunktkoordinaten

® Die Koordinaten des Standpunktes und die eines bekannten AnschluBpunktes kénnen in
das NET2B eingegeben werden.

@ Die Anschlufpunktkoordinaten werden bentitigt, um den HZ-Kreis orfentieren zu kénnen.
ist der Richtungswinkel bereits bekannt, werden folgende Schritie ausgefihrt:

1) Nur Standpunktkoordinaten eingeben
2) Anschlufpunkt anzielen

3) [gSg dricken, um in den Theodolitmodus zu gelangen, und den

Horizontalwinkel auf den Richtungswinkelwert setzen (siehe Seite 35,
Abschnitt 10.2).

Gehen Sie nun direkt zu Abschniti 12.5,

Siehe Seite 114, "19.2 fiir den Abruf der Stand- und AnschluBpunktkoordinaten aus
dem Speicher".
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-5~ ANMERKUNG: Eingabe der Stand- und Anschiufpunktkoordinaten

Theodotit- oder Basismodus

_ L BS
el

: Eingabemodus
Anschiuflpunkt-
koordinalen

i e
: Eingabemodus
Standpunkt-
koardinaten

N-<><¢_

NmZ

X-Koordinatenwert eingeben

{

Y-Koordinatenwerl eingeben

SHFT
s

Z-Koordinatenwert eingeben

\L SHFT

Basismodus

® FEingabebereich: )
- 999999,9999 bis 999999,9999
@  Kieinsle Eingabe: 0.0001
@ Die Daten bleiben {auch bei ausgeschaltetem
Instrument) etwa 1 Woche gespeichert.
¢ Angezeigten Wert halten: [T
¢ Wert korrigieren:
{Wert auf 0 setzen)
¢ FEingabe abbrechen: [ ._
{in Basismodus)
/

NET2B
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_ e

Stn
X 0,0000
Y 0,0000
z 0,0000

NMmZ

0,0000
0,0000
0,0000

e b bd bl

. . N N
: X-Koordinate eingeben.

X 31.1000

Y 0,0000

z 0,0000
N 311000
E 0.0000
Zz 0.0000

bt b el

R : Y-Koordinate eingeben

X 31.1000
Y  21.2000
Z 0.0000
N 31.1000
E  21.2000
z 0.0000

Vom Theodolit- oder Basismodus

in den

Eingabemodus fiir die Standpunktkoordina-

ten

1)

|

und

Im Theodolit- oder Basismodus iz

driicken.

Die zuletzt gespeicherten Werte werden ange-
zeigl. "N" blinkt und fordert zur Eingabe der X-
Koordinate auf,

Eingabe der Standpunktkoordinaten

2)

3)

*31.1" eingeben und driicken.

Die X-Koordinate ist eingegeben. “Y" blinkt und
fordert zur Eingabe der Y-Koordinate auf.

"24.2" eingeben und drilcken.

Die Y-Koordinate ist eingegeben, “Z" blinkt und
fordert zur Eingahe der Z-Koordinate auf.
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e d b4 63

: Z-Koordinaten eingeben

4y ".3" eingeben und HF driicken.

Die Z-Koordinate ist eingegeben; das Instrument

X 31.1000 kehrt in den Basismodus zurlick.
Y 21.2000
Z 1.3000

N 31.1000

E 21.2000

z 1.3000

In den Eingabemodus fiir die Anschluf-
punktkoordinaten

§) Basismodus Q drilcken.

=
SHFT

Die zuletzt gespeicherten Werte werden angezeigt.
BS "N" hlinkt und fordert zur Eingabe der X-Koordinate
auf.
X 20,2000
Y 20.2000
Z 0.0000
N 20.2000
E . 20.2000
Z . 0,0000
S I 7T S e
] Eingabe der AnschluBpunktkoordinaten
SHET

: X-Koordinatenwert eingeben
6) "10.1" eingeben und L) driicken.

Die X-Koordinate ist eingegeben. E" blinkt und for-
dert zur Eingabe der Y-Koordinate auf.

X 10.1000

Y 20.2000

Z 0.0000
N  10.1000
E 20.2000
Z 0.0000
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% ; Angezeigle Y-Koordinate

halten
X 10,1000
Y 20.2000
Z 0.0000 ,
N 10.1000
E 20,2000
z 0.0000

el 6 G

: Z-Koordinate eingeben

X 10.1000

Y 20.2000

Z 3.3000
X 10.1000
Y 20.2000
Z 3.3000

Tasten drlcken,

um Funktion

auszuldsen
Press function
keys to select
operation

7) Der angezeigte Wert wird gebalten; i dracken.

"Z" blinkt und forder zur Eingabe der Z-Koordinate
auf,

8) "3.3" eingeben und [[E) drilcken.

Die Z-Koordinate ist eingegeben; das Instrument
kehr in den Basismodus zuriick.
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12.4 Einstellen des Richtungswinkels anhand der Stand-
und Anschlu punktkoordinaten

x .
Anschlupunkt

[ Y

Richtungswinkel Standpunkt

@ Mit dem NET2B kann der Richtungswinkel zum AnschiuBpunkt anhand der Eingabe der
Stand- und AnschiuBpunkikcordinaten ermitteit und der Horizontalkreis automatisch
orientiert werden.

< ANMERKUNG: Setzen des Richtungswinkels

Theodolit- oder Basismodus

Anschlufpunkt anzielen

P’ﬂﬂ
S EZQ Richtungswinkel
‘L berechnen
ZA
HAR < Richtungswinkel
ZA
HAR
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12,5 DREIDIMENSIONALE KOORDINATENMESSUNG

@ Die Messung der Zielpunktkoordinaten erfolgt anhand der nachstehenden Formeln. Die
Ergebnisse erscheinen in der Anzeige. Zuerst missen Instrumenten- und Prismenhéhe
sowie Stand- und AnschiuRpunktkoordinaten eingegeben und dann der Horizontalkreis
orientiert werden (siehe vorhergegende Seite).

X1 - =X0+ 8 x sin@z x cos@h
Y1 = Y0+ 8 x sin@z x sin@h
Z1 =70+ Mh + 8 x cos@z - Ph
Standpunktkoordinaten  : (X0, Y0, Z0)
Schrigstrecke -
Zenitwinket %74
Richtungswinkel :oh
Instrementenhdhe :Mh
Prismenhthe :Ph
~ Schrégstrecke i Prismmenhdhe

Zielpunkt (X1, Y1, Z1}

0

L.
e
-~

Richtungswinke
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Vor der Messung sind folgende Punkte zu priifen:
1. das NET.‘ZB .ist korrekt Gber dem Bodenpunkt zentriert - =~ Seite 18
2. Vénikal—_un& Horizontalkreis sind indiziert & Seite 23
3. Instrumentenparameter und -einheiten sind eingestelit lgr Seite 29
4. - der Strec-:kenmeﬂ.modus‘lst gewshlt: - ..g Seite 38
5, der Korrektuénswert fur die Prismenkonstante ist ei-n.ges.t.ellt | = Seite 41
6. .. die atmo#phﬂn‘sche Korrektur ist richtig eingestéllt o g» Seite 44
7. ":die Zleltafelmme ist angezielt und-das reflekfierte Stgn | S
ist fir die Messung ausreichend g - Seite 48
8.I Dig._lnstrum.enlew und Prismenhdﬁe siha eingeéeﬂé'n - - - Seilté:..--SIi-
9 Stand-und Aﬁschju&punktkoordiﬁatgn sind emgegeben = Seite 56
10, ri:iih’i@:i"r'eis"ist oentiert - o Vi Seile.;'ﬁ_i_.'.'

Anzielen der Zieltafel

1) Die Mitte des Reflektionsprismas korrekt anzielen.
{Es empfiehlt sich darliber hinaus, das reflektierte

Signal durch Betstigen der Tasten [§) und

oy
E:3 7 Seite 48 zu kontrollieren.)
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[ )
[
Koordinate
o Coordinate
X 12.3456
Y 34.5678
Z 0.3456
N 12,3456"
E 34.5678
Z. 0.3456

: Messung beenden

= B

: nachste Messung starten
: in Basismodus

: in Theodolitmodus

: Melldaten Uberpriifen

Starten der Koordinatenmessung im
Theodolit- oder Basismodus

2) Im Theodolit- oder Basismodus {4 drlicken.

Hierdurch wird der Koordinatenmelmodus aktiviert
und die Messung der 3-dimensionalen Koordinaten
ausgeldst. Es blinkt die nebenstehende Anzeige.

Nach etwa 6.7 Sekunden {(FeinmeRmodus) werden
die 3-dimensionalen Koordinaten angezeigt.

Beenden der Messung

3) EFg drucken. (Die Anzeige verandert sich nicht.)

e , , oder driicken, um die

n4chste Messung zu starten.
@ dricken, um in den Basismodus zuriickzu-

kehren oder dricken, um in den Theodolit-
modus zu gelangen.

Zum Anmessen des nachsten Zielpunktes, Prismen-
konstante, ppm-Werte und Prismenhéhe priifen.

Durch Betatigen der Tasten und kdn-
nen die zuletzt gemessenen Koordinaten angezeigt
werden. 5 Seite 51.
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FORTSCHRITTLICHE MESSFUNKTIONEN

13. Freie Stationierung 4~ Seite 67
i4. Palygonierung 57 Seite 77
15, Exzentrische Messung F Seite 81
18. Indirekte Hohenbestimmung <+ Seite 87
17. Spannmafbestimmung 2~ Seite 91
17.1 Wahl des Meltmodus (91}
17.2  Messung der Strecke zwischen zwei oder mehr Punkten (92)
17.3 Anderung des Bezugspunktes (95)
18.  Absteckung =~ Seite 97
18.1 Horizontalwinke!l- und Streckenabsteckung (98)
18.2 Koordinatenabsteckung (102}
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13. Freie Stationierung

® Die "Freie Stationierung" dient zur Bestimmung der Standpunkikoordinaten durch Mes-
sung zu zwei oder mehr koordinatenméiiig bekannten Punkten.

Festpunkt

Festpunkt

Standpunkt

Festpunkt

® Das NET2B berechnet die Standpunktkoordinaten nach der Methode der kleinsten Qua-
drate aus der Messung zu zwei bis maximal finf Festpunkten,

Fiir die Berechnung der Standpunkikeordinaten sind
mindestens zwei Festpunkte zu beobachten, wenn Streckenmessungen
mibglich sind,
mindestens drei Festpunkte zu hechachten, wenn keine Sirecken-
messungen maglich sind.

Die Ergebnisse werden jedoch umso genauer, je grofter die Zah! der Festpunkte und je
grifer die Zah! der gemessenen Strecken ist.

Die Hbhe des freien Standpunkts kann durch die Eingabe der H6he von mindestens ei-
nem Festpunkt und Messung der Strecken zu zwei oder mehr Punkten herechnet wer-
den. (Durch Winkelmessung allein kann die H5he nicht bestimmt werden.}

ANMERKUNG: Fudr Ruckwansschnitte htichster Genauigkeit mud zuvor der Ziefachsen-

fehler korrigiert werden. Siehe Seite 188 "Anhang 2: Winkelmessung héchster Genauig-
keit, <Justierung des Zielachsenfehlers mit Hilfe des Korrektionsprogrammaes>",

@ Fir den Abruf der Festpunktkoordinaten aus dem Speicher, siehe Seite 122.
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e Um gute Ergebnisse zu eszielen, sollten drei oder mehr Fesipunkte angezielt werden.
Dabei solife der frele Standpunkt nicht auf einem Kreis mit den Festpunkten, sondern
eher im Schwerpunkt der Figur fiegen, wie in der nachstehenden Abbildung beschrieben

O unbekannter Standpunkt
O bekannter Festpunkt

ANMERKUNG: Werden die Standpunktkoordinaten nur durch Winkelmessung zu drei
Festpunkten bestimmmt (Riickwérisschnitt), so sollten Standpunkt und Festpunkte nicht auf
einem Kreis liegen (gefahrlicher Kreis), da die Ergebnisse sonst verfalscht werden.

L&kt es sich nicht vermeiden, dal die Festpunkte auf einem Kreis liegen, wird folgendes vor-
geschlagen:

1)} Standpunkt méglichst in das Zentrum des Dreiecks legen
oder

2) andere nicht auf dem Kreis liegende Punkte beobachten
oder

3) Strecke und Winkel zu einem der drei Festpunkte messen,

5 0O O

@ Bei groflen ‘Enh‘ernungen zwischen dem instrumentenstandpunkt und den Festpunkten
und geringen Abstanden zwischen den Festpunkten untereinander 146t sich nur schwer
feststellen, ob der Standpunkt und die Festpunkte auf einem gefahrlichen Kreis liegen.

.\\\J

—
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2 ANMERKUNG:

Freie Stationierung

- A
. .. . @ Elngabebereich Anschlupunktnumrmer:
Eingabe der Instrumentenhthe 5~ Seite 53 1 bis 09950809
) . Kleinste Eingabe: 1
Theodolit- oder Basismodus ® Koordinateneingabebereich:
-H99699.9999 bis +999989.9998 (m)
Kisinste Eingebe: 0,0001
i : Programmodus ® Dis Standpunktkoordinaten bleiben {(auch bei
ausgeschaltatern) Instrumant ca, 1 Woche ges-
peichert.
@ : Freie Stationterung wihlen
® Angezeiglen Wert halten: [
ﬁl:ipunkﬂl(ouri Werl korrigieren:
{Wert auf 0 selzen)
- “Target! Coord.
1 No.. . _ 1| 4— Eingabe abbrechen: %] §5d
e {in den Basismodus)
Anschlupunkinummer eingeben \_ J
l
Anich!uﬁpunktkoord. eingeben &7 A
Strackenmessung? +
Ja/Nein
PL. 1
T R anmessen?
Measure dist? Ja/Nein (Ende)
“-Yes /No
) Pt. 1
1 T measure? -+
Yes / No (Exit)
Yo3 Ha
6 g '
]
: Strecke messen : Strecke nicht  -» Anzielan
messen
4 !
Yen
Prjsmenhﬂhe singeben — . Messung starten
i’
Weitere P';'“kte? Die Mefliwarte werden angezeigt
Ja/Nein
o : Dis Standpunktkoordinaten werden
~ More point? « angezeigt und geselzt
i ~ “ Yes/No .
i Basismodus
Ho Yos ]
@ :keine welteren @ ‘weiters Punkie
Punkte
1 {
A
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Instrumentenhthe: 1,5 m

Festpunkt A;

Festpunkt B:

Fesfpunkt C:

(= -
- Programmodus

PROG
1. Frele Station
2. Korrektion
3. Stp.wechseln

1. - Resection
2. Correction -
3 Pt. rapiace

b

Nr.

Zielpunkt/Koor,
1000

Target/ Coord.
Nr. 1000

Punktnummer = 1

X=20421,Y =13.7649, Z= 1.1672,
Winkel und Strecke messen
Prismenhdhe = 1,5 m

Punktnummer = 2

X =16.0852, Y = 24.2626, Z = 2.512
Winkel messen

Punkthummer = 3

X =8.6299,Y =15,5419, Z= 1.0124
Winkel und Strecke messen
Prismenhéhe = 1.5 m

Vom Theodolit- oder Basismodus in den
Programmodus

1) Im Theodolit- oder Basismodus £ drlicken.

Die nebenstehende Anzeige erscheint mit dem Pro-
grammaodus.

Auswahi "Freie Stationierung”

2) [ dricken.

Der zuletzt gespeicherte und um 1 erhthte Wert
wird angezeigt. "No." blinkt und fordert zur Eingabe
der Punktnummer auf,
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: Zielpunkinummer eingeben

X 0,000
Y 0,000
z 0,000
N 0,000
E 0,000
z 0,000
N = 20,421
E = 13.7649
Z=1.1672
Streckenmessung?
Ja/Nein

Meaasure dist?

Yes / No
Yoy
: Strecke messen
Zielpunkth&he
Ht. .0.000 m
Targot
Ht. 0,0000 m

B & b

: Prismenhdihe eingeben

Zislpunkt/Koor.
Nr. 2

No.

Target I Coord.

2

Eingabe der Daten filr den Festpunkt A

3)

4)

5)

6)

@ , E% driicken.

Die Zielpunktnummer 1" ist eingeben. "N™ blinkt
und fordert zur Eingabe der X-Koordinate auf.

Koordinaten fiir Festpunkt A eingeben

[ENT]

N = 20.421 (i)

E = 13.7649 )

Z=1.1672

Die Anzeige fragt, ob die Strecke gemessen wer-
den soll oder nicht.

You
SHET dricken.

Die nebenstehende Anzeige erscheint. “Ht." blink!
und fordert zur Eingabe der Prismenhé&he auf.
Wenn nur der Winkel gemessen wird, die Taste

ﬁ driicken.

SHET drilcken.

. & e
Wenn die Eingaben fiir den ersten Festpunkt abge-
schiossen sind, blinkt "No." und fordert zur Eingabe
der Punktnummer fiir den zweiten Festpunkt auf
{der zuletzt gespeicherte Wert wird automatisch um
1 erhisht und angezeigt).
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: Zielpunktnummer eingeben
X ,0000
Y ,0000
Z 0,0000
N ' 0,0000
E 0,0000
Z 0,0000
X =16.0852 SHET
Y = 24.2626 o
Z=2512
Streckenessung?
Ja/Nein

Measure dist?

. Yes/No -

Ho
: Strecke nicht messen

Zielpunkt/Koor.
Nr. 3

No,

Target Coord.

3

Eingabe der Daten fiir den Festpunkt B

7)

8)

9

Der angezeigle Wert wird gehalten, daher einfach

driicken. Die Zielpunktnummer "2" ist einge-

geben. "N" blinkt und fordert zur Eingabe der X-
Koordinate auf,

Koordinaten fur Festpunkt B eingeben.

X = 16.0852

Y =24.2626

Z=20512
Die Anzeige fragt, ob die Strecke gemessen wer-
den soll oder nicht,

Ho
@ driicken.

Wenn die Eingaben fir den zweiten Festpunkt ab-
geschlossen sind, blinkt "No.” und fordert zur Ein-
gabe der Punktnummer fir den driften Festpunkt
auf (der zuletzt gespeicherte Wert wird automatisch
um 1 erhtht und angezeigt).

You
Wenn die Strecke gemessen wird [ driicken.
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Eingabe der Daten fiir den Festpunkt C

10) Der angezeigte Wert wird gehalten, daher fgith
: Zielpunkinummer eingeben dricken.
X 0,0000 Die Zielpunkinummer “3" ist eingegeben. "X"
Y 0,0000 blinkt und fordert zur Eingabe der X-Koordinate
z 0,0000 auf.
N 0,0000
E 0,0000
z 0,0000
11) Koordinaten fir Festpunkt C eingeben.
N = 8.6299 [ ENT]
N = 862,988
£ = 15,5419 Hi
_— E = 1554,186 i)
Z=10124 [EHY ]
Z=101.24
Strockenmessung?

Ja/Nein

Sie werden gefragt, ob die Strecke gemessen wer-
den soll oder nicht.

Measure dist?

Yes / No
Yon o

: Strecke messen 12) fgifg] drlcken.
Ht Zlelpu"k‘?%%%o Die nebenstehende Anzaige erscheint. "Ht." blinkt
) ) m und fordert zur Eingabe der Prismenhthe auf. (Die
zuletzt gespeicherte Prismenhiéhe wird angezeigt.)

LT Target

Ht. - 1.5000 m wenn nur der Winkel gemessen werden soll

@ drilcken,

13) k) drlicken.

: Angezeigten Wert halten

Wenn die Eingaben fir den dritten Festpunkt ab-
geschiossen und die Bedingungen fiir die Bestim-
mung der Standpunkikoordinate erfllft sind, er-
scheint die Frage nach der Beobachtung weiterer
Festpunkte.

(Es kéinnen bis zu 5 Festpunkle beobachtet wer-
den.)

Weitere Punkte?
Ja/Nein

More point?
Yes / No
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. keine weiteren Punkle

Stn

Pkt.

1
messen?
Ja/Nein {Ende):

Pkt. :
measura?
Yes / No (Exit)

1

Festpunkt A anzielen

Yy

il .
: Messung ausltisen

Hz-Strecke
H dist
H 8.2057Tm
ZA 81° 89' 20"

HAR 0° 00' 00"

H- - 82057m
ZA 81° 59’ 20"
HAR 0° 00" 00"

Pkt.

Ja/Nein (Ende)

2
anmessen?

Pkt. 2

measure?
Yes / No (Exit}

Ho
14) driicken.

Es erscheint die Frage, ob der erste Festpunkt
(A} beobachtet werden soll.

Beobachtung der Festpunkte A bis C

15) Mitte des Refleklionsprismas auf Festpunkt A an-
Zielen.

hiz)

g dricken.

Die Horizontalstreckenmessung wird ausgeldst.
Nach Abschlult der Messung werden die Mef3-

werte angezeigt, und es erscheint die Frage, ob
der zwelte Festpunkt (B} beobachtet werden soll.
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Festpunkt B anzielen

Yas

: Messung auslisen

ZA 78° 41" 20¢
HAR 62° 33' 40"
ZA 78° 41" 20°
HAR: - 62° 33 40"
Pkt. 3
massen?

Ja/Nein (Ende)

PKt. 3
7. measure?
" Yes / No (exit)

Festpunkt C anzielen

Taz

SHET

¢ Messung ausldsen

Hz-Stracke
H dist
H 4.9007 m
ZA 78° 28' 00"
HAR 129° 12' 20"
H 49007 m
ZA . 78° 28' 00"

HAR - 129° 12' 20"

Bitte warten ...

Busy...

16) Die Mitte des Refiektionsprismas auf Festpunkt B

Yan

anzielen und bl driicken.

Die Messung wird ausgeldst.

Nach Abschluf der Messung werden die Mef-
werte angezeigl, und es erscheint die Frage, ob
der dritte Festpunkt {C) beobachtet werden soll.

17) Mitte des Refleklionsprismas auf Festpunkt C an-

Tas
i [ERT]
zielenund [Hyd drlicken.

Die Messung wird ausgeltyst.

Nach Abschiufd der Messung werden die MeB-
werte angezeigt und es erscheint "Busy . . .".
Das Tachymeter berachnet die Standpunktkoor-
dinaten.

NET2B
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X 12.3400
Y 12.3400
Z 0.0123
N 12.3400
E 12.3400
z 0.0123
*X 0.0000
*Y 0.0000
Z 1.2345
*N 0.0000
*E 0.0000
Z 1.2345
1. Freie Station
2. Korrektion
3. Stp. wechseln
1.-Resection
2. Correktion
3. Pt. replace
Kein Signal
Signal off
Hz Zeit zu lang
ZA
HAR
H Time out
ZA
HAR
Pkt. 1

Ja/Nein (Ende)

Pt. 1

Yes / No (exilt)

Die Standpunktkoordinaten werden berechnet
und angezeigt. Die Werle werden automatisch als
Standpunktkoordinaten Obernommen.

Solite die Berechnung aus irgendeinem Grunde
nicht mdglich sein, erscheint die nebenstehende
Anzeige. Danach kehrl das Instrument zum Pro-
grammodus zuriick,

Grilnde kiinnen sein: schlechte geometrische Fi-
gur, ein Fehler bei der Eingabe der Festpunkie
oder ein Fehler bei der Strecken- oder Winkel-
messung usw.. Uberpriifen Sie lhre Beobachtun-
gen auf diese Fehlerquelien hin und wiederholen
Sie ggf. die Messung von Anfang an.

ANMERKUNG: Wenn nach Ausldsung der Strecken-
messung die Meldung "Signal off" erscheint, kann die
Messung nicht durchgefiihd werden, weil das Rucksi-
gnal zu schwach Ist. Uberpriifen Sie die Anzielung.
Wird innerhalb von 2 Minuten ein ausreichend starkes
Signal empfangen, wird die Streckenmessung automa-
tisch neu gestarat, Nach 2 Minuten wird die Messung
automatisch gestoppt, und die nebenstehende Mel
dung erscheint, Danach wird gefragt, ob der erste Fest-
punkt beobachtet werden soll oder nicht.
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14,

POLYGONIERUNG

Mit der Funktion "Standpunktwechsel" wird die Koordinatenbestimmung durch Be-
obachten eines Polygonzuges untersiditzt.

Die Koordinaten des 1. Standpunktes P1 und des 1. Zielpunktes (Nr. 1) bleiben nach
Umschaiten des Instrumentes ca. 1 Woche gespeichert, Nach Abschalten des Stroms
kann das Gerdt auf Zielpunkt Nr. 1 neu aufgestelit werden. Nach Anzielen des 1.
Standpunktes (P1) und Ausltsen der Funktion "Standpunktwechse!" werden die Ziel-
punktkoordinaten von Nr. 1 als neue Standpunktkoordinaten ilbernommen und der
Horizontalkreis orientiert. .

X
. 0°
. ' ¢ Zialpunkt Nr.2
Standpunkt P1 | ! alpun ’
Richtungswinkel 1 :
v
Anschlufipunks 2 1
7 Zielpunkt Nr. 1
Anschiufpunkt Richtungs- Standpunkt P2
winke! 2 v

NET2B
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fs ANMERKUNG:

Standpunktwechsel

Nach Messung der Koordinaten und Aufstellung des instrumentes auf den Neupunkt, den
vorhergehenden Standpunkt anzielen.

Theodolit- oder Basi

=] .
: Programmo

!

smadus

dus

1. Freie Station

2. Korrektion
3. Stp. wechseln

7

1. Resoction
2. Correktion
3. Pt. replace

: Standpunkt

wechseln

Stp. wechseln

Ja/Nein (Ende)

?

Stn pt rébiace?
Yes / No (exit)

!

: bestatigen

gewechselt

Replaced

!

Der neve Richtungswinkel (HAR) wird angezeigt

ZA
HAR

HAR
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zp
g
]
M

Neupunkt Nr. 1

Ml

Neupunkt Nr. 1
{Neuer Standpunkt)

[ 2 ]
PROG)

1. Freie Statlon
2. Korrektion
3. Stp. wechseln

1. Resection
2. Correktion
3. Pt. replace

NET2B nach dem Messen der Koordinaten
von Neupunkt Nr. 1 ausschalten und Stand-
punkt wechseln

1) NET2B nach dem Messen der Koordinaten wvon
Neupunkt Nr. 1 (12.1 - 12.5} ausschaiten.

2) Das Instrument zu Neupunkt Nr. 1 bringen und Uber
dem Vermessungspunkt aufstellen.

Einschalten und V- und
H-Teilkreisindizierung

3) Das NET2B einschalten und nach dem "Selbst-
test" den Vertikal- und Horizontalteilkreis indizie-
ren.

4} Von Neupunkt Nr. 1 den urspriinglichen Sland-
punkt P1 anzielen.

Vom Theodolit- oder Basismodus in den
Programmodus

5) drilcken,

Es erscheint die nebenstehende Anzeige mit dem
Programmodus,

NET2B
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b

Stp. wechseln?
Ja/Nein (Ende)

Standpunktwechsel

6) [pig driicken.

Die nebenstehende Anzeige erscheint mit der Fra-
ge, ob die Koordinaten des letzten Standpunkis

durch die Koordinaten des neuen Standpunkis er-

Stp. wechseln? setzt werden sollen.
Ja/Nein (Ende)

Yean
SHFT,

gewechselt

Yeu
7) &) dricken.

Nachdem die Koordinaten von Standpunkt P1 als
neuer Anschlupunkt 2 und die gemessenen Koor-
dinaten von Neupunkt Nr. 1 als neuer Standpunkt

P2 erfantt worden sind, erscheint die nebenstehen-

. Replaced - de Meldung.

ZA 81° 12" 30"
HAR 145° 00" 00"

Richtungswinkel 2

. Das Instrument nimmt jetzt die Berechnungen vor

ZA. 81" 12' 30" und der Richtungswinke! wird angezeigt.
HAR = 145° Q0' 00"

o

@ Zur Unterbrechung des Standpunktwechsels die

Taste driicken,

Standpkt. D Zinlp. .

P1 | /Nr.z B) Die Instrumentenhthe auf Standpunkt P2 und
nsehiu R‘F“’gs{'! i die Prismenhthe auf Neupunkt Nr. 2 messen
unke2 L Z‘E':"N” und eingeben {siche Seite 53, 12.2).

Richlgs- Standp.P2
nsehluBp. ) winkel 2 ¥ 9) Die Mitte des Reflektionsprismas auf Neupunkt

Nr. 2 anzielen.-

10) driicken, um in den Koordinatenmefimo-

dus zu gelangen und die 3-dimensionale Koordi-
natenmessung auszuldsen.
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15. EXZENTRISCHE MESSUNG

9 Die exzentrische Messung dient zur Bestimmung der Strecke zu einem Punkt, auf
dem kein Reflektionsprisma aufgestellt bzw. ein Reflektionsprisma zwar aufgestellt,
aber nicht direkt angezielt werden kann.

e Das NET2B ermitteli die Strecke und den Winkel zum Zielpunkt, indem auf einem
Punkt (exzentrischer Punkt) in einer bestimmten Entfernung zu dem zu messenden
Punkt {Zielpunkt} ein Refiektionsprisma aufgestellt und die Strecke und die Richtung
zu diesem exzentrischen Punkt gemessen werden.

° Es gibt zwei Verfahren zur Bestimmung der Strecke und der Richtung zum Zielpunkt.

{1) Bestimmung des Zie!punktes durch Eingabe das Abstandes zwischen Zielpunkt
und Exzentrum

o4

’ Zielpunkt

B

Prisma

Station

o Befindet sich der exzentrische Punkt links oder

rechts vom Zielpunkt, so millssen der exzentrische
Punkt und der Zielpunkt in etwa rechtwinklig zuein-
ander liegen.

Befindet sich der exzentrische Punkt vor oder hinter
dem Zielpunkt, so mufy er auf der Verbindungslinie
des Standpunktes-Zielpunktes liegen.

(2) Bestimmung des Zielpunkts durch exzentrische Streckenmessung und Winkelmes-
sung zum Zontrum.

Ve

-t

T e

Zielpunkt

—

Prisma

Stalion

Der exzentrische Punkt muld links oder rechts vom
Zielpunkt angeordnet werden.

Bei dieser Art der extrentrischen Messung ist zu be-
achten, dafly der Zielpunkt (Zentrum) und das Pris-
ma (Exzentrum} gleichen Abstand zum Standpunkt
haben.

NET2B
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ty ANMERKUNG: Exzentrische Messung

Prisma auf Exzentrum anzielen

Theodolit- oder Basismodus

gﬂ : Streckenmessung ausldsen

{Messung unterbrechen})

d
ey
E[] : Exzentr. Meflimodus
{
Exzentr.
1. Abstand
2. Winkel Offset
1. distance
2. angle
4 .

ﬁ : “Strecke eingeben” wahlen
1

(. . .
@ Streckeneingabebereich:
-999.9999 bis 959.9989 m
® Kleinste Eingabe: 0.0001 m
® Die Daten bieiben (auch bei ausgeschalte-
tem Instrument) ca, 1 Woche gespeichert.
% Angezeigten Weri halten
& Wert korrigierten: [
(Wert auf 0 setzen)
# Eingabe abbrechen; @ @
(in Basismodus)
\.

b ¢ "Zentrum anzielen” wahlen

v

4 Richtung zum Anzielen
- Ja/Nein (Ende}
Prisma: . . Do s
r ) — 4 Direction HAR 0° 00' 00"| Sight target pt.
Ja/Nein (Ende) METEN Yes / No (exit)
prism: 7 HAR  0°00 00"
1 Yes / No {exit)
: Y
@t i+ ; Richtung vom Zentrum Zentrum anzielen
zum Prisma wahlen
1
Yen Yas
% : Richtung selzen % : Bastatigen
!
Exzentr. Abstand
D 0.000 m
Offset distance
4 D 0.0000m
Hz-Abstand zwischen
Zielpunkt und Prisma eingeben
’L ¥
Schragstrecke, Vertikalwinkel und Herizontalwinkel zwischen
MeRpunkt und Zielpunkt werden angezeigt.
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Zialpunkt

Prismal
Exzentrum

Instrumentenstandpunkt

: 105t die Streckenmessung aus

S dist
S dist
S 4.0523m
ZA
HAR
S 4.0523m
ZA
HAR

(2} : Messung unterbrechen

Pt
=

Exzaentr.
1. Ahstand
2. Winkel

Offset
1. distance
2. angle

Links sehen Sie die Postion des Zielpunktes und des
Exzentrums

Der exzentrische Punkt soll im rechten Winkel {80°
bzw. 100 gon) an dem Zielpunkt und dem instrumen-
tenstandpunkt liegen.

Anzielen des Exzentrums und Messen

1) Das Reflektionsprisma auf dem exzentrischen Punkt
aufstellen und Prismenmitte korrekt anzielen. im

Theodolit- oder Basismodus, , oder

) dri
driicken.

Nach etwa 6.5 Sekunden (Feinmefimodus) werden
die Strecke, der Vertikal- und Horizontalwinkel an-
gezeigt und im Speicher des Instrumentes abgelegt.

2) drilcken.

in Exzentr. MeBmodus
AP
3) und dricken.

Es erscheint die nebenstehende Anzeige, und Sie

werden zur Auswah! einer der folgenden Optionen

aufgefordert;

1. Eingabe der Horizontalstrecke zwischen
Zielpunkt und Exzentrum

2. Zentrum anzielen

NET2B
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frete)

¢ Richtung

Prisma; T
Ja/Nein (Endg)

# Direction
prism: T
Yes / No {exit)

l oder @t

1" — " wird angezeigf

# Richtung

Prisma: —
Ja/Nein (Ende)

“‘ v N
4 Direction

prism: —

- Yes / No (exit) -

hi1]

Exzentr. Strecke
D 0.0000 m

Offset distance
D . . 00000m

fod =d

5 4.3210 m

ZA

HAR S 43210 m
ZA
HAR

ACL et

: Horizontalstrecke anzeigen

"Eingabe der Horizontalstrecke”

4)

@ driicken.

Es erscheint die nebenstehende Anzeige und for-
dert zur Auswahl der Richtung vom Zielpunkt zum
Reflektionsprisma auf.

Wabhi der Exzentrumsrichtung

5) [ oder fagfr driicken, um "->" anzuzeigen.
ANMERKUNG:

—> : Prisma rechts vom Zielpunkt

«— : Prisma links vom Zielpunkt

T . Prisma hinter dem Zielpunkt

i) : Prisma vor dem Zielpunkt

Yas

Wenn —» erscheint, E¥d dritcken.

" blinkt und fordert zur Eingabe der Horizontal-
strecke zwischen Zielpunkt und Exzentrum auf.

Eingabe der Horizontaistrecke zwischen
Zieipunkt und Exzentrum

8)

Die Horizontalstrecke von 1,5 m eingeben und

bigy drdcken,

Die Schragstrecke vom Standpunkt zum Zielpunkt
und Vertikal- und Horizontalwinkel werden berech-
net und die Ergebnisse angezeigt.

[/ ]
und . driicken, um die Horizontalstrecke
anzuzeigen,
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Zielpunki Prisma/Exzentrum

: I6st die Streckenmessung aus

S dist
S dist
S 4.5026 m
ZA —
HAR -8 Lo 4,5026 m
HAR'

EC8 : Messung unterbrechen

‘1-_-311

Exzentr.
1. Abstand
2. Winkel
Offset
1. distance
2. angte

Links sehen Sie die Position des Zielpunktes und des
Exzentrums.

Zielpunkt und Exzentrum soliten den gleichen Abstand
zum Standpunkt haben.

Anzielen des Exzentrums und Messen

1) Das Reflektionsprisma auf dem exzentrischen
Punkt aufstellen und Prismenmitte korrekt anzielen.

Im Theodolit- oder Basismodus, [ .
oder driicken.

Nach etwa 6.5 Sekunden {Feinmefmodus) werden
die Strecke, der Vertikal- und Horizontalwinkel ange-
zeigt und im Speicher des Instrumentes abgelegt.

2) @ driicken.

In Exzentr. MeRmodus

L g
3) und drlcken.

Es erscheint die nebenstehende Anzeige, und Sie

werden zur Auswahl einer der folgenden Optionen

aufgefordert;

1. Eingabe der Horizontalstrecke zwischen
Zielpunkt und Exzentrum

2, Zentrum anzielen

NET2B
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"Zentrum anzielen”

4y A dricken.

i

Zentrum anzielen Es erscheint die nebenstehende Anzeige und for-
Ja/Nein (Ende) ) dert zum Anzielen deg Zentrums auf,

HAR 0® 00" 00"

Sight target pt.

Yes / No (exit}

HAR 0° 00' 00"

Zielpunkt anzielen

i Exzentrum
IRFa 5} Zentrum korrekt anzielen.
4

6) Nach dem Anzielen des Zenttums des Telefonma-
SHET,
5 4.5026 m stes, dricken.
ZA
HAR S 4,5026 m Die Schrigstrecke vom Standpunkt zum Zieipunkt
ZA und der Vertikal- und Horizontalwinkel werden be-
HAR R rechnet und die Ergebnisse angezeigt.
® und driicken, um die Horizontalstrecke
: Horizontalstrecke anzeigen anzuzeigen.
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16. INDIREKTE HOHENBESTIMMUNG

Fur die Besfimmung der Hhe von Objekten, wie z. B, die Hochspannungsleitungen

o
oder Briickentrigern, we ein Reflektionsprisma nicht wie Gblich aufgestellt werden
kann, wird zur Bestimmung der Hthe Gber dem Gelénde die Indirekte HShenbestim-
mung eingesetz!; hierbei wird ein Prisma direkt Uber oder unter dem Objekt aufgestelit.
o Die Bestimmung der Htthe des Zielpunkts erfolgt anhand der nachstehenden Formeln:

Ht=h1 + h2
h2 = Ssingz1 x cotgz2 - Scoswz]

/ o

Vertikalwinkel zum Objoki - :H 0z2 / : h
Hohe des Objekles Uber

Vertikalwinksl zum Prisma ."9;)/ s E L Hon do
\ ﬁ““”"”' ; em Geldnde
M H

1/ Prismenh&he
i

L~

.

Die erste Anzeige der gemessenen Werte erfolgt nach 0.8 Sekunden, dann alle 0.6
Sekunden fir alle Mefimodi.
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{3 ANMERKUNG: Indirekte Hohenbestimmung

Prisinenhtjhe eingeben (h1) (= Seite 53)

Prisma (iber oder unter dem Objekt anzielen

Theodolit- oder Basismodus

: Streckenmessung ausldsen
{Messung unterbrechen)

Objekt anzielen

% : Indirekte Hohenbestimmung ausltsen

Die Qbjekththe wird angezeigt

© Der max. Hohenwinke! betragt + 89°
(grofiter Mefiwert (H1): = 599.9999 m)

Ht 3.6290 m
ZA 77° 11 10"
HAR 123°45's50" [Ht  3.6290m
ZA 77011 10"
\L HAR. 123° 45' 50"
Messung beendet
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(=2
: Messung ausitsen
S dist
" S dist
S 5.0432 m
ZA 89° 45' 20"
HAR  123° 45' 50"
S 50432 m
ZA 89° 45' 20"
HAR . 123" 45 50"

R : Messung beenden

Aufstellen des Prismas unter dem Objekt
und Streckenmessung

1) Das Reflektionsprisma mit Hilfe eines optischen
Lots oder eines Nadirlots direkt unter dem zu mes-
senden Objekt aufstellen.

2} Die Prismenhthe {h1) mit einem MeBband messen
und eingeben. 4 Seite 53

Streckenmessung

3) Das Zentrum des Refleklionsprismas mit dem

NETZB Korrekt anzielen.

4) Im Theodolit- cder Basismodus entweder ,

oder drilcken.

Hierdurch wird in den Streckenmefimodus geschal-
tet und die Messung ausgeltst. Die nebenstehende
Anzeige erscheint; "S dist” blinkt. (Die nebenste-
hende Abbildung ist ein Beispiel fir eine Schrig-
streckenmessung.}

Nach etwa 6.5 Sekunden (Feinmefimodus) werden
die Strecke, der Vertikal- und der Horizontalwinkel
angezeigt und im Instrument gespeichert.

5) driicken, um die Messung abzubrechen.

NET2B
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Anzielen des Objekts und Auslésen der
indirekten Hohenbestimmung

/|_4h2 6) Onbhjekt anzielen.
A

TR

7) driicken.

. Indirakte Hohenbestimmung auslosen
Die Objekthhenmessung wird ausgeftst. Nach et-
Ht 3.6290m hi1+h2 wa 0.8 Sekunden wird die Hthe des Objekts (iber
dem Gelénde Ht (h1+h2) angezeigt.

ZA 77 11" 10"
HAR  123° 45' 50"
Ht - 3.6290 m
ZA 77° 11" 10"
HAR - 123°45' 50"

: Messung beenden e [5 dricken, um die Messung zu beenden.
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17. SPANNMARBESTIMMUNG

® Die Spannmalbestimmung dient zur Messung der Schrigstrecke, Horizontalstrecke
und Hohendifferenz zwischen einem Bezugspunkt {P1) und beliebig vielen anderen
Zielpunkten ohne Wechsel des Standpunkis.

] Das NET2B kann nacheinander die Strecken zu viglen Zielpunkten messen. Auller-
dem kann der zuletzt gemessene Zielpunkt als neuer Bezugspunkt genommen wer-

den. -z Seite 95.

Schragsiracke (S) P2
' ' ]
Bezugspunki Nr, 1 >/

Hohendiffarenz (V)
P4

-

17.1. Wah! des MeRmodus

° Whahlen Sie den Melmodus entsprechend [hrer MeBaufgabe aus der nachstehenden
Tabelle. Fir die Betitigung der Tasten, siehe Seite 38 "11.1 Wahl des MeBmodus".

Art der Messung s Mefizeit Einheiten

Feinmessung . Wiederholungsmessung t. Messung 6.8 Sekunden, 0.1 mm
nachiolgende Messungen
alle 4.7 Sek

Grobmessung Wiederholungsmessung 1. Messung 5.3 Sekunden, 1 mm
nachfolgende Messungen
alle 3.3 Sek
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17.2. Messung der Strecke zwischen zwei oder mehr Punkten

fy ANMERKUNG: SpannmaRbestimmung
Prisma auf dem Bezugspunkt anzielen

Theodolit- oder Basismodus

: Streckenmessung ausldsen (Messung beenden)

Objekt anzielen

ki3 : spannmatbestimmung starten

Schrégstrecke, Horizontalstrecke und Hoéhendifferenz zwischen Bezugspunkt und Zielpunkt
werden angezeigt

<Tw
333

=
2 =3

!

E5) : Messung beenden
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Bezugspunkt f& Zielpunkt
H
i

. Streckenmessung ausidsen

Schriigstraecke
S dist
S 3.2100 m
ZA
HAR S 32100 m
ZA
HAR .

: Messung beenden

Zislpunki Nr. 1

Bezugspunkt j&
’ i
i

Aufstelien des Prismas auf dem Bezugs-
punkt und Auslosen der Streckenmessung

1) Das Reflektionsprisma aufsteflen und die Mitle des
Reflektionsprismas auf dem Bezugspunk! anzielen.

Im Theodolit- oder Basismodus éntweder ,

oder drlicken.

Hierdurch wird in den StreckenmeBmodus geschal-
tet und die Messung ausgeldst. Es erscheint die
nebenstehende Anzeige; "Schragstrecke” blinkt.
(Die nebenstehende Abbildung zeigt ein Beispiet fir
eine Schrigstreckenmessung.)

Nach etwa 6.8 Sekunden (Feinmefimodus} werden
die Strecke, der Vertikal- und Horizontalwinkel an-
gezeigt und im Instrument gespeichart.

2) dridcken.

Anzielen des Prismas auf dem Zielpunkt
und Ausidsen der Spannmafibestimmung

3) Die Mitte des Reflektionsprismas auf Zielpunkt Nr. 1
anzielen, Weichen die Werte fir Prismenkonstante
und ppm fUr den Zielpunkt Nr. 1 von denjenigen fiir
den Bezugspunkt ab, so missen diese jetzt einge-
stellt werden.

NET2B
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: Spannmafibestimmung

4) driicken.

auslssen Hier wird in den Streckenmelmodus geschaltet und
die Spannmafbestimmung ausgelist. Es erscheint
Spannmag die nebenstehende Anzeige; "Missing tine" blinkt.
Miséing line
5 4.5678 m Schragstrecke Nach etwa 6.8 Sekunden (Feinmeflmodus)
H 4.4567 m Horizontalstrecke werden die Schragstrecke, die Horizontal-
v 1.0123 m Hoéhendiffersnz strecke und die Hhendifferenz angezeigt.
5 7 45B78m
H: "7 44567 m
Vv o 1.0423m

: Messung beenden

Zielpunkt Nr. 2 anzielen

: Spannmafbestimmung
auslésen

5) driicken, um die Messung zu beenden.

® Nach dieser Messung, zur Messung der Strecke
zwischen Bezugspunkt und Zielpunkt Nr. 2 (oder
zwischen Bezugspunkt und Zielpunkt Nr. 3), das
Reflektionsprisma auf den jewelligen Punkt anzielen

und driicken, um die Spannmafbestimmung
zu starten.
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17.3. Anderung des Bezugspunktes

® Der zuletzt gemessene Zielpunkt kann als neuer Bezugspunkt genommen werden.

E‘J} ANMERKUNG:  Anderung des anfinglichen Bezugspunkts

Die SpannmaRlbestimmung ist beendet

5
H
v

333

<Iw
333

4

0 SEY

: anfanglichen Bezugspunkt andern
1

Punkt wechseln?
- Ja/Nein (Ende)

Point replace?
4 ~- Yes { No (exit)

Yeou

: bestatigen
1

gewechselt

Roplaced

\’

Basismodus
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2.0757Tm
2.0123m
1.0123 m -

<Iw®;

S 20757 m
H 20123 m
\' 1.0123m

0 SET

= [0 ]
SHFT

Zielpunkt wechseln?
Ja/Nein {Ende)

Point replace?
Yes / No {(exit)

Yoa
SHFT

gewechselt

Roplaced

Tasten drilcken,
um Funktion
auszulbsen

Press function
keys to select
operation

Festlegen des neuen Bezugspunkts nach
Beenden der Spannmalbestimmung fiir den
zuletzt gemessenen Zieflpunkt

1) Nach dem Abschlu® der Spannmaf bestimmung fur
Zielpunkt Nr. 4 werden die Mefiwerte angezeigt.

o SET
i (o dre
An dieser Stelle 5} und dricken,

Die nebenstehende Anzeige erscheint, Sie werden
gefragt, ob der Bezugspunkt verlegt werden soll,

Yeou

2) drilcken.

Die Daten fiir den Zielpunkt Nr. 4 werden als Daten
fir den neuen Bezugspunkt genommen, und es er-
scheint die nebenstehende Anzeige. Das Instrument
kehrt in den Basismodus zuriick.

@ Zur Forisetzung der Spannmafbestimmung vom
neuen Bezugspunkt zu den n#chsten Zielpunkten,

jeden Zielpunkt anzielen und 20 drlicken.
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18. ABSTECKUNG

e Die Absteckfunktion dient zum Abstecken von vorgegebenen Punkten.

L Das NET2B zeigt die Differenz zwischen den zuletzt eingegebenen Daten
{(Absteckungsdaten) und dem gemessenen Wert durch Messung des Horizontalwin-

kels und

Angezei

X

der Strecke oder der Koordinaten des angezieiten Punktes an.

gter Wort = Differenz zwischen dem gemessanen Wert und den
Absteckwertan

Oo
Naharungspunkt

Streckenditf:
Abzusteckande ﬂ\ treckenditferenz
Rich
Whfletain,
-

Anschiulpunkt

,\/v\ abzusteckenda Koordinate

-

Ei

Standpunkt bzusteckende Sirecke

Y

NET2B
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18.1. Horizontalwinkel- und Streckenabsteckung

° Diese Funktion dient zum polaren Abstecken eines Punktes mit Richtung

{Horizontalwinkel) und Strecke.

e Neben der iblicherweise verwendelen Horizontalstrecke k&innen auch die Schrag-
strecke und die Hohendifferenz abgesteckt werden.

E‘a ANMERKUNG:  Eingabe der Horizontalwinke!- und Streckenabsteckwerte

Theodolit- oder Basismodus (o Streckeneingabebereich: -999.9999 bis 999,999 m A
1 Klelnste Eingabe : 0,0001 m
P o Winkeleingabebereich; 0° 00' 00" bis 359° 59" 59"
Kieinste Eingabe; 1"
SHET I Anzeigebereich; +180°
: Eingabemodus Strecken- (Differenz zwischen Zielrichtung und Sollrichtung)
und H-Winkel-Absteckwerte ® Die Daten bleiben (auch bei ausgeschalletem Instrument}
1 ca, eine Wache gespoichert,
Absteckwerte + Angezeigten Wert halten:
D 0,0000 m
HAR 0° 00’ 00" « Wert korrigieren: [F5) {Wert aut 0 setzen)
o 'S-Odata
. : - fl - H '
I D T 0.0000m + Eingabe abbrechen: 5] {in Basismodus)
. .OO 1 ;]
HAR- U 00 90' z. B.: Eingabe 123° 45' 50"
- —» Eingabewert 123.455
: Streckenabsteckwerte eingeben
T o . y,
: Horizontalwinkelabsteckwerle
eingeben
Basismodus
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Bezugspunkt

Standpunk|

0 SET
=
SHFT REC-
ZA 92° 36" 40"
HAR  0° 00 00"
ZA . 92°36' 40"
HAR  0°00'00"
=1k
Abstackdaten
D 0,0000 m
HAR  0° 00' 00"
. S-Odata
D 0.0000 m
HAR  0° 00" 00"

b & b b

Absteckdaten
D 12,3456
HAR 0° 00" 00"
§-0 data
D 12.3456
HAR 0° 00' 00"

Hz-Teilkreis orientieren.

1} Bezugspunkt anzielen. (Bezugsrichtung)

0 SET
2) Im Theodolitmodus L& dritcken.

Der Horizontalwinkel ist auf "0" gesetz!,

In den Eingabemadus fiir die Absteckwerte

I/
3) und dricken,
Die zuletzt eingegebenen Werte werden angezeigt.

“D" blinkt und fordert zur Eingabe der Streckenab-
steckwerte auf.

Eingabe der Streckenabsteckdaten
4) "12.3456" eingeben und [FHEN driicken.

Die Streckenabsteckungsdaten sind eingegeben,
"HAR" blinkt und fordert zur Eingabe der Horizon-
talwinkelabsteckwerte auf.

NET2B
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Eingabe der Horizontalwinkelabsteckdaten
=
k=
=2 Bl GHRT

Absteckdaten 0 e : .
b 12 3456 5) "80.554" eingeben und driicken.
HAR 90.664 . - . ] .
! Die Horizontalwinkelabsteckdaten sind eingegeben
D Absteck 1a2tean456 und die Anzeige kehrl in den Basismodus zuriick.

HAR . 90.554

Tasten driicken,
um Funktion
auszulésen

Press function

keys to select
operation Aufstellen des Reflektionsprismas und Aus-

i6sen der Absteckmessung

. 6) Refleklionsprisma an einem Punkt ca. 90° 55" 40"
Bezugsrichtung _ von der Bezugsrichtung und in ca. 12.3456 m Ab-
stand vom Bezugspunkt {(Standpunkt) aufstellen und

X

anzielen,
B Bd 7} |ge] und driicken,

‘H-Winkelabsteckmessung ausldsen

Zielrichtung

Die Absteckungsmessung ist ausgeltist, und der Di-

6

0.0 ferenzwinkel "dHA" zwischen Ist- und Sollrichtung

SO L+ wird angezeigt.
]
Absteckung -
Setting out
D .
12:34%6 ™ | b. 12.3456 m

il
HAR — 90°55°40" | yaArR  90° 55 40"

dHA ~3% 45' B0

HAR  94°41'3gr | dHA  -374550°

HAR 94" 41 30"
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@ @ :H-Winkel-Absteckmes-

sung ausitsen

D.
HAR

Absteckung

12.3456 m
90° 55' 40"

Setting out
D. 12.3456 m
HAR 90° 55" 40"

H dist

- Hdist

5z

-4.3621 m

90° 55' 40"

H - 43621 m
ZA .

HAR : 90°55'40"

- Wert: vom Instrument weg
+Wert: zum Instrument hin

8) Das Reflektionsprisma nach rechts oder links in die
richtige Richtung versetzen, bis fiir den Differen-
zwinkel "dHA" 0° 00' 00" angezeigt wird. Durch ein
erneutes Anzielen des versetzten Prismas #ndert
sich der Differenzwinkel “dHA", ohne daf} eine Ta-
ste hetétigt wird.

9} Waenn "dHA" 0° 00' 00" erscheint, die Tasten Q

und driicken.

Zuerst wird der Absteckungsmodus gewdhit, an-
schliefend die Horizontalstreckenmessung ausge-
1ost.

Nach etwa 4,7 Sekunden {Feinmeflmodus) wird der
Absland von der Solistrecke zum Reflekticnsprisma
angezeigt.

10) Das Reflektionsprisma zur Bestimmung des Punkies
vom Instrument weg oder zum Instrument hin bewe-
gen bis die Horizontalstrecke 0.000 m anzeigt.

Wird ein negativer Wert angezeigt, das Prisma
vom Instrument weg bewegen, Wird ein positi-
ver Wert angezeigt, das Prisma zum Instrument
hin bewegen.

Wenn der WiederholungsmeBmodus eingestellt ist,
so fUhrt ein erneutes Anzielen des versetzien Pris-
mas zur Anderung der Strecke, ohne dal eine Ta-
ste betétigt wird.

Bei Schritt 9) sind folgende Absteckmessungen
méglich:

Schrigstrecke:
durch Driicken der Tasten @ und .

Hohendifferenz: .
durch Drilcken der Tasten [gg] und .

Objekthdhe;
durch Driicken der Tasten fgg] und

{nach der Schrégstreckenmessung).

NET2B
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18.2. Koordinatenabsteckung

L Diese Funktion dient zur Absteckung eines Punktes mit bestimmten Koordinaten im
Abstand vom Bezugspunkt,

L Nach Eingabe der Koordinaten fiir den Absteckpunkt berechnet das NET2B den hori-
zontalen Absteckwinkel und die horizontale Absteckstrecke und speichert diese Wer-
te. Durch Auswéhlen der Absteckfunktionen fiir den Horizontalwinkel und anschlie-
Rend fiir die Horizontalstrecke kann der gewiinschte Koordinatenpunkt abgesteckt
werden, Die Z-Koordinate kann mit Hilfe der Absteckkoordinatenfunktion ebenfalls ab-
gesteckt werden.

L] Ftir den Abruf der Absteckkoordinatendaten aus dem Speicher, siehe Seite 121.

E‘l} ANMERKUNG: Eingabe der Koordinatenabsteckdaten

Theodolit- oder Basismodus - \
N ® Eingabebereich:
, -999999.94999 bis 999999.9999
@ ® Kleinste Eingabe: 0.0001
SHT . @ Die gespeicherien Daten bleiben auch bei
: Eingabemodus Koordinatenabsteckdaten ausgeschaltetem Instrument} fur ca. eine
Woche gespeichert.
X l
v N o % Angezeigten N, B, Z {X, Y, Z}-Wert
z E
. . H
7o hallen! g
+ . % ‘Werl korrigleren: Eiﬂ
. . ) {(Wert auf 0 setzen)
Absteckwenrte fir die X-Koordinate eingeben
! 4 Eingabe abbrechen: @ @
{in Basismodus)
Absteckwerte fiir die Y-Koordinate eingeben \ )
1
Absteckwerte filr die Z-Koordinate eingeben
3
Basismodus
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P
[ 4 ]
SHFT =3
6
0.0
Pt
X 0,0000
Y 0,0000
Z 0,0000
N 0,0000
E. 0,0000
Z 0,0000

[ <1 (&) [E]

X 40,0000

Y 0,0000

Z 0,0000
N 40.0000
E 0,0000
z 0,0000

@ Vor Beginn der Messung milssen folgende Vorbe-
reitungen getroffen werden:

12.1  Wahl des MeRmodus

12.2 Eingabe der instrumenten- und
Prismenhdhe

12.3 Eingabe der Stand- und AnschiulRpunkt-
koordinaten

12.4 Einstellen des Richtungswinkeis

® Zum Abstecken der Z-Koordinaten, das Reflekti-
onsprisma auf einem Gegenstand mit fester Hohe,
z. B. Prismenstab, aufstellen.

Vom Theodolit- oder Basismodus in den
Eingabemodus fiir die Koordinatenabsteck-
daten

L P
1) und driicken.

Die zuletzt gespeicherten Werte werden angezeigt.
“N" blinkt und fordert zur Eingabe der Absteckda-
ten fir die X-Koordinate auf,

Eingabe der Absteckdaten

2) “40" eingeben und driicken.

Die N-Koordinate ist eingegeben. “E" blinkt und for-
dert zur Eingabe der Absteckdaten fir die Y-
Koordinate auf.

NET2B
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bd &

!ENI"

X 40,0000
Y 30,0000
Z

0,0000

N
E
Z

40.0000
30.0000
0.0000

=X SHFT

3) "30" eingeben und ) dricken.

Die Y-Koordinate ist eingegeben, "Z" blinkt und for-
dert zur Eingabe der Absteckdaten fir die Z-
Koordinate auf.

40,0000
30,0000

4) 4" eingeben und dracken,

SHFT

Die Z-Koordinate ist eingegeben, und das Instru-

X
Y
z

4,0000
N

E
z

40,0000
30,0000
4,0000

Tasten dricken,
um Funktion
auszultsen

ment Kehrt in den Basismodus zuriick,

Die horizontale Absteckstrecke und der horizontale
Absteckwinkel zu den Standpunktkoordinaten wer-
den berechnet und die Werle im Instrument gespei-
chert.

ANMERKUNG: Die Standpunktkoordinaten miissen

Press funciton

=

keys to select
operation

()

vor den Absteckdaten eingegeben werden, da die
Berechnungen u. U, nicht korrekt durchgeflhrl wer-
den kénnen, wenn die Daten in umgekehrter Rei-
henfolgen eingegeben werden,

Aufsteilen des Prismas und Ausitsen der
Absteckmessung fiir den H-Winkel

5) Reflektionsprisma an geeigneter Stelle aufstellen
und Prismenmitte anzielen,

6) und driicken.

Absteckung
D. 1.2345m Die Absteckmessung ist ausgeldst, und der Diffe-
HAR 90° 55" 40" renzwinket "dHA" zwischen Ist- und Sollrichtung
Setting out wird angezeigt.
D. 1.2345m
HAR 90° 55" 40"
dHA  0° 00’ 00" 7) Reflektionsprisma nach rechts oder links versetzen
HAR 94" 41' 30" bis der "dHA"-Weri 0° 00' 00" ist.
dHA 07 00' 00"
HAR
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Ausldsen der Absteckmessung fiir die Hori-

zontalstrecke
(= 8) Wenn "dHA" 0° 00’ 00" anzeigt, die Tasten |[mg)
Absteckung und fged drlicken,
D. 1.2345m
HAR 90° 55 40 Zuerst wird der Absteckungsmodus, anschliefend
Setting out die Horizontalstreckenmessung ausgeldst.
D. 1.2345m
HAR 90° 55' 40" :
: Nach ca. 6.5 Sekunden (Feinmefimodus) wird die
Streckendifferenz zwischen Reflektionsprisma und
Solistrecke angezeigt.
H dist
- Hdist
H 23456 m
ZA
HAR 0° 00" 00"
H. 2.3456 m
HAR®" 0° 00' 00"
9) Das Reflektionsprisma zur Bestimmung des Punktes
H 0,0000 m entlang der Ziellinie vom Instrument weg oder zum
ZA Instrument hin bewegen bis die Horizontalstrecke
HAR 0° 00' 00" 0.0000 m anzeigt.
H 0,0000 m
ZA
HAR 0° 00' 00"

: Messung beenden
B
10y g drilcken, um die Messung abzubrechen.
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k=

Auslésung der Koordinatenabsteckmes-
sung und Bestimmung der Héhe

11) Wenn "H" 0,000 anzeigt, die Tasten [gg] und

Absteckung
D. 1.2345 m [=d driicken.
HAR 90° 55' 40" .
Setting out Zuerst wird der Absteckmodus, dann die Koor-
B, 12345 m dinatenmessung ausgeltist,
HAR © 90° 55" 40"
: N Nach ca. 6.6 Sekunden (FeinmeBmodus} wird
die Differenz zwischen Ist- und Sollkoordinaten
. angezeigt. Da der Horizontalwinkel und die Ho-
Koordinate rizontalstrecke bereits bestimmt sind, sind die
) ] N- und E-Koordinaten 0",
Coordinate -
12) Das Reflektionsprisma nach oben oder unten
verschieben bis die Z-Koordinate 0.0000 wird;
X 0,0000 dann die Hohe bestimmen.
Y 0,0000 Die Spitze des Prismenstabs ist der abzustek-
Z 0,2341 kende Punkt.
N 0,0000
E 0,0000
4 0,2341
13) drilcken, um die Messung abzubrechen.
g‘i abzusteckender
Punkt
¥ .
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" KOORDINATENSPEICHER

19. Koordinatenspeicher z Seite 109

19.1 Koordinateneingabe und -lschung (109)
102 Verwendung der im Speicher abgelegten Koordinaten {114)
19.3  Anzeige der im Speicher abgelegten Koordinaten (121}
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19. Koordinatenspeicher

o Die im Speicher abgelegten Koordinaten kénnen als Standpunktkocrdinaten, An-
schiuBpunkikoordinaten, Festpunktkoordinaten und Absteckkoordinaten benutzt
werden

19.1 Koordinateneingabe und -lschung

by ANMERKUNG: Koordinateneingabe

4 ) N

® Bis zu 100 Koocrdinaten kdnnen eingegeben 4 Angezeigten Wert haiten: [T
werden

® Eingabebereich: ¢ Wert korrigieren; ("5l
-999999,9999 bis + 999999.9999 m {Wert auf 0 setzan)
Kleinste Eingabe: 0.0001

@ Punkinummereingabebereich: % Eingabe abbrechen: [ &g
1 bis 99595909 (in MenOmodus)

@ Die Daten bleiben {auch bei ausgeschaltetem
Instrument } etwa 1 Woche erhalten

\. /

Theodolit- cder Basismodus

B : Menumodus
{

| :i(oordinatendaten auswihlen

k] : Koordinateneingabe auswihien
{

Der fir die Koordinateneingabe verfigbare Speicherplatz wird angezeigt

Eingabe X-Kocrdinate Eingabe Y-Koordinate Eingabe Z-Koordinate
1

Eingabe Punktnummer

You
lE!esté’ltEgen

: Eingabe Beenden und zur(ick 2um Meniimodus
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(i)

1. Konfiguration
2. Koordinatendaten

1. Config -

2, Coord. data
PROG
1. Eingabe
2. Léschen

1. Inpuf

2. Clear

100 Punkte frei

100 pts. free
X 0.0000
Y 0.0000
z 0.0000
N 0.0000
E 0.0000
z 0.0000

BEISPIEL e Eingabe der Koordinatendaten

Punktnummer ;201
X-Koordinate 35
Y-Koordinate : 67
Z-Koordinate . 48

Vom Theodolit- oder Basismodus in den
Programmodus

1) Im Theodolit- oder Basismodus @ driicken. Die
nebenstehende Anzeige erscheint,

Auswahl "Koordinatendaten”
2y [ driicken

Es erscheint die nebenstehende Anzeige. Sie wer-
den zur Auswahl einer dieser Optionen aufgefordert

Wihle Koordinaten

3) [gm drocken

Der fir die Koordinateneingabe verfilgbare Spei-
cherplatz wird angezeigt

Die nebenstehende Anzeige serscheint, “N"bfinkt
und fordert zur Eingabe der N-Koordinaten auf,

110
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Eingabe der Koordinatenwerte

4)
X(N)= 35

Y(E)= 67 [ED

Z(@)y= 48

Eingabe der Koordinatenwerte
35
o G

48 SHFT

X

Y

H

Z

"No™" blinkt und fordert zur Eingabe der Punktnum-
mer auf (der zulefzt gespeicherte Wert wird automa-
tisch um 1 erhtht und angezeigt).

Eingabe der Punktnummer

Punkt
Nr. 1
Point
No 1
201 5)
Koordinatendaten
OK?
Ja/Nein
Data OK?
Yes [ No
: OK 6)

B e ﬂ

:in den Men(imodus

Punktnummer "201" eingeben und die Taste
betédtigen.

ANMERKUNG: Verschiedene Koordinatenwerte
k&nnen dieselbe Punktnurmmer erhalten.

Es erscheint die Frage, ob die Koordinatendaten in
den Speicher Ubernommen werden sollen.

Yox
LEEY dritcken.

Ist die Speicherung erfolgt, geht die Anzeige zu
Schritt 3) zuriick, so daf die nachsten Koordina-
tenwente eingegeben werden k&nnen,

FOr die Eingabe der nichsten Koordinatenwerte
siehe Schritt 4). {Bis zu 100 Punkte kénnen in den
Speicher eingegeben werden).

und @ driicken

Die Anzeige kehrt in den Meniimodus zuriick,

NET28
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L Alle im Speicher abgelegten Koordinatendaten kénnen geldscht werden

ts ANMERKUNG: Koordinatendaten Léschen

Im Theaodolit- oder Basismodus

ﬁ Mentimadus

"Koordinatendaten” wahlen

Wahle Laschen

You
Lascht den Koordinatenspeicher

ﬁ Bestétigen

Meniimodus
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o)

1. Konfiguration
2. Koordinatendaten

1. Config

2. Coord. data
PROG
1. Eingahe
2. Loschen

11. Input

2. Clear
PRDG

Léschen?

Ja/Nein (Ende)

" “Clear?
" Yes / No (exit)

Yea

Starten?

Ja  =>"1"drilcken
Ende=>"No" drilcken

foid

Start?
Yes =>prass "
Exit =>press "No"

1. Konfiguration
2. Koordinatendaten

1. Config
2. Coord data

Vom Theodolit- oder Basismodus
in den Meniimodus

1) Im Theodolit- oder Basismodus fgnd drucken.

Es erscheint die nebenstehende Anzeige mit dem
Meniimodus.

Auswahl Koordinatendaten

2} LA driicken

Es erscheint die Frage, ob Koordinatendaten ein-
gegeben oder geltscht werden sollen.

Auswahl "Léschen®

3) L3 dricken

FROG

Es erscheint die Frage, ob der Speicher geléscht
werden soll,

Loschen des Koordinatenspeichers

hill

4) Ky driicken.

Es erscheint die Frage, ob mit der Ltschung be-
gonnen werden soll oder nicht.

5) [} driicken

Der gesamte Speicher wird geltscht und die Anzei-
ae kehrt in den Meniimodus zuriick.

NET2B
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19,2 Verwendung der im Speicher abgelegten Koordinaten

Die im Spelcher abgelegten Koordinaten ktinnen benutzt werden als

Standpunktkoordinaten

Anschlubpunktkoordinaten

Festpunktkoordinaten bei der Freien Standpunkiwahl
Absteckkoaordinaten

Vor dem Abruf der Koordinatenwerte muf der nachstehend aufgefohrte Parameter
auf "Speicher" gesetzt werden.

Zur Wahi des Parameters vergleiche auch Seite 169 "23. Anderung der
Instrumentenparameter”

Nr, Parameter QOptionen

1 Koordinatendaten vom Tastalur/Speicher
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Vom Theodolit- oder Basismodus zur
Standpunktkoordinateneingabe

bt
1} Im Theodolit- oder Basismodus

b=
driicken.
"No" blinkt und fordert zur Eingabe der Punkinum-
Standpunkt mer auf
Nr. 201
Stp point
No 201

Eingabe der Punktnummer

401 2) Punkinummer "401" eingeben und Taste
betdtigen.
X 9.8765
Y 4.3210 Die Koordinatenwerte von Punkt "401" werden an-
i 1.4567 gezeigt und als Standpunktkoordinaten (bernom-
men. Enthalten mehrere gespeicherte Koordinaten-
N 9.8765 datensitze die gleiche Punkinummer, hlinkt die An-
E 4.3210 zeige und fordert zur Auswah! der gewilnschien
Z 1,4567 Koordinatenwerte auf,
) .
ey 55705 =3 oder {ds driicken, um die abzurufenden
Y 43210
7 1.4567 Koordinaten anzuzeigen. Danach [FH) dricken,
um die angezeigten Koordinaten abzurufan.
e N 9,8765
E 4.3210
Z 1.4567
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Keine Daten

No data

Tastatur Eingabe
Ja/Nein (Ende)

Keyboard input
Yes / No (exif)

: zum Basismodus

ANMERKUNG: Wenn die Koordinaten nicht gefunden
werden, erscheint die nebenstehende Anzeige mit der
Frage, ob die Koordinatenwerle Ober die Tastatur ein-
gegeben werden sollen, oder ob die Punktnummer neu
eingegeben werden soll

Yea N

Die Taste betdtigen, um die Standpunktkoordi-
naten (ber die Tastatur einzugeben,

Ho
Die Taste betitigen, um die Punktnummer neu
ginzugeben.

e Die Taste [§) betatigen, um in den Basismodus
zurdckzukehren.
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PROG

1. Freie Station
2, Korrektion
3, Punkt wechseln

1. Resection
2. Correktion
3. Pt. replace

Zielpunkt/Koord.

Nr. 400

No

Tafget {Coord.

400

501

Strecke messen?
JafNein

Meastire

dist?

Yes / No

Vom Theodolit- oder Basismodus in den

Programmodus

1) Im Theodolit- oder Basismodus betatigen,

Die nebenstehende Anzeige erscheint,

Auswahl ""Freie Standpunktwahl"

2) [ driicken

"No" blinkt und fordert zur Eingabe der Punktnum-
mer auf,

Eingabe der Daten fiir den Festpunkt A

3) Punktnummer "501" eingeben und  [GHE)  dricken.
Wihlen, ob die Strecke gemessen wird oder nicht.

NET2B
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Y&y
Al Strecke messen
Hoéhe
Ht. 1.5000m
Target
Ht. 1.5000m
() : angezeiglen Wert halten
Zielpunkt/Koord,
Nr, 502
Target ! Coord.
No. 502
503

Strecke messen?
Ja/Nein

Measure dist?
Yes / No

Ho
- Strecke nicht messen

{nur Winke! messen)

Nr.

Zielpunkt/Koord.
504

Target/ Coord.

No. 504

4)

5)

Yos

SHPT driicken.

Die zuletzt gespeicherte Prismenhdhe wird ange-
zeigt "Ht" blinkt und fordert zur Eingabe der Pris-
menhéhe auf.

No
Wenn nur der Winkel gemessen wird,
dricken,

SHET driicken

Wenn die Eingaben flir den ersten Festpunkt abge-
schlossen sind, blinkt "No." und fordert zur Einga-
be der Punktnummer fiir den n#chsten Festpunkt
auf, (Der zulelzt gespeicherle Wert wird automa-
tisch um 1 erhtht und angezeigt)

Eingabe der Daten fiir den Festpunkt B

6)

7

s driicken

Punktnummer ¥503™ eingeben und

Whhlen, ob die Strecke gemessen werden soll.

Ho
driicken

Wenn die Eingaben fir den zweiten Festpunkt ab-
geschlossen sind, blinkt "No." und fordert zur Ein-
gabe der Punkinummer fiir den nachsten Festpunkt
auf. (Der zuletzt gespeicherle Wert wird automa-
tisch um 1 erhttht und angezeigt)

Yer

Fur Entfernungsmessung  [fZ) dricken.
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Eingabe der Daten fiir den Festpunkt C

EAT 8) Punkthummer “507" eingeben und [ driicken.

507 SHEY

Es erscheint die Frage, ob die Strecke gemessen

Strecke messen?
werden soll oder nicht.

Ja/Nein

Measure dist?

Yes / No

Yen

9) driicken

Yep
.
fi] | Strecke messen

Die zuletzt gespeicherte Prismenhdhe wird ange-

Zielpunkt
Ht. 1.5000m zeigt. "Ht" blinkt und fordert zur Eingabe der Pris-
menhdhe auf.
~ Target o
Ht. . 1.5000m Wenn nur der Winkel gemessen werden soll, @
: drilicken,

Angezeigten Wert eingeben

: angezeigten Wert halten  10) [} driicken

Wenn die Eingaben fiir den dritten Festpunkt abge-

Mehr l:qur_lkte? schlossen sind, blinkt "No." und fordert zur Eingabe
Ja/Nein der Punktnummer fir den nachsten Festpunkt auf,
{Der zuletzt gespeicherte Werl wird automatisch um
More point? + 1 erhtiht und angezeigt)
" Yes/No
Ho He
53 :keine weiteren Punkte 11) driicken.
Pt. messan’? 501 Es erscheint die Frage, oh der erste Festpunkt (A}
tet werd .
Ja/Nein (Ende) hechachtet werden so
Pt. 501 @ Fir die Fortsetzung der "Freien Stationierung" sie-
measure? he Seite 67, ab Punkt 15).

Yes f No {exit)
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L—r

Nr.

S0 Punkt
1000

SO
No

Punkt
1000

N = =

20.0000
50.0000
0.0000

N

E .
z

20.0000
£0.0000
0.0000

VYom Theodolit- oder BasismeBmodus in
den Eingabemodus fiir die Koordinaten-
absteckdaten

1} im Theodolit- oder Basismodus die Tasten

L—F
und dricken. "No." blinkt und fordert zur
Eingabe der Punktnummer auf,

Eingabe der Punktnummer

2) Die Punktnummer "701" eingeben und die Taste
driicken,
Die Koordinatenwerte fir den Punkt Nr. "701" wer-

den angezeigi und als Absteckpunktkoordinaten
eingegeben.

® Fir die Forisetzung der Koordinatenabsteckung sie-
he Seite 102, ab 5).
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19.3 Anzeige der im Speicher abgelegten Koordinatendaten

- Das NET2B kann die im Speicher abgelegten Koordinatenwerle anzeigen.

fa ANMERKUNG: Anzeige der im Speicher abgelegten Daten

Im Theodolit- oder Basismodus

[0 ) -
: Abrufmodus

L)t oder [ad: : Anzeige der gewiinschten Punktnummer {rollen maglich)

Yen

[0 Punktnummer wihlen

Daten priifen
® Die Tasten Qvoder a dritcken, um die

bendtigten Koordinaten anzuzeigen.

e Die Taste drilcken, um die Koordinaten

des ndchsten Punktes anzuzeigen, (rollen
mdgtich)

o I ;
. . In den Basismodus
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BEISPIEL: Anzeige der Koordinatenwerte des Punktes 1008

Vom Theodolit- oder Basismodus in den
RCL-Modus

1) Im Theodolit- oder Basismodus, die Tasten

T dris
drlicken,

Es erscheint die nebenstehende Anzeige, und es
wird gefragt, ob der Punkt Nr. 1 2u wahlen ist.

Riickruf

Recall

¢ Koordinatendate

Nr. 1
Ja/Nein (Ende)

A Coond. data

¥ No.1
Yes / No {exit)

Auswahl Nr. 1008

2) |za) oder [ fir die Anzeige der Punktnum-

g oder :
8-0 ACL
: Anzeige "Nr. 1008" mey "1008" drilcken, {rollen mBglich}

4 Koordinatendaten
Nr. 1008 Nachdem die letzte Punktnummer erscheint, wird

Ja/Nein (Ende} "<END>" angezeigt.

# Coord. data
Nr. 1008
Yes / No {(exit)

4 Koordinatendaten
< ENDE >
Ja/Nein (Ende

4 Coord. dafa
< END >
Yes / No {exit)
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You
SHFT

: Anzeige Koodinatendaten

v
X

Y

Nr. 1008
789.0123
45.6789

L
l

YN

E

4 Nr. 1008

769.012
45.678

=)
RLL -

l

TS

X
Y
z

789.0123
456789
0.4587

& N.
v o
z

789.0123

456789
0.4567

3)

Yeu

L] dricken

Die gespeicherten Daten werden angezeigt.

Q' dritcken, um die Z-Koordinaten anzuzeigen.

[54d! driicken, um die Punktnummern anzuzeigen.

fityy dricken, um die ndchsten Koordinaten-

werte anzuzeigen.

@ , @ driicken, um in den Basismodus zu-
rilckzukehren,

NET2B
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20. Datenausgabe an ein externes Ger#t & Seite 127
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204 Ausgabe der Mellwerte (136)
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- 20, Datenausgabe an ein externes Gerit

e Die vom NET2B gemessenen Daten kénnen auf Taslendruck ber den Datenaus-
gang und ein Schniltstellenkabel auf ein externes Gerat fibertragen werden

@ Die Dateninhalte, die ausgegeben werden kinnen, sehen wie folgt aus.
Wenn MeRwerte ibertragen  werden, kbnnen die Zielpunkinummer, Codierung, Ziel-
punkthdhe, die Strecken- und Winkeleinheit, die Vertikal- und Horizontalindizierung und
die atmossphirische Korrektionswerte, zusammen mit den nachfolgenden Daten ausge-
geben werden

[s.v.H | —
IS,V,H
S, V, H (offset) | —
S,_V, H (offset}
V, H, 2-achskomp ] .
V, H, tilt
——
XY, Z ]
NE,Z.

X,Y,Z+S,V,H | —
N.E,Z+8,V,H

] i

Notiz

Note

Schrigdistanz, Verlikalwinkel, Horizonlalwinkel

Abstand und Richtung vem Zielpunkt zum Prisma
{nur bei exzentr, Messung} Schriigstrecke, Verlikal-
winkel, Horizontalwinkel.

Vertikalwinke], Horizontalwinkel, Stehachsneigung

in Zielachs- und Kippachsneigung

A-Koordinate, Y-Koordinate, Z-Koordinate {Hhe)

X- Y- Z-Koordinate, Schrigstrecke, Verikal- und

Horizontalwinkel

Bemerkung

Datum, Standpunkinummer, Punktartkodierung, in-

Stpkt. Daten l — strumentenhéhe, Temperatur Luftdruck,
Station data Erdkrdmmungs- und Refraktionskorrektion EinfAus,
Beriicksichtigung der Prismenkonstante, automati-
sche Neigungswinkelkompensation EinfAus,
Standpunktkoordinaten
Instr. 1D — instrumententyp, Instrumenten-Nr., Software-
Version Nr.
Instr. 1D
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20.1 Anderung der Instrumentenparameter

L] Bestatigen Sie die folgende Parametereinstellung entsprechend der gewlinschien
Messung und der Datenausgabe an ein externes Gerit

® Zur Bestétigung oder Anderung der Parametereinsteliungen siehe Seite 169.
Nr Parameter Optionen
2 Registrierung 1. Codeeingabe *1. Eingabe 2.Ukergehen ohne Eingabe
2. Eingabe Rell.-hohe | *1.Eingabe 2.Ubergehen chne Eingabe
3 Neigungskorrel;clur *t1. EIN 2.AU5
5 Vedikalkreisorientierung *1. Zenit

2. Horizontal 0° - 360° ( 0 - 400g0R)

3. Horizontal + 90° {(+ 100gon)
G Winkelaufldsung "1, 1" {0.2mgon) 2. 5'(1mgon)
7 R5232C 1. Baudrate *1. 1200baud 2. 2400baud
format

2. Profsumme *1. Nein 2.Ja

3. Paritat *1. Nein 2. JA (gerade)
8 V-Indizierung *1. Auto 2. Manuell
9 Hz-Indizierung "1. Auto 2. Manuel|
i0 Erdkrdmmungs- und *1. Nein

Relraktionskorrakbur
2. Ja K=0.142 3. Ja K=0.20

11 MafReinheiten 1. Distanz *1. Meter 2. Fufy
3. mm 4. Zoll
2. Winkel *1. Grad = | 2. Gon

3. Tempevatur “1*C & mhar 2.°C & mmHg

& Druck
3. nachste 1. °F & mbar
2. °F & mmHg
3. °F & InchHg

* werkseilige Einstellungen

128 NET2B



; 20.2 Ausgabe der Instrumentendaten

‘e Mit dem NET2B ktnnen die folgenden Daten an ein externes Gerd! ausgegeben
werden:

e Instrumentenname
& [Instrumentennummer
& Nummer der Softwareversion

Vom Theodolit- oder Basismodus in den

) Registriermodus
REC:

1} Im Theodolit- oder Basismodus 2 driicken.
Externes Gerat

Die nebenstehende Anzeige erscheint und Sie wer-
den aufgefordert, das Datenformat zu wahlen

External device

4 Wihle
8, V.H
Ja/Nein (Ende)

4 Soject
Y s, V.H
Yes / No (exit)

Anzeige "Instr. ID"

@, oder ‘ 2) Fir die Anzeige der Instrumentenidentifikation

4 Wihle kga)r oder 1 drilcken.
Instr. ID

Ja/Nein (Ende)

A Select
Instr ID
Yes / No (exit)
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instrumentendaten iibertragen

Yo

i
[ENEY dri
3} Bwg dricken

Daten senden Die Uberlragung der lnsll.rumentendaten wird ge-

startet. Wenn die Datenliberiragung beendet ist,
erscheint die Meldung "Record end” und die An-
zeige kehrl in den Registriermodus zurick.

Data send. . .

Ubertragung beendet

Record end

4 Wahle
S,\V,H
Ja/Nein (Ende})

¢ Select
S, V.H
Yes / No (exit)
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20.3 Ausgabe der Standpunktdaten

° Oie folgenden Daten kénnen als Standpunkidaten ausgegeben werden: Oatum,
Standpunktnummer, Codierung, Instrumentenhshe, Temperatur, Luftdruck, Stand-
punktkoordinaten, Erdkriimmungs-und Refraktionskorrektur, Prismenkonstante und
Neigungswinkelkorrektion

f3 ABLAUF: Ausgabe der Standpunktdaten

: Fir Registriermadus /0 Eingabebereich der Standpunktnummer 1-99999999 \
J' .~ 1 ® Cade darf bis zy 13 Zeichen lang sein
% Datum, Standpunktnummer und Code bleiben (auch bei aus-
E=groder N geschakletam Instrument} ca. eing Wocha gespeichent. Die
. Anzeige “Standpunktdaten” angezeigle Standpunktnummar ist die des rulelzt eingege-

\L ben

Yoy, Punktes erhéht um 1
E%] :wahlen zum anzeigen

) ; . 1w
Eingabe Datum © Angezeigten Wert oder Code beibehaiten: ()

& 1 Zeichen korrigieren oder Wert zu 0 setzen: [

Eingahe Standpunktnummer [
¢ Eingabe abbrechen: in dan Registriermodus

(Eingabe Code ) Beispiel: Datum auf 6. September 1991 setzen,
- -+ Eingabewert “91.9.6"

\. /

0133488190
& ABCDEFGHIJ ® [t oder [ dridcken um in den gewdnschlen
KLMNOPQRST Zeiche'nbiock Zu w_echseln. qu::ken Sie dig Zahten-
taste die dem gewlnschten Zeichen enispricht.
UVWXYZ_ . -&
.
= 01234567689

v
Eingabe Instrumantenhohe [0
v v v

[3q) :Eingabe Oppm Eingabe Tempsratur & Lufidruck Eingabe ppm-Wert

v v

Teinperalur cingeben @ ppm-Wert eingeben (i)

Luftdruck eingeben @

L |

Einggbe Y-Koordinate Eingabe X-Koordinate Eingabe Z-Koordinate [T

Ende der Ausgabe

A

Regislriermodus
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BEISPIEL:
® Ausgabe der Standpunkidaten:
Datum: 4, Oktober 1882
Standpunkinummer: 100
Code: "Home"
Instrumentenhthe; 1.45m
Temperatur: 23° C
Luftdruck: 880 mbar
Standpunktkoordinaten; X = 30, ¥ = 30, Z= 10

Im Registriermodus, Anzeige "Stpkt. Daten”

@uoder o - . 3
1) Im Registriermodus die Tasten [qgfr oder
4 Wahle driicken, um die Standpunkidaten anzuzeigen.
Standpunktdate
Ja/Nein (Ende)
4 Select

Station data
Yes / No (exit)

Wihle Standpunktdaten

Yes

ves 2) driicken
SHET ) . .
Das zuletzt eingegebene Datum wird angezeigt

Datum JJ.MM. TT
93.8. 10

Date yy.mm.dd

93.8.. 10
Eingabe des Datums
92.10.4 -
3} Eingabe "93.10.4" und drilcken.
Standpunktnummer Das Datum "93.10.4" ist eingegeben, "No." blinkt
Nr. 1 und forderl zur Eingabe der Standpunktnummer auf,
Stn point
No. 1
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100
A ABCDEFGHIJ
dricken 0123456789
Cd ABC
4 ABCDEFGHIJ
press 0123456789
Cd ABC

] 0 ¥

einzelnes Zeichen l¢schen

Eingabe "H"

Anzeige "K bis T"

s Eingabe "Q"
L3 Eingabe "M"
b+ Anzeige "A bis J"
fr Eingabe "E"
LRT)  Eingabe beendet
Instr.
HtL. 0.000m
Instr
Ht. 0.000m

Eingabe der Standpunktnummer
4y Eingabe 100 und drlicken

"100" ist eingegeben. "Cd" blinkt und fordert zur Ein-
gabe der Standpunktkodierung auf.

ANMERKUNG: Ist der Parameter flir die Code-
Einstellung auf "Keine Eingabe" geselzt, so wird dieser
Schritt ausgelassen. Gehen Sie in diesem Fall weiter zu
Schyitt 6)

Eingahe des Codes

5) Code eingehen

driicken, um das vorherige Zeichen zu I6schen
driicken,um "H" einzugeben

driicken, um "K bis T" anzuzeigen

;8 F &

driicken, um "QO" einzugeben

Ik

driicken, un “M" einzugeben

it

Bl
ON

driicken, um "A bis J" anzuzeigen

driicken, um "E" einzugeben

q
)

dricken

Per Code "Home" ist eingegeben. "Ht" blinkt und
forderl zur Eingabe der instrumentenhdhe auf

NET2B

133



1.45 ,_ﬁfg'r
1.0-Set
2. Temp. und Luftdruck
3. ppm-Wert
1. 0set
2, Temp & Press
3. ppm value
PROG
T 15 °C
P. 1013 mbar
T 15 *C
P. 1013 hPa
T 25 °C
P. 1013 mbar
T 25 °C
P. 1013 hPa

N

Eingabe der Instrumentenhdhe
6)"1.45" eingeben und driicken

Ein Wert fiir die Instrumentenhthe von "1.45" ist ein-
gegeben und die Anzeige schaltet in den

ppm-Einstellmodus.

Auswahl der Eingabe von Temperatur und
Luftdruck : oo

7) [ dricken

Die zuletzt gespeicherten Werte werden angezeigt.
"T" blinkt und fordert zur Eingabe der Temperatur

auf.

Eingabe von Temperatur und Luftdruck

8) "25" eingeben und  [{4E) dricken

Eine Temperatur von 25°C ist eingegeben. "P"
blinkt und fordert zur Eingabe des Lufidiucks auf.

9) "980" eingeben und driicken

Ein Luftdruck von "980 mbar" ist eingegeben. "N"
blinkt und fordert zur Eingabe der Standpunktkoordi-

naten auf.

NmMmZ
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X (N} = 30

30 SHFT

z@y =10 g4

<
B
[§]

Daten senden...

Datasend ...

Registr. Ende

" Record end

4 Wihle
S.V,H
Ja / Nein (Ende)

A BSelect
T 8 V.H

""" Yas / No{exit)

Eingabe der Standpunktkoordinaten

10} Eingabe der Standpunktkoordinaten
X (N) =30
Y (E} =30
Z{D =10

Die Uberiragung der Standpunktdaten wird gestar-
tet. Wenn die Dateniiberlragung beendet ist, er-
scheint die Meldung “"Record end" und die Anzeige
kehrt in den Registriermodus zuriick.

NET2B
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20.4 Ausgabe der MeRwerte

L Das NETZB kann folgende Daten als Meflwerte ausgeben:
Zielpunktnummer, Punktarlcode, Prismenhthe, Strecken-und Winkeleinheit, Vertikal-
und Horizontalindizierung, atmosphérische Korrektion, Meflwerte

L Die Streckenmessung erfoigt entsprechend dem ausgewdahlten Streckenmef3modus,
sie wird aber nur einmal ausgefiihrt (Einzelmessung).

Vor dem Registrieren der Daten sind folgende Punkte zu priifen:
~> siche unten Nr. 1,2, 3, 6
—>» sieheuntenNr. 1,2, 3,6
~—>» siehe unten Nr, 1
—> sieheuntenNr. 1,2, 4,5,6
—» sieheunten Nr. 1,2, 4,5,6
Die Instrumentenparameter sind eingestelit = Seite 29
2. Die korrekte Prismenkonstante ist eingestelit - Seite 45
Die Standpunktdaten sind eingegeben oder die = Seite 131
atmosph#rische Korrektion ist eingestelit = Seite 41
4. Die Standpunktdaten sind eingegeben oder - Seite 131
Instrumentenhéhe, atmosparische Korrektion und =5 Seite 53
Standpunktkoordinaten sind eingestelit = Seile 41, 56
. Der Richtungswinkel ist eingestelit < Seite 61
6. Die Mitte des Reflektionsprismas ist angezielt - Seile 48
und das Riicksignal ist stark genug fiir die Messung
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ABLAUF: Ausgabe der Me@iwerte

(o

Registriermodus

Standpunktnummerbereich 1-99999099
Der Code darf bis zo 13 Zeichen lang sein

Datum, Ziglpunktaummer, Prismenhthe und Code blei-
ben (auch bei ausgeschaltetem Insltrument) ca. eine Wo-
che gespeicherie angezeigle Zislpunkthummer ist die

des zuletzt eingegebenen Punktes um 1 erhoht

‘\

Zielpunkt anzielen

u oder @. *

Anzeige der Melwaerle

|

Angezeigten Wert oder Code betbehalten:

1 Zelchen karrigieren oder Werl zu 0 setzen;

Eingabe abbrechen:
{in den Registriermodus)

Ye3

Start der Ubertragung

{Eingabe Prismenhohe )

l

Das NET2B mitt und zeigt die MefRwerte
zum Zielpunkt im gewdhlien Format an

\

Eingabe Zielpunktnummer

0123456789
LE L L1 bR gt]
@‘ ABCDEFGHIJ
KLMNOPQRST
l T UVWXYZ | -&
0123456789

&
v

i
Code aingeben [

AbschluR der Ubertragung

@ Bei exzentrischer Messung mifit

das

NET2B die Werte zum exzentrischen

Punkt und zeigt sie an.
Wihlen  Sie  Distanzeingabe
Anzielung

oder

Waéhien Sie die Richtung des Exzentrums
und geben Sie die Strecke zwischen Ex-
zentrum und Zielpunkt an oder Zielpunkt
anzielen.

Mit ]t oder [ den Zeichenblock
anwdhlen. Das gewlinschte Zeichen mit
dem entsprechenden numerischen Zei-
chen auswdhlen
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] o=
" oder |efnd:

4 Wihle

S, V, H (Exz))
Ja/Nein (Ende}

A Select

v
S, V, H (offset)
Yes / No {exit)

Zielpunkthéhe

BEISPIEL:

e Ausgabe der folgenden exzentrischen Meltdaten
Zielpunktnummer: Ni.: 2001
Code: "Tree 1"
Prismenhohe: 1.23
Horizontale Entfernung zwischen Zielpunkt
und Exzentrum :1.8m
Richtung vom Prisma zum Parameter: Front

Anzeige von S,V,H,(EXZ)
im Registriermodus

1} Im Registriermodus @v oder [

um "S .V H(offset)" anzuzeigen

dricken,

Auswahl "S,V,H(Exz)

You
2)

SHET driicken

Die zulelzt gespeicherten Werte werden angezeigl.
"Ht™ blinkt und fordert zur Eingabe der Prismenhhe

Ht. auf
T Target
Mt. ANMERKUNG:
Ist der Parameter fir die Einsteflung der Prismenhéhe
auf "keine Eingabe” {Non-input} gesetzt, so wird die-
ser Schritt ausgelassen. Gehen Sie direkt zu Schriit 4).
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1.23
S-dist
S-dist
S
ZA
S
HAR 7
HAR
Exzentrum
1. Entfarnung
2. Winkel
Offset-
1, distance
2. angle

ftnd

$ Richtung
Primsma
Ja/Nein {(Ende}

1 oder @1: Anzeige "

4 Direction
prism:

Yes / No {exit)

¢ Richtung
Prisma
Ja/Nein {(Ende)

¢ Direction
prism
Yes / No {exit)

Anzielen des Reflektionsprismas auf dem
Exzentrum und Eingabe der Prismenh&he

3) Reflektionsprisma auf dem Exzentrum anzielen
"1.23" eingeben und  [ERA driicken.

Ein Wert von 1.23 fiir die Prismenh&he ist eingege-
ben, und es wird in den StreckenmeRmodus ge-
schaltet. Die Streckenmessung wird ausgelést. Es
erscheint die nebenstehende Anzeige. "S dist”
blinkt.

Nach etwa 6 Sekunden (FeinmefBmodus) werden
die Strecke, der Vertikalwinkel und der Horizontal-
winkel angezeigt.

Die Anzeige fordert zur Auswahl einer der folgen-

den Optionen auf:

1. Eingabe der Horizontalstrecke vom Zielpunkt zum
Exzentrum

2. Anzielen des Zentrums

Auswahl "Abstand”

4) Eﬁ_}lﬂ drilcken,

Es erscheint die nebenstehende Anzeige und for-
dert zur Auswabh] der Richtung zum Zentrum auf

Wahl der Richtung zum Prisma

5) [ad oder [ggdr drocken. um ™" anzuzeigen

ANMERKUNG:

—» Prisma rechts vom Zielpunkt
< Prisma links vom Zielpunkt
T Prisma hinter dem Zielpunkt
4 Prisma vor dem Zielpunkt
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Wenn "™ in der Anzeige erscheint, die Taste

Yeu

SHFT driicken, "D" blinkt und fordert zur Eingabe

Horizontalstrecke der Horizontalstrecke zwischen dem Zielpunkt und
D 0.0000m Exzentrum auf.

Offset distance

D - 0.0000m

Eingabe der Horizontalstrecke vom Ziel-
punkt zum Exzentrum

1.8 6) Htirizontalstrecke von "1.8 m" eingeben und
driicken.
Zielpunkt
Nr. 1

Target point

No. 1
Eingabe der Zielpunktnummer
2001 7) Zielpunktnummer “2001" eingeben und
A ABCDEFGHI drlicken.
dricken 0123456789 Die Zielpunktnummer "2001" wird eingegeben.
Cd "Gd" blinkt und fordert zur Eingabe des Zielpunkt-
s ABCDEFGHI codes auf,
press 0123456789
Cd
ANMERKUNG: Ist der Parameter fir die Code-
Einstellung auf "keine Eingabe"{Non-input) gesetzt
wird dieses Verfahren ausgelassen.
Eingabe des Zielpunktcodes
Q' 0123456789  g) Wenn es sich bei dem angezeigten Code um den

ABCDEFGHIJ
IK LMNOP:]ORST gewilnschten Code handelt, @ driicken und zu
] Punkt 9) gehen.
[uvwxvz, . & &
ki * "
SCL 0123456789 Die Taste driicken, um die Zeichen einzeln zu

lschen
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Y

s.0 M

[ 7]
iz

&
RCL

[ 4 ]

=3

.
RCL

SHFT,

Anzeige K bis T
Eingabe "T"
Engabe "R"
Anzeige A bis J

Eingabe "EE"

Anzeige 0 bis 9

Eingabe "{1"

Eingabe beenden

Daten senden ...,

- Datasend ...

v driicken, fir die Anzeige "K bis T"
driicken, filr die Eingabe "T"

dricken, fiir die Eingabe "R"

IS EE

-

Ix]

-
-

driicken, fir die Anzeige "A bis J*

B

driicken, fur die Eingabe "EE"

-

driicken, fur die Anzeige "0 bis 9

e
‘_’4
i

driicken, fur Eingabe "1"

et

£NT

o driicken, um die Eingabe zu

beenden

ist der Code eingegeben, wird die Dateniibertragung
gestartet.

_‘Zi elpunkt 2001 a) \ifj\lf::n?;e Zmlggt;l;t;:tmmer angezeigt, ist die Daten-
Ubertragung beenden gung ’
Target 2001
Record end
Die Anzaige kehrt in den Registriermodus zuriick.
2 Wahle
S, V, H(Exz)
Ja/Nein (Ende}
g Select
8, V, H (offset)
Yes / No (exit}
' ANMERKUNG: Wenn die nebenstehende Anzeige er-
scheint, liegt ein Registrierfehler vor. Uberprifen Sie
Ubertragungsfehler die Kabelverbindungen und das externe Registrier-
gerat.
Record error Erscheint die nebenstehende Anzeige, liegt ein Mef-
4 fehler vor.
Datenfehler
Versuchen Sie, das Instrument neu zu horizontieren
oder zielen Sie das Reflektionsprisma an und begin-
Data error nen Sie wieder bei Schritt 1).
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20.5 Ausgabe von Notizen
© Das NETZB kann Notizen (ibertragen,

r 3

® Die Anmerkung kann bis zu 20 Zeichen lang sein

fy ABLAUF: Ausgabe von Notizen

Eé% : Registriermodus & 1 Zeichen korrigieren

i (Ce-A]
& Eingabe abbrechen
{In den Registriermodus)

Eingabe-Notiz: [£5T) \_ S

=)t 0123456789 o [gedr oder [ dricken, um in den ge-
ABCDEFGH!J wilnschien Zeichenblock zu wechseln. Drlicken

Sie die Zahlentaste {0 - 9), die dem gewiinsch-
KLMNOPQRST ten Zeichen entspricht,
UVWXYZ_ . -&

0123456789

v

Ende der Ausgabe

Registriermodus
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A oder @v

¢ Wihlen
Notiz
Ja/Nein (Ende)

Yas

A - Select
M Note
Yes / No (exit)

[ ENT]
SHET.
; ABCDEFGHI
drucken 0123456789
Bem
4 - ABCDEFGHI
press 0123456789
Nt.
Wolkig
Daten senden ...
béla send...

Registrierung
beenden

" Record end

& Wihlen
S, V, H
Ja / Nein (Ende)

# Select

S, V,H
Yes / No {exit)

BEISPIEL: "Wolkig" als Notiz ausdrucken

Im Registriermodus "Notiz" wihien

s oder  fady

1) Im Registriermodus die Tasten {my
driicken, um die Anzeige "Note" zu erhalten.

"Notiz'" auswihlen

Yan

2) [ENT)

SHFT dricken

"Bem" blinkt und fordert zur Eingabe der Bemer-
kung auf

Notiz "Wolkig" eingeben
3) "Wolkig" eingeben und “” dricken

Nach Ubertragung der Bemerkung kehrt die Anzei-
ge in den Registrierrodus zurilck.
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22.  Kontrolle und Justierung

221
222
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225
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Dosenlibelle {(152)

Strichkreuz (153)
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21. FEHLERMELDUNGEN

e Treten wihrend der Messung Fehfer auf, knnen die nachstehend aufgefithrien Feh-
lermeldungen angezeigt werden.

® Bleibt eine Fehlermeldung bestehen oder wird eine andere Fehlermeldung als nach-
folgend angegeben angezeigt, so wenden Sie sich bitte an Ihre SOKKIA-Veriretung.

Anzelge Bedeutung Beseitigung des Fehlers
Schlechte Bedingung Schlechte Sicht auf Prisma Zieltefe! neu anzielen. Nach Be-
{Bad cond.) staligung des Ritcksignals mit Hil-

fe des Signalprdfmodus erneut
messen.
Batlerie schwach Balteriespannung zu gering Batterie laden oder auswechseln.

{Battery is low)

0-Setzen bestéligen Reset nicht ausgefiihrt V- und H-Kreis neu indizieren.
{Conflrm 0 set}

Datenfehler Wahrend der Registrierung ist NET28 neu horizontieren oder

{Data atror) ein Fehler aufgetreten. Reflekiionsprisma anziefen
Fehler bei der Messung der ur- Reflektionsprisma anzielen und
springlichen Schragstrecke bei Schrégsirecke neu messen.

der indirekien Hdhendifferenz-
messung oder bel der Messung
der Horizontalslrecke zwischen
2zwaei Punkten,

Speicher geldscht Nach 1 Woche werden die Daten Im
{Memory cleared) Kurzzeitspeicher geltscht.
Spalchar voil Kein Speicherplalz fir die Koordinaten-
{Momory Is full} eingabe vorhanden

\
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{Out of range)

Anzeige Bedeutung Beseitigunyg des Fehlers
Keine Daten Es gibt keine Werle {ur die angege-
{No data) bene Punktnummer, oder die ange-
gebene Punkthummer bestehi nicht
aus Koordinatenwerlen,
Zu grof Bei der indirekten Hohenmessung Mit Messung abbrechen

ist der Vertikalwinkel grofier als + §9°,
oder die gemessene Strecke betragt
mehr als 9939,999 m.

{Record error)

Comp Kompensatorbereichsfehter NET2B neu horizontieren.

X>» 1 =Y Neigungswinkel gréfier 3"

{Out or range

X> 1 <Y)

Speicheriehler Externes Gerat antworlet nicht mit Kabel ader externes Gerat auf

ACKINAK.
(wenn der Registrierparameter
auf "oul” steht)

Stérungen prifen oder ob es
ein Problem mit dem Programm
gibt.

Kein Signal Kein oder ein gestdrtes Rocksignal Zietafel neu anzielen. Nach

(Slgnati off) zu Beginn der Messung. Bestaligung des Ricksignals
mit Hilfe des Signalprisfmodus
erneut messen,

Neigungsfehler Beim Einstellen des Richtungswin- NET2B neu horizontieren

(THt error) winkels Oberschreitet der Neigungs-

winkel + 3.

Kompensator Wahrend der Streckenmessung NET2B neu horizontieren.

Bereich Uberschritten Oberschreitet der Neigungswinkel + 3°.

({Tilt Out of rango}

Zelt zu lang Innerhaib von 2 Minuten nach Beginn Zieltafel neu anzielen. Nach Be-

{Time out) der Messungen wurden keine statigung des Ricksignals mit

Streckenmeflwerle empfangen, oder
fur die Dauer von insgesamt

1 Minute wurden keine Messungen
emplangen.

Hilfe des Signalpr0fmodus
erneul massen.
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Anzeige Bedeutung Beseitigung des Fehlers

E 100 Fehler bei der Messung Horzontalkeeis neu indizieren.
{E100) eines Horizontalwinkels®
E 101 Fehtar bel der Messung Vertikatkrels neu indizieren.

(E101) einas Verlikalwinkels*

*Wird das Fernrohr oder das Oberteif des NET2B mehr als 4 Umdrehungen pro Sekunde
gedreht, erscheint die Fehleranzeige "E 100" oder "E 101"
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22, KONTROLLE UND JUSTIERUNG

L Das Instrument mufd vor und nach den Messungen regelmétig kontrolliert und justiert
werden. Darliber hinaus mu das Instrument nach langer Lagerung, Transport oder
bei Verdacht auf einen Schaden aufgrund eines hefligen Stolles Uberprift werden.

] Die Kontrollen sind in nachstehender Reihenfolge durchzuflhren:

22.1 Rohrenlibelle

] Das réhrenfirmige Glasgefal der Rohrentibelle reagierl empfindlich auf Temperatur-
dnderungen oder Sidfie.

Kontrolle

c 1) Das obere Teit des Instrumentes drehen, bis sich
die R6hrenlibelle parailel zur Linie zwischen den
Fuftschrauben A und B befindet. Die Libellenblase
iber die Fufischrauben A und B zentrieren.

. \ WHIFE J ANMERKUNG: Die Blase bewegt sich auf eine im Uhr-
A B zeigersinn gedrehte FulRschraube zu.
A B
. — 2) Die Horizontalkiemme {22) Ibsen und den oberen
\@j Teil des Instrumentes um 90° drehen, Die Réhrenli-

belle befindet sich senkrecht zur Linie zwischen den
Fufischrauben A und B. Die Libellenblase mit der
Fufischraube C zentrieren,

Blasenbewegung
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N
Q-
= ]

180°

4} FuRschraube benutzen
O S
mp 2

5) Justiernadel benutzen

O i |

- Milte
- .

3) Den oberen Teil des Instrumentes um 180° drehen
und priifen, ob die Libellenblase in der Mitte der
Réhrenlibelle einspielt. Ist die Libelle noch zentriert,
ist keine Justierung notwendig. Andernfalls wie
folgt vorgehen:

Justierung

4} Die Libelle durch Drehen der FuRlschraube G um
die Halfte des Ausschiags einspielen.

5) Die vetbliehene Halfte des Libellenausschlags
durch Verstellen der Schraube (27) mit der Justier-
nadel korrigieren.

ANMERKUNG: Die Libellenblase bewegt sich von ei-
ner im Uhrzeigersinn gedrehten Justierschraube weg.

68) Wiederholen Sie die Schritte 1) bis 5), bis die Libel-
lenbiase in allen Drehpositionen des oberen Teils
zentrisch verbleibt,

LaRt sich die Blase nicht zentrieren, wenden Sie
sich bitte an thre SOKKIA-Vertretung.
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22.2 Dosenlibelle

Kontrolle

1) Die Roéhrenlibelle }us'tieren oder das Instrument mil
Hilfe der Réhrenlibelle sorgféltig horizantieren.

2) Die Lage der Dosenlibellenblase priifen.
ist die Blase nicht zentriert, wie folgt vorgehen:

Justierung

Justierschrauben . . .
fur Dosentibelle 3) Die Ausschlagrichtung der Libellenblase feststellen.

4) Die der Ausschlagrichtung gegeniberliegende Ju-
stierschraube l8sen, um die Blase zu zentrieren.

5) Alie drei Justierschrauben so lange verstellen, bis
die Anziehspannung bei allen Schrauben gleich und
die Blase zentriert ist.

ANMERKUNG: Durch Uberdrehen der Justierschrau-
ben kann die Dosenlibelle beschidigt werden. Ein un-
gleiches Anziehen der Justierschrauben kann zur Folge
haben, dafit die Blase die Justierung nicht hait.

Kann die Uibelle nicht zentried werden, so wenden Sie
sich bitte an ihre SOKKIA-Vertretung,
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22.3. Strichkreuz

® Diese Justierung ist sehr kompliziert. Sollten Sie Schwierigkeiten damit haben, wen-
den Sie sich bitte an Ihre SOKK{A-Vertretung.

Rechtwinklichkeit der Zielachse zur Kippachse

Kontrolle

1) Das NET2B sorgfaltig horizontieren, einen gut sicht-
baren Zielpunkt im oberen Teil A der Strichkreuzli-
nie auswihlen und anzielen.

2} Drehen Sie den Verikalfeintrieb {29), bis sich der
Zielpunkt im unteren Teil B der Strichkreuziinie be-
findet. ist der Zielpunkt noch innerhalb des Strich-
kreuzes zentriert, ist keine Justierung notwendig.
Andernfalls wie folgt vorgehen:

Justierung

3) Die Abdeckung der Strichkreuzjustierung {31} ent-
fernen.

4) Mit der Justiernadel jeweils eine Schraube flir die
vertikale und fir die horizontale Justierung leicht
itsen,

fs"if:“k’eh”z' N 5) Ein kisines Stilck Kunststoff oder Hoiz als Puffer ge-
justierschraube gen eine Seite der oberen Justierschraubenhal-
terung halten.

6) Durch das Fernrohr schauen und vorsichtig gegen
das Kunststoff- oder Holzstiick schlagen, so daf}

sich das Strichkreuz teicht dreht.
Justierschrauben-

unteriegscheibe 7) Die beiden unter Schritt 4) geltsten Justierschrau-

hen um den gleichen Betrag wieder anziehen.

ANMERKUNG: Durch Uberdrehen der Justierschrau-
ben kann das Strichkreuz beschadigt werden. Ein un-
gleiches Anziehen der Justierschrauben kann zur Fol-
ge hahen, da das Strichkreuz die Justierung nicht
hak.
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ZA 90° 30" 10°
HAR 18° 34' 00’

ZA  90° 30' 10"
HAR 18°34' 00'

ZA  269° 30' 00"
HAR 198° 24" 10"

ZA  269°30'00°
HAR 198° 34’ 10"

B) Die Rechtwinkligkeit des Strichkreuzes anhand der
vorstehend aufgefiihrten Verfahren 1) und 2) erneut
kontrollieren und die Justierung ggf. wiederholen,
Abdeckkappe wieder aufsetzen.

ANMERKUNG: Nachdem diese Einstellung abge-
schlossen ist, mud die Position des Strichkreuzes wie
folgt kontrolliert und justiert werden:

Vertikale und horizontale Ablage des
Strichkreuzes

Kontroile

1) Eine gut sichtbare Zieltafel in 50 - 100 m Entfernung
vom NET2B aufstellen, Das Instrument sorgféliig
horizontieren, einschalten und den vertikalen und
horizontalen Teilkreis indizieren.

2) Zieltafel in 1. Lage anzielen und den Vertikal- und
Horizontalwinkel ablesen.
z.B.: HAR 18°34'00" ... .a1l
ZA  90° 30' 10" ... .b1

3) Zieltafel jetzt in 2. Lage anzielen und den Vertikal-
und Horizontalwinkel ablesen.
z.B: HAR 198°34'10".... a2
ZA 269° 30'00". .., b2

4) Berechnen Sie a2 - af = 180° 00" 10",
Die Differenz muf3 innerhalb von 180° £ 20" fiegen.

5} Berechnen Sie bt + b2 = 360° 00' 10",
Die Summe muB innerhalb von 360° * 20" liegen.
Weicht einer der Werte nach mehrmaligem Wieder-
holen dieser Verfahren immer noch um mehr als
+ 20" ab, so ist wie folgt vorzugehen;

ANMERKUNG: Da sich ein Verschieben der Strich-
kreuzlinien auf die Streckenmessung auswirkt, darf das
Strichkreuz nicht um mehr als 20" verschoben
werden.
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z.B.:al=

b1 = 90° 30' 10

a2 = 198° 34' 20"

b2 = 269° 30' 10" 6)
ZA  296° 30' 00" 7)

HAR 198° 34" 10"

ZA 296° 30" 00"
HAR 128° 34" 10"

8)
9)
Strichkreuz-
justierschraube
10}
njs
<
e E X
(e] )
(@) {0))

18° 34' 00" Justierung

Horizontalwinkel A und Verttkalwinkel B berech-
nen:

A= (a2+a1)l2+90°
B = (b2-b1)/2+180°

196° 34' 10"
269° 30° 00"

Hon

Die angezeigten Horizontal- und Verlikalwinkel
wéhrend des Anzielens in rechter Lage mit Hilfe
der Horizontal- und Vertikaifeintriebe auf die o. a.
Werte justieren.

Wenn Sie jetzt durch das Fernrohr schauen, fst
das Strichkreuz gegenitber dem Zielpunkt [eicht
verschoben.

Die beiden Befestigungsschrauben ldsen und die
Abdeckung (31) fir die Strichkreuzjustierung
entfernen.

Um die vertikale Strichkreuzlinie in Richtung Ziel-
punktmitte zu verschieben, die linke und rechte
Justierschraube mit Hilfe der Justiernadel wie folgt
versteilen:

Die obere und untere Justierschraube um den
gleichen Betrag leicht 16sen. Um das Strichkreuz
nach rechts (links) zu verschielien, zuerst die linke
(rechte) Justierschraube etwas l6sen und dann die
rechte {linke) Justierschraube um denselben Be-
trag anziehen. [( ) enigegengesetzie Richtung)
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a(@D)

(©l
F

11)

Die obere und untere Justierschraube schlieBlich
wie zuvor anziehen. Position des Strichkreuzes
kontrofiieren und das Verfahren solange wieder-
holen bis sich das Strichkreuz méglichst nahe der
Zielpunktmitte befindet.

Um die horizontale Strichkreuzlinie in Richtung
Zielpunktmitte zu verschieben, die obere und un-
tere Justierschraube wie folgt verstellen:

Die rechte und linke Justierschraube um den glei-
chen Betrag leicht l&sen.

Um das Strichkreuz nach unten {(oben) zu ver-
schieben, zuerst die obere (untere} Juslier-
schraube etwas I8sen und dann die unlere
{obere) Justierschraube um denselben Betrag
anziehen. Die rechte und linke Justierschraube
schiieftlich wie zuvor anziehen.

Die Position des Strichkreuzes kontrollieren und
das Verfahren solange wiederholen bis sich das
Strichkreuz moglichst nahe der Zielpunkimitte
befindet.

12) Abdeckkappe wieder aufselzen

ANMERKUNG: Durch Uberdrehen der Justierschrau-
ben kann das Strichkreuz beschidigt werden. Ein un-
gleiches Anziehen der Justierschrauben kann zur Fol-
ge haben, dafl das Strichkreuz die Justierung nicht
hait.

Nach dieser Justierung korrigieren Sie bitte den Zielachéenfehler; siehe Seite 190
“Anhang 2:<Justierung des Zielachsenfehlers mit Hilfe des Korrektionsprogrammes>".

156

NET2B



22.4 Koinzidenz des Entfernungsmessers und der Zielachse

° Nach der Strichkreuzkontrofle ist zu prifen, ob der Entfernungsmesser mit der Ziel-
achse zusammenfatlt,

E‘q ACHTUNG: Strichkreuz hierbei nicht justieren.

Kontroile
1)  Ein Prisma in einer Entfernung von 50 - 100 m
vom NET2B auf ebenem Boden gut sichtbar
-~ aufstellen.
IZ_I?\R 89° 50° 40° 2) Prismenmitte im Theodolitmodus anzielen und
den Vertikalwinke! ablesen.
ZA 89° 50" 40"
HAR c = B9® 50" 40"
& : Basismodus 3)  Mit Taste in den Basismodus schalten.

Tasten drilcken, um
Funktion auszultsen

Press function
keys to select

operation
[ EET ] A
D . 4) Die Tasten und driicken, um in den
ER : signalprifmodus ) I o &3
; Signalpriifmodus zu gelangen.
Signal
RSN S
>332 wird angezeigt,
Signal
RSN S

5} Mit dem Verikalfeintrieb (29) Fernrohr langsam
anheben bis das " * "-Symbol verschwindet.
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Signal

Signal

: Kantralle beenden

Tasten dritcken
um Funktion
auszuldsen

Press function
keys to select
operation

Lidyd  : Theodolitmodus

L
ZA BG°® 47' 00"
HAR
ZA 89° 47' 00"
HAR

: Basismodus

Tasten driicken
um Funktion
auszultisen

6) In dieser Position {" * " wird nicht angexzeig!) die

Taste betatigen, um in den Basismodus

zuriickzukehren. Dann die Taste drilcken,
um in den Theodolitmodus zu gehen, und den
Vertikalwinkel ablésen.

a = B9° 47" 00"

7)  Emeut die Taste betatigen, um in den Ba-
sismodus zuriickzukehren. Dann die Tasten

1]
11 [ v --
[55)  und Eg dricken, um in den Riicksi

gnalpriifmodus zu gelangen.

Press function
keys fo select
operation

L
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8) Das Fernrohr iiber dem Verlikalfeintrieb langsam

(D H "o II_ T
m . Signalprafmodus absenken bis das Symbol verschwindet.

Signal
SEEDRERIRELY

Signal

BHOHHH Y

9) In dieser Position (" * " wird nicht angezeigt) die Ta-

ste betatigen, um in den Basismodus zurilck-

Si 1
gna zukehren, Dann die Taste dricken, um in

den Theodolitmodus zu gelangen und um den Verti-
kalwinkel ablesen,

: Kontrolle beenden

Tasten driticken
um Funktion
auszuldsen

Press function
keys to select
operation

@ : Theodolitmodus

ZA 89° 54' 20" 10y Es gibt kein Problem, wenn die Differenz a - ¢

HAR bzw. b - ¢ groBer ist als Z' 30", wobei fur die

rechte und linke Richtung dieseibe Prifung erfor-

derlich ist. Ist eine der Differenzen geringer als 2’

la-c| z 2'30" 30", so wenden Sie sich bitte an lhre SOKKIA-
|b-c) 2 2'30" Vertretung.
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12
@) i

Juslierungsschfhube

Fuischrauben
justieren

22.5 Optisches Lot

Kontrolle

1) Das NET2B horizontieren und die Bodenmarke ge-
nau in das Strichkreuz des optischen Lots
zentrieren.

2) Den oberen Teil um 180° drehen. Ist die Bodenmar-
ke noch zentriert, ist keine Justierung notwendig.
Andernfalls wie folgt vorgehen:

Justierung

3) Die halbe Abweichung mit den FuBschrauben {12}
korrtgieren.

4) Den Fokussierring fur das optische Lot (19)
abschrauben.

8} Die restliche halbe Abweichung mit den vier Ju-
stierschrauben so justieren, dafy sich das Sirich-
kreuz genau zentrisch Uber der Bodenmarke befin-
det. Wenn die Bodenmarke als griner {grauer) Be-
reich erscheint:

(1) die ohere (untere) Schraube leicht lbsen,

{2) die untere {obere) Schraube um den gleichen
Betrag anziehen,

160
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Liegt die Bodenmarke auf der griinen {grauen) Linje:

{1} die rechte (linke) Schraube leicht l6sen;

{2} die linke {rechte} Schraube um den gleichen Be-
trag anziehen,

ANMERKUNG: Ein Uberdrehen der Justierschrauben
kann zur Folge haben, daR das Strichkreuz die Justie-
rung nicht hait,

6) Die Justierung durch Drehen des oberen Teils des
Instruments priifen. Die Bodenmarke muB dabei im
Strichkreuz  zentriert bleiben. Justierung ggf.
wiederholen.

7} Fokussierring filr das optische Lot wieder einsetzen.

NET2B
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22.6. Ablaufplan fiir die Streckenlpriifung

@ Werden in der Anzeige EXXX-Fehlercodes angezeigt, so wenden Sie sich bitte an 1h-
re SOKKIA-Vertretung.

[ Instrument horizontieren l

|

| Nelzschalter EIN |

Ist der Signalton horbal?, . {-—i——=- NEIN
lJA
Wird Batierie erschopft angezeigt? i JA >
NEN
Wird Selbstprifung OK" oder NEIN
"Speicher gefdscht® angezoigt?

Horizontal- und Verlikal indizieren

¥
[ Taste [ drucken I

Fein- Wiederholungsmefmodus
wahlen

Zieltafel korrekt anzielen

1]
und Tasten E%] , BB drucken

2
Fortsetzung nachste Seite
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I Level the Instrument |

|

I Power switch on ]

¥

Audio tone heard No >
Yes
14
1

[ “Battery Is low” displayed? f Yes

|—.- No -
A .
“Seif check ok" or No

“Memory cleared” displayed?

Index Horizontal and Vedékal circles

v

. fid
| - press hed I

‘Select file, repeat
‘measurement mode

!

Sight the target ﬁorrét;tly and press

5 B

)

hJ

)

Continued on the next page

NET2B
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P e @

Zeigt die Anzeige I Nelzschalter AUS‘J
"Signal ** an?

JA

h

Objektiviinse abdecken

Verschwindet "7 I,.,..,_ NEIN

l Objektivkappe abnehmen |

!

g dritcken Nelzschalter EIN

Balterie auswechseln
oder aufladen.

Koniakt an den Ballerie-
klemimen priiten.

blinkt "S dist"? NEIN——¥ ———— NEIN Signallon hérbar?

JA JA
Wird nach 5 Sekunden Wird "Batterie erschopfl”
ein Wert angezeigt? e NEIN-— JA angezeigt?
JA NEIN
h
Wird Messung wiederhail? I— NEIN——#{ powmee NEIN —  Wird "Selbstprifung OK" oder
"Spoichar geldscht angezeigt?

JA JA

3 . ¥

g dritcken Netzschalter AUS

Nelzschaller AUS Wenden Sie sich an lhre
‘l’ SOKKIA-Vertrelung

l Profung beendet |
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P .

The returned Signal
is adequate? Power switch OFF
Yes '

Cover objeclive lens

¢ - .
I " disappears? | N Replace or charge the
) o battery
Check contact of
Yes battery terminals
h.
I Remove lens cover |
Press [ -1 Power switch ON
" S dist” flashes? |~ No ey e No ) Audic'tone heard?
Y’e__s ' Yes
Value displayed after 6.5 . “Battery Ist low"
seconds? . ] No » Yes displayed?
Yas - Ne
W..__M___JL____.!.__.___._.. "Self check OK" or
era:u e;nz{; s |— No No "Memory cleared”
- repeatede ’ is displayed?
: Yos ' . Yes

s

Power switch OFF '
press (5] ower swi :
Power switch OFF Contact your Sokkia agent

¥

I Check is finished I
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22.7. Additionskonstante

@ Bei der Lieferung ist die Additionskonstante K des NET2B auf 0 eingestellt. Sie kann sich
mit der Zeit jedoch verdndern und muf deshalb regelmifig Gberprift werden, um karrekt
gemessene Strecken zu gewahrleisten.

Kontrolle

1} Wahlen Sie die Punkte A und B auf einem ebenen Untergrund etwa 100 m voneinander
entfernt, und legen Sie den Punkt C in die Milte.

ANMERKUNG: Vergewlissern Sie sich, dall die Prismenhthe und die Mitte der Objektiv-
linse des NETZ2B auf einer HBhe liegen. Verwenden Sie bei unebenem Untergrund ein
automatisches Nivellier fur die Einstellung der korrekten Instrumentenhdhe an allen
Punkten.,

ca, 100 m

A Cc - B

2y Stellen Sie das NET2B auf Punkt A und die Zieltafel auf Punkt B und messen Sie 10mal
die Strecke AB (Feinmessung).

3) Stellen Sie das NET2B auf Punkt C und messen Sie jeweils 10mal die Strecken CA und
CB (Feinmessung),

4) Berechnen Sie die Mittelwerle der Strecken, AB CA und CB.
5) Ermitteln Sie die Additionskonstante K mit der Formel:

K = AB - (CA + CB)
Ermitteln Sie den K-Wer mehrere Male.

Sind alle K-Werle gréBer als £+ 1 mm, wenden Sie sich bitte an Ihre
SOKKIA-Vertretung.

ANMERKUNG: Fehler beim Aufstellen des Instrumentes und Anzielen beeinflussen die Er-
mittlung der Additionskonstante. Fihren Sie diese Arbeiten daher moglichst sorgfaltig durch.
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AUSWAHL DER MESSOPTIONEN

23,  Anderung der instrumentenparameter -5 Seite 169
24, Stromversorgung = Seite 182
25.  Zielmarken - Seite 184
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23. ANDERUNG DER INSTRUMENTENPARAMETER

© Die Parametereinstellungen kénnen durch Tastendruck ge3ndert und so der ge-
wilnschien Messung angepafit werden.

-] Die gewshlten Einstellungen bieiben bis zu ihrer Anderung gespeichert.
Die Parameter werden durch initialisieren der “Standardwerte" auf die werkseitige
Einstellung zuriickgesetzt,

Nr. Parameter Optionen
1 Koordinatenwerte von *1.} Taslatur
2. Speicher
2 Registrierung 1. Kodierung speicherny *1.{ Eingabe

2.1 Keine Eingabe

2. Prismenhthe *1.| Eingabe

2.1 Keine Eingabe

3 Neigungskorrekiur *1.} Ja
2.1 Nein
4 Koordinatenformat 1. XY.Z
21 Y. XZ
5 V-Winkalformat *1.| Zenil

2.| Horizantal 0°-360° (0400 gon}

3.| Horizontal +90° {+100 gon)

6. Winkefaufidsung *1.] 1"(0.2 mgon)
2. 5" {1 mgon)
1. RS-232C-Format 1. Baudrate *1.] 1200 Baud
2.| 2400 Baud
2. Chacksumme *1.] Nein
2.1 Ja
3. Paritalsbit *1.] WNein
2.| Ja{gerade)

NET2B 169



Nr. Parameter Opfionen
8. V-indizierung *1.| Automatisch
2. Manuell
9. H-Indizierung *1.] Automatisch
2.1 Manuell
10. | Erdksimmungs- und *1.] Nein
Refraktionskerreklur 2| Ja K=0,142
3.| Ja K=0,20
11 | Einheiten 1. Strecke 1. {Meter
2. imm
3. |Fun
4, [Zoll
2. Winkel *1, [Grad
2. [Gon
3. Temperatur *1. 1°C und mbar
und Druck 2. I°C und mmHg
3. jweitere: 1. °F & mbar
2. °F & mmHg
3. *F &inchHg
12 | Aulomatische *1. Inach 30 Min.
Stromabschaltung 2. JEIN-IAUS-Schalter
13 Be[cuchtlung *1. {EIN/AUS durch Tastendruck
2. Jnach 30 Sek,
14 i Rocksignailon *1. |Ein
2. Aus
16 | Strichkreuzbeleuchiung *1, |hell
2. |schwach
16 Standardkonfiguration Initialisierung: Ja/Nein

* Werkseitige Parametereinstellungen
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[}

1. Konfiguration
2. Koordinaten-
daten

1. Config
2. Coord, data

kg : Konfiguration wahlen

von Tastatur

Vom Theodolit- oder Basismodus in den
Meniimodus

® im Theodolit- oder Basismodus fr3) betitigen.
In der Anzeige erscheint das Men{imodus.

In den Parameter-Funktionsmodus

e Taste Eﬂ betstigen.

# Coordinate Der erste Parameter "Coord. data from" wird
data from angezeigt,
Keyboard
Opticnen 4ndern: e Option 1 wéhien: b
Néichster Parameler: (=] © Option 2 wihlen: 2
Letzter Parameter; ke [— e Option 3 wahlen: b
In den Menimodus: ke @ Letzte Auswahl beibehalten:  [F5)
( )
E Nr. 1 Koordinatendaten von J
# Koordinatendat
von Tastatur -
[ $ Coordinate
data from
@ Keyboard
@ Eingabe tber Tastatur
| 3 1. Tastatur ] Einlesen vom Speicher
" 2. Speicher
) Lelzte Auswahi beibehalten
— 1 1. Keyboard
2. Memory
\ W,

?v Naichster Parameter  [55)s Vorherg. Parameter In Meniimodus

Siehe nichste Seite

NET2B

171



A
RS232

Registrierung
Code Prismenhihe

'y Ly

R5232 Code
*

* *

Regisltrierung
Tagt. ht

Ak

P

1. Code eingeben
2. Prismenh&he

Nr. 2 Registrierung J

»

-

R5232C: Daten an externes Gerdt

Code-Eingabe

Keine Anzeige: Keine Code-Eingabe
Prismenhbhe: Eingabe Prismenhohe
Keine Anzeige: keine Abfrage Prismenhthe

eingeben

B

1. Set Code

\

2. Set target ht

 [3d : Code eingeben

1. Eingeben
2. Uberspringen

1. . Set
2. Skip

B

il
-]
C
(1]

. Prismenhthe
eingeben

{ 1. Eingeben
2. Uberspringen

1. Set
2. Skip

i3

<

. Code eingeben
. keine Eingabe

1 lelzte Auswah] beibehalten

. Prismenhohe eingeben

. keine Eingabe

: lelzte Auswaht beibehalten j

£ g

]
e
fe]
.=

@v Ntichsler Parameter

Néic*ste Seile

& Vorherg. Parameter In den Menimodus
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(_

~

-u-ﬁ

Koordinatenformat
XY, Z

$ Coordinate
format

_

N E, 2

& Nolgunskorrektur | Nr. 3 Neigungskorrektur ]
{zweiachsig)
JA -
¥ Tilt correktion
{dual axis)
Yes
. Neigunskorrektur eingeschaltet
1. JA :
l 2. NEIN . Neigungskorrektur nicht
eingeschaltet
1. Yes
2 No : Letzte Auswahi beibehalten
[z Nchster Parameter + Veorherg, Parameter In den Meniimodus

[ Nr. 4 Koordinatenformat j

T

l [ : X-Keord., ¥-Koord., Z-Koord.
i) 1. XY.Z
I 2. Y. XZ Eav: Y-Koord., X-Koord., Z-Koord.
1. NEZ ¢ letzte Auswahl beibehalten
2. ENZ
kv Néchster Parameter  [F5ds  Vorherg. Parameter In den Meniimodus

J

Nichste Seite
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) |
(& o
v Winkelformat [rir. 5 Vertikalwinkelformat j W
Zani
enit # V angle format
Zenit -
. ﬁﬂ . Zenith 0°
T 1. Zenit
SHFT, 2. H {0 => 360
3. H_(+I-90 ) . Horizontal 0°
— 1. Zenith T - .
2. H (0 => 360) vy © Horizontal £90° (+100 gon)
3. H. +/-90
. lelzte Auswahl beibehallen

EE]' Nachster Parameter | §pJ+ Vorherg. Parameter in den Meniimodus

W

C NF. 6 Winkelauflﬁsungj
#Winkelauﬂﬁsung
1 ‘Angle
¥ recolution
1“ .
: 1"/0,2 mgan
%’ P
2.5 k] : 571 mgon
i 1" ! lelzte Auswahl beibehailen
2' 5"

=) Nachster Parameter s Vorherg. Parameter In den Mendmodus

Nac*ste Seite
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1200 Csum

e

¥ RS232C-Format

[Nr. 7 RS-2320-Kommunikationsforma

Ahw

RS232C format
1200 Csum

l1. Baudrate
2. Checksumme
3. Paritstsbit

* 1200
2400

** Keine Anzeige

Csum

Y Keine Anzeige

Paritat

bl

[ 2 ]
RFROG

: 1200 Baud

1 2400 Baud

: keine Checksumme
. Checksumme

. Kkein Paritatsbit

. gerades Parilatshit

1. Baud rate
2, Checksum
3. Parity bit
: Baudrate
fid : 1200 Baud
1. 1200 Baud
2. 2400 Baud - 2400 Baud
1. 1200 baud :letzte Auswahl beibehalten
2, 2400 baud '
: Checksumme
m : keine Checksumme
1. Nein
2. Jda : Checksumme
1. No
2. Yes ! lelzte Auswahl beibehallen

___ : Parititsbit

1. Nein
2. Ja(gerade)

1. No
2. Yes (even)

D e B

. kein Paritatsbit

. gerades Paritatsbit

- ! letzte Auswahl beibehallerj

-

v Ndchster Parameter [¥pd: Vorherg. Parameter

dchste Seite

@ In den Meniimodus
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.

~

CNr. 8 Vertikaikreisindizierungj

-~

4 V.ndizierung
Auto
% Vindexing
Auto
1. Auto
2. Manuell
PROG
L 1. Auto
2, Manual
GE-CA
|

! Teilkeeisindizierung durch

Durchschlagen des Ferarohrs

. Teilkreisindizierung durch

Anzielen in Lage fund H

. letzie Auswahl beibehallen

J

k=)' Nachster Parameter

[+ Vorherg. Parameter In den Meniimodus

(

H-Indizierung

( Nr. @ Horizontalkreisindizieru@

Auto

H Indexing

Auto

1. Auto
2. Manuell

1. Auto
2. Manual

(53]

:

. Toilkreisindizlerung durch

Drehen des oberen Teils

Indizieren und 0-Selzen beim
Enischalien des Instruments

g ; lelzte Auswahl beibehalten J

kst Nachster Parameter

Nachste Seite

[ Vorherg. Parameter In den Meniimodus
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Gr. 10 Erdkriimmungs- und Refraktionskorrektur] \
# Erdkriimmungs-
und Refraktions-
korrektur
Nein
4 C+R Correction 4—-—I
No @ ! Keine Korrektur wegen Erd-
N R krdmmung und Refraktion
1. Nein
S~ 2. Ja K=0,142 ;
3. Ja K=020 . Korrekturfaktor K = 0,142
1. No . N
2. Yes K=0142 EE . Korrekluifaktor K = 0,20
3. Yes K=0.20
L 5 | lelzte Auswah) beibehalten J

=)' Nachster Parameter [+ Vorherg. Parameter E5) Inden Meniimodus

Nachste Seite
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(’7 Einheiten
m d °C&mbar

[ Nr. 11 Einheiten ]

. s <
" Einheiten A
mm
| T m d °C&hPa inch :
) g
. g
=
1. Strecke |
=" 2. Winkel 1. Pistance
3. Temp. & Druck | 2. Angle
3. Temp & press
“—&Eﬁa : Strecke
1. Meter
' bl
g' ”‘"“t 1. meter
- weitere | 5 0
,ﬁ; - Winke 3. Next
ke
1. Ful
2, |ﬂCh &E
1. feet
2. inch &
— : Temp. & Druck ] @
1. Grad
1. Degree ==
2. Gon
2. Gon
5
1. *C & mbar e
2. *C &mmHg
3. weitere PRy bind
. a -
2. °C & mmHg
3. Next ;
1. °F & mbar e
@_ 2. °F & mmHg [=a]
- Weitere 3. °F & inchiy
Einheiten 1. °F & hba i
2. °F & mmHg
3. °F & inchHg ("5

: Meter
; Fuly
o Millimeter

1 Grad
T gon

: Meter
: Millimeter

sletzte Auswahi beibehalien

: Fui

:Inch

: letizte Auswah] beibehalten
1Grad (*'")

: Gon

: letzte Auswahl beibehallen
:°C & mbar

1 *C & mmHg

: Ietzte Auswahl beibehallen

: °F & mbar

1 °F & mmHg

: °F & inchHg

Inch

1 letzte Auswahi beibehallen

Nachste Seile
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@r Nichster Parameter s Vorherg. Parameter In den Meniimodus

f Nr. 12 )
Automatische Stromabschaltung

A

¥ Automatische Strom-
abschaltung e
30 Min. AUS
&
¥ Auto power off
I 30 min timeout
Eﬁa ! Abschalten der Stromversor-
* ung nach 30 Minut
1.30 Min. AUS 91 o
2. Permane
manent (R : Notzschalter EINIAUS
1. 30 min timeout oy - .
2. Continuous . i - letzte Auswahl beibehalten

g y

=3+ Nachster Parameter + Vorherg. Parameter In den Mentmodus

( C Nr. 13 Beleuchtung j \

Beleuchtung
Taste EIN/AUS at

4 Backlight
- control
Key on/foff

a4»

1. Taste EIN/AUS ! Ein-/Ausschaiten durch
2. 30 Sek, Tastendruck

ct

1. Key on / off : Autom. Ausschallung nach
2, 30s timeout 30 Sekunden Zeitoberschreitung

n
<}
(=]
(=]

L @ : letzte Auswahi beibehalten

@v Nachster Parameter  [5id: Vorherg. Parameter in den Meniimodus

Néchste Seite
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~

y

\

modus

(1
& Ton fiir - ;
Riicksignal Glr. 14 Riicksignalton J
EIN § Audio for
return signal
on <-——-l :
ﬁ . Signalion
-—>- 1. EIN
2. AUS . kein Signallon
1. On . letzle Auswahl] beibehalten
2. Off
Qr Nachster Parameter i* Vorherg. Parameter In den Meniimodus
1 Nr. 15 Strichkrouzbe!euchtungj
4 strichkreuz-
beleuchtung
hell
¢ & Reticle
Hiumination
Bright
1. hell
ATl .y | 2. schwach Fgm) @ hotle Beleuchtung
1. Bright . sthwache Beleuchtung
2. Dim
. Ielzte Auswah! beibehallen
N |
ksl Nachster Parameter [+ Vorherg. Parameter In den Mend

Nachste Seite
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(|

Iy
¥ Standard-
kenfiguration

4 Config
defauit set

SHFY

=P Initialisierung OK?

Ja/Nein (Ende)

Nr. 16 Standardkonfiguration jw

-

Initialize ok?
Yes / No (exit)

Ha
&

You

. Beginn Inifialisierung

Keine Initiatisierung

),

@l Nachster Parameter ch.u Vorherg. Parameter In den Meniimodus

Nr. 1 Parameter "Koordinatenwerte von"

NET2B

181



24. STROMVERSORGUNG

— @ v  “Ladegertl 12 - 15 S1d.
] W GDC1N
*inerne Batterie *Ladeschuh {100V bis 120V ACY

BDC25 EDC19 CoC1oic
{220V bis 240V AC)

— $5e

CDC32 Autoladegerit 12V
Wechselslromadapler 60 bis BO min,

SETH {100V - 240V AC) Spannungsunabhéngiger
i EDC2 Ubestadungsschutz
Schnelladegeril
80 Min,
coeat
{90V - 264V AG)
{220V - 240\)
Spannpungsunabh.
( Uberadungsschutz
Kabel{6v) k E %adegerat 15 5td.
- EDC3 Exlorne Balterie 8V DC) CDC14
BOC12 (100v AC)
GDC14A
. @ (120V AC)
CDC14D
L Kabel firr Zigaretten- (220 - 240V AC)
S _)““ anzOnder EDC4
Adapter {Gr
externae Balierie
EDC 14 Kabel fir Aulobatlerie
EDCS
* Slandardausiiistung.

Nicht durch * gekennzeichnete Teile sind Sonderzubehor.

ANMERKUNG: Beim Anschlufy an eine externe Stromquelle sollte die Batterie BDC25 im
Gerit eingesetzt bleiben, um das Gewicht auf den Achsen auszugleichen.

Beim NET2B diirfen nur die hier aufgefiihrten Kombinationen verwendet werden.
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1) VorsichtsmaBRnahmen fiir den Gebrauch und die Lagerung der Batterie
@ Die Batterie mindestens einmal im Monat aufladen, wenn sie langere Zeit nicht
benutzt wird,
8 Die Batterie bei einer Temperatur zwischen 0 °C und 40 °C lagern.
2) VorsichtsmaRnahmen fiir das Laden der Batterio mit dem Standardladegerit
Batterie nur mit den empfohlenen Ladegeriten aufladen.
e DieBatterie bei einer Temperatur zwischen 10 °C und 40 *C aufladen.
@ Die Batlerie nicht ldnger als jeweils angegeben aufladen.
® Die Batterie zum Laden erst in den Ladeschuh einsetzen und diesen mit dem La-
degerét verbinden. Dann das Ladegerit an das Stromnetz anschiieRen. Achten
Sie darauf, da die Ladekontrollampe aufleuchtet. Leuchtet sie nicht, Strom noch-
mals aus- und wiedereinschalten bis die Lampe leuchtet.
@ Das Ladegerst erwdrmt sich normalerweise wahrend des Aufladens.
@ Die Betriebsdauer der Batterie verkilrzt sich bei extremen Temperaturen.
3) VeorsichtsmaBnahmen bei Verwendung externer Stromquelten

Achten Sie bei Verwendung einer Autobalterie darauf, daft die Polung stimmt.

Uberzeugen Sie sich daven, da der Zigarettenanziinder 12 V Leistung hat und
der Minuspel geerdet ist.

Stellen Sie vor Gebrauch des EDC2 den Spannungsschalter auf die richiige
Spannung.

Der Batterieadapter EDC14 besitzt einen Unterbrecher. Normalerweise ist dfe rote
Markierung auf dem Unterbrecher sichtbar, anderenfalls muf sie enisprechend
eingestellt werden.

NET2B
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25,  Zielmarken

@ Es gibt eine Reihe von Zielmarken fur verschiedene Anwendungen.

@ Richten Sie die Frontseite der Zielmarke genau auf das NET2B aus.

Reflektions-Zielmarke {Prismenkonstante = 0}

1. Blank

2, S5tandard 0.5 mm

3. Dlinnes Strichkreuz
0.3mm

4. Halb 0.5 mm

RSO0

Mehbereich

RS10N
RS8N
RS20N
RS30N

RS08T :
RS10T :
RS15T:
RS20T:
RS30T:

RS20H :
RS30H :
RS50H :
RS90H :

12 bis 40 m
:2bis45 m
:2bis50m
t2bis 70 m
RS50N :
RSTON :
RSS0ON :

2bis 80 m
2bis 90 m
2 bis 100 m

2 bis 20 m
2 bis 40 m
2his45m
2bis 50m
2bis70m

2 bis 30 m
2bis 50 m
2bis 70 m
2 his 80 m
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r Reflacting Targeis, plastic type (Prism constant correstion value s 0f ——-,

- For oves 1D0m

:
i)

RACS0 ! 50m~
AC100  100m~

— Rotsry Targeis {Prism conetant correction valug = 0} cemmcroc s ccveey
RTSOM * NT30M
RT10G10 RT30G 10
ATS0G10

2-Folnt Targels - High-precision Targat --~High-precislon
F Teflacting prism

RT3 04 P17 :

56 to 1000m

{Psism constani cosrection vatue = 0) (Priam constant
COreCHan valua w ~17)

NET2B
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Anhang 1. Manuelle indizierung des Vertikalkreises

® Das NET2B hat, wie alle Theodoliten, einen kieinen vertikalen Indexfehler. Fir Winkel-
messungen hdchster Genauigkeit kann der vertikale Indexfehler wie folgt behoben wer-

den:

B L 1) Im Parameter-Funktionsmodus den Parameter "V-
ZA  Lage? indizierung” wahlen und auf “2. Manuell" stetfen.
HAR 314° 50' 30"

2) Im Basismodus nach Schritt 1) driicken oder

ZA Facoe‘l . aus- und wiedereinschalten. In der Anzeige er-
HAR 3147 50 30 scheint "ZA Lage 1",

3) In Lage | {Lage 1) sorgfailtig ein gut sichtbares Ziel
in einer horizontalen Entfernung von ca. 30 m an-

zielen,
4 SET
% 0 SET
: ENT [ 5] )
: V-Teilkreis in Lage | indizieren &“ﬂ drlcken
ZA  lLage?2
HAR 24° 01" 30 In der Anzeige erscheint "ZA Lage 2"
ZA Face?2
HAR 24° 01" 30"
14 4) Die Horizontalklemme (22) 16sen und den oberen
Teil des NET2-B um 180° drehen. In Lage li {Lage

2) sorgfaltig dasselbe Ziel anzielen.

0 SET

EHT 5] dricken.
: V-Teilkreis in Lage !l indizieren

e Der Vertikalkreis ist indiziert.

Anmerkung: Wird die Stromversorgung ausgeschaltet,
mult der Vertikalkreis neu indiziert werden.
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Anhang 2:Winkelmessung hdchster Genauigkeit

< Justierung des Kompensatornullpunktfehlers>

eDer Kompensalomullpunkifehler kann mit Hilfe der folgenden Verfahren justiert werden,
(Die "Neigungskorrekiur" mufl auf "Ja" gesetzt werden.)

o Der Kompensalorbereich betréigt + 3' und die kleinste Anzeigeeinheit 1".

@ Speicherzeitraum fir den Kompensatornuilpunktwert:
Bis zur n&chsten Justierung (auch bei ausgeschaltetem Instrument)

Y

0 BET

: H-Winkel nullsetzen

ZA B9°12' 307
HAR 07 00" 00"
ZA  B9° 12" 30"

HAR 0° 00' 00"

[ 2 ] .
: Programmodus

1. Freie Station
2. Korrektion
3. Stp. wechseln

1. Resection
2. Correction
3. Pt. replace

: Korrekiurmodus

Auswahl
1. Zielachskorrektur
2. Kompansatornulipktw.

Select
1. Collimation
2. Tilt offset

1} Das NET2-B mit der Rohrenlibelle (26} horizontie-
ren.
Das Fernrohr mit der Vertikalklemime {28) etwa hori-

zontal festsetzen,

2) Horizontalklemme (22) ltsen und das Oberteil des
NET2-B drehen bis sich das Fernrohr parallel zu
der Linie zwischen den FulBschrauben A und B bhe-
findet.

0 SET

3Yim Theodolitmodus &l und g% driicken. Der
Horizontalwinke! ist auf 0° gesetzt.

4) Die Taste driicken, um in den Programmo-
dus zu gelangen.

5) Tasle fiir Korrekturmodus driicken.
PROG
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R : Kompensatornulipunkt-
modus

Stehachsneigung

X 0°00 10"
Y -0° 00" 10"
Tilt angle
X 0°00' 10"
Y -0°00' 10"
Ea fj’é : Stehachsnaigung speichern
Stehachsneigung
Lage 2
HAR 0° 00' 00"
Tilt angle
Face 2
HAR  0°00' 00"
B
7 A
c @\ $ 1dl,0°
1 A
Stehachsneigung
Lage 2
HAR 180° 00' 00"
{
Tilt angle
Face 2

HAR 180° 00" 00"

0 SET
.Eég . Stehachsneigung und
Kompensatornullpunkbwert speichern

1. Freie Station
2. Korrektion
3. Standpunktwechsel

1. Resection
2. Correction
3. Pt. replace

6)

7

8)

9

Taste fir Kompensatornullpunktmodus  driik-
ken.

Kleinste Anzeigeinheit; 1"

Einige Sekunden warten his die Anzeige fir die
Stehachsneigung stabil ist.

O SET
Dann die Tasten und [E dricken.
{Die Stehachsneigung in X- und Y-Richtung wird
gespeichert.}

Den oberen Teil des NET2B um 180° drehen.

Einige Sekunden warten bis die Anzeige fur die

0 SET
Stehachsneigung stabil ist. Dann und e
dricken. Der Kempensatornulipunktfehler ist justiert
und die Anzeige in den Programmodus zurlickge-
kehrt,

@ driicken, um in den Basismodus zu gelangen,

Erfolgt keine Reaktion auf die Betitigung der Taste,
wurde der Bereich, in dem eine Justierung méglich
ist, Oberschritten. Wenden Sie sich bitte an thre
SOKKIA-Vertretung und verlangen Sie eine Justie-
fung.

NET2B
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<Justierung des Zielachsenfehlers mit Hilfe des Korrektionsprogrammes>

eDie angezeigten Winkel sind automatisch um die gespeicherten Zielachsenfehler korrigiert,
Diese Zielachskorrekturen ktnnen mit Hiife der entsprechenden Verfahren justierl und
gespeicherl werden.
Ein Ziel kann bis zu 5mal beobachtet werden; wenn ein sorgfaltiges Anzielen méglich ist,
ist die Ermittlung der Zielachsenfehler umso genauer je 6fter das Ziel beobachtet werden
kann. T T

@Wenn Winkelmessungen nur in einer Position (z. B.: Freie Stationierung} durchgefiihrt
werden kénnen, empfiehlt sich eine genaue Justierung der Korrekturwerte.

@Die Zielachskorrekiuren bleiben, auch bei ausgeschaltetem Instrument, bis zur néchsten
Justierung gespeicherl.

ANMERKUNG :Die Zielmarke sorgfiltig anziefen, um den Zielachsenfehler genau zu ermit-
teln. Sicherstellen, daft die Prismenhthe und die instrumentenhéhe identisch sind. Bei un-
ebenem Untergrund ein automatisches Nivellier fiir die Einstellung der Instrumentenhéhe an
allen Punkten verwenden.

1} Eine gut sichtbare Zielmarke in einer horizontalen
Entfernung von elwas mehr als 100 m vom NET2B
aufstellen.

2) Im Theodolit- oder Basismodus driicken, um

in den Programmodus zu gelangen.
: Programmodus 9 gelang

1. Freie Station
2. Korrektion
3. Stp. wechseln

1. Resection
2. Correction
3. Pt. replace

3) dricken, um in den Korrekturmodus zu gelan

5y . gen.
Lfd : Korrekturmodus

Auswahl

1. Zielachshkorr,

2. Kompensatornull-
punktwert

Select
4. Collimation
2. Tilt offsett
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@ : Zielachsmodus

Pt. Lage 1
Ja/Nein (Ende)
HAR 359° 59' 55"

Yes / No (exit)

1. Face 1

HAR 359° 59' 55"

N

Yeou
: H- und V-Winkel in Lage |

speichern

Pt. Lage1
Ja/Nein (Ende}
HAR 359° 59" 55"

Pt.

Yes / No (exit)

Face 1

HAR 359° 59' 55"

4) @ driicken, um in den Zielachsmodus zu gelan-
gen.

5) Die Zielmarke in Lage | prizise anzielen und die Ta-

You

ste [RE dricken.

Die Anzeige fordert zur Speicherung des Vertikal-
und Horizontalwinkels far die Fernrohrlage 1 auf,

NET2B
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|r\)

&

Yes
% : H- und V-Winkel in Lage li

speichern

Beobachtung
beendet?
Ja/Nein (Ende)

Observe end?
Yes / No (exit)

Yeou

6) Die Zielmarke in Lage Ii prizise anzielen und Taste

Yes

driicken. Die Anzeige fordert zur Speiche-

rung des Vertikal- und Horizontalwinkels fur die
Fernrohriage 2 auf.

Es erscheint die Frage, ob die Beobachtung abge-

schlossen ist. (Die Beobachtung kann bis zu 5Smal
durchgefihrt werden.)

hi-1]

-Abschlui der Beobachtung 7) Die Taste driicken, um den Beobachtungs-

und Berechnung der Ziel-

achskorrektur

Veol
Hecoll

0° 00' 15"
0° 00" 05"

Veoll
Heoll

L

0° 00" 15"
0° 00' 05"

Neuen Wert
einstelien?
Ja/Nein (Ende}

New value set?
Yes / No (exit)

Mo
: verl. Beobachtung

Pl Lago ' 1-2
Ja ! Nein (Ende)
HAR 179° 59" 55"

Pt. face
Yes / No (exil)

L

1-2

HAR 179° 59' 55"

vorgang zu beenden, Die Zielachskorrektur wird be-
rechnet und angezeigt.

Danach erscheint die Frage, ob eine neue Zielach-
korrektur eingestellt werden soll.

Mo
@ Fir verlingerte Beobachtungen, Taste driik-

ken. Es erscheint die Frage, ob die Beobachtung
forlgeselzt werden soll.

Yes

Durch Driicken der Taste kehrl das Pro-

gramm zu Schritt 5) zuriick.
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Yer
SHFT,

speichern

1. Freie Station
2. Korrektion
3. Stp. wechsein

. neue Zielachskorrektur

1. Resection
2. Correktion
3. Pt. replace

Veoll
Hcoll

*0° 00" 15"
ioﬂ 00' OBII

Veoll
Heoll

*0° 00' 15"
loo OOI 08"

Neue Beobachtung?
Ja/Nein (Ende)

Yen

Re-ohserve 7
Yes / No {exit)

: Neue Beobachtung

PL

Ja/Nein {Ende)
HAR 179° 59' 55"

Lage 1

oder

Ho
6

Pt. Face
Yes / No {exit)
HAR 179° 59' 55"

1

Ende

1. Freie Station
2. Korrektion
3. Stp. wechsein

1. Resection
2. Correktion
3. Pt. replace

8) Die Taste

Yen

dricken, um eine neue Zielachs-

korrekiur zu speichern. Der Zielachseniehler wurde

justienl und die Anzeige ist in den Programmodus
zur(ickgekehrt,

28} dricken, um in den Basismodus zu gelangen.

Wurde der Bereich, in dem eine Justierung méglich
ist, uberschritten, so wird ein Sternchen {*) und eine
Bestdtigungsmeldung angezeigt. In der Anzeige
wird gefragt, ob mit der Beobachtung noch einmal
von vorne begonnen werden soll.

Yea

Fir eine neue Beobachtung, die Taste [y
ken. Das Programm kehrt zu Schritt 5) zurick.

driik-

Mo
Zur Beendigung der Beobachtung, die Taste
driicken.

Die Anzeige kehrt in den Programmodus zurick.

Wird nach wiederholten Beobachtungsversuchen
immer noch ein Sternchen (*} angezeigt, wurde der
zulassige Justierbereich Uberschritten. Wenden Sie
sich bitte zur Justierung des Instrumentes an Ihre
SOKKIA-Vertretung.

NET2B
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Anhang 3:  Streckenmessung hichster Genauigkeit

1)

2)

Atmosphirische Korrektion

Beim NET2B wird fir die Streckenmessung ein Infrarot-Lichtstrahl verwendet. Die Ge-
schwindigkeit dieses Lichts in der Atmosphére ist abhéingig von der Temperatur und
dem Lufidruck.

Ein Temperaturunterschied von 1° bzw. ein Luftdruckunterschied von 3,6 mb bewirken
jeweils eine Abweichung von 1 ppm. (Eine Abweichung von 1 ppm bedeutet eine Diffe-
renz von 1 mm pro gemessenem Kilometer.)

Fir Streckenimessungen von hichster Genauigkeit milssen Temperatur und Luftdruck
also sorgfiltig mit Prazisionsgeriten gemessen werden.

Die ppm-Korrektion mul durchgefithrt werden, wenn der errechnele ppm-Wert iber + &
ppm liegt bzw. die Schrigsstrecke mehr als 200 m betragt,

Mittlere Temperatur und mittlerer Luftdruck zwischen 2 Punkten mit unterschiedli-
chen atmosphirischen Bedingungen

in flachem Geldnde werden Temperatur und Loftdruck am Mittelpunkt der Strecke ge-
messen, da die Werle hier nur gering schwanken,

In bergigem Geléinde missen Mittelpunktswerte benutzt werden. Kénnen diese Werle
nicht gemessen werden, missen die Temperatur und der Lufidruck am Standpunkt und
an den Zielpunkten gemessen und die Durchschnitiswerle berechnet werden.

Werle
. 112
Miltlere Temperatur =
. Lp1+p2
Miltlerer Luftdruck = ©
-z

P e

/"”4 Zielhunkt B
/ Temperatur 12
Luftdruck p2

Mittlere .
Meereshohe R

_ Standpunkt A
Temperatm (1
Luftdruck p1
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3)

EinfluB der rel. Luftfeuchtigkeit

Der Einflu der Luftfeuchtigkeit ist sehr gering. Sie wirkt sich hauptsichlich bei sehr
heillen und feuchten Bedingungen aus.

{pom|
b

100%
. - _— / Korrektionsfaktor {ppm)

.21 3
2 0% 0.045 x e (mbar)
, AT -

7 4 1+0.003661 x t(°C)
1 - = 0%
FEe ol My B e: partieller Wasserdampfdruck

?m‘c 0'C wrc aC WC e e i Temperatur

{1013mbar}

Wenn Sie den Einflul der relativen Luftfeuchtigkeit bariicksichtigen wollen, miissen
Sie den Korrektionsfaktor (ppm) gem&g dem folgenden Vedahren einstellen.

{1} Die Temperatur- und Druckwerte eingeben. Der Korrektionsfaktor A wird berech-
net und auf der oberen Anzeige angezeigt.

{2) Die relative Luftfeuchtigkeit messen und den Korrektionsfaktor B aus der o.a, Ta-
belle ablesen,

{3) Die Summe aus A und B ermitleln. (C)

{4y Cim ppm-Modus eingeben,
{Siehe Seile 45 "11.3 Atmosphirische Korrektion")

(5) Die Strecke messen. Die angezeigte Stracke wird um den Korrektionsfaktor C be-
richtigt.

BEISPIEL: Temperatur: 30° C, Luftdruck: 1013 mbar

Relative Feuchte: 80%
Gemessene Strecke, nur um den Faktor A korrigiert: 3000 m
A=12 (obere Anzeige), B=1.4 (0. a. Tabelle)

1+ (12 ppm + 1,4 ppm) x 10°®
D= % 3.000 m
1+12 ppm x 10°¢

= 3,000.0042 m
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Anhang 4:  Korrektur wegen Erdkriimmung und Refraktion
@ Bei der Messung der Horizontalstrecke und der Hohendifferenz kann die Korrektur
wegen Erdkriimmung und Refraktion mit Hilfe des Parameters "C & R correction” ge-

wihit werden. Die atmosph#rische Refraktionskonstante K kann entweder auf 0,142
oder 0,20 gesetzt werden.

<Keine Korrektur>

Horizontalst?ecke: H=SxsinZ
H&hendifferenz: V= Sxcos Z

<Korrektur>
K
[ Jp——
Horizontalstrecke: H'= SxsinZ - 2 x 8% xsin Z x cos Z
R
i-K
Hohendifferenz: V' = Sxcos Z + —_— x 5 x sin* Z
2R
Zielpunkt
™ S: Schragstrecke (Atmosphdarisch
korrigierter Werl)
5 \4 Z: Verlikalwinkel (0° im Zenit}
Standpkt; :A K: Atmospharische Refraktionskonstante

R: Erdradius (6.372 x 1(? m)

i IR

__.._Mi. Meereshtsha

z. B.: Korrokturwert bei Z = 70° {K = 0,142}

5 (m) 50 100 150
H-H (m} -0.0001 -0.0005 -0.0117
Vv (m) 0.0001 0.0006 0.0149

ANMERKUNG: Die Horizontalstrecke ist die in Hohe des Bodenpunkies Uber dem Meeres-
spiegel gemessene Strecke. Ggf. ist die Strecke auf die mittlere Meereshbhe zu reduzieren
und die triiche Projektionskorrektur anzuwenden.
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Anhang 5;

Standardzubehor

1)

Schnurlot

Bei ruhigem Wetter, oder zum erstmaligen Zentrie-
ren des Stativs, kann zum Zentrieren das Schnurlot
benutzt werden. Wickeln Sie hierzu die Schnur ab
und befestigen Sie sie an dem Haken in der Zen-
trierschraube, Benutzen Sie die Schnurklemme
zum Anpassen der Schnurlinge.

Réhrenkompafl CP7 (Genauigkeit + 1°)

Schieben Sie den R6hrenkompalt CP7 in den dafiir
vorgesehenen Schiitz (17). Losen Sie die Klemm-
schraube, damit sich die KompafRnade! frei bewe-
gen Kann. Drehen Sie dann das Instrument in die
Lage 1 bis die Kompalnadel die ndexlinien halb-
tert. Das Fernrohr ist nun auf den magnetischen
Nordpol ausgerichtet. Nach Gebrauch der Klemm-
schraube wieder festdrehen, den RéhrenkompanR
aus dem Schlitz ziehen und wieder in das dafir
vorgesehene Fach im Tragebehéiter iegen.

NET2B
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Anhang 6: Sonderzubehdr

1) Steilsichtokular DE17

Das Steilsichtokular ist fur Steilvisuren und Orte
geeignet, an denen der Platz um das Instrument
herum begrenzt ist, Entfernen Sie den Griff und
das Okutar, indem sie den Befestigungsring 16sen,
und schrauben Sie das Steilsichtokutar auf.

2) Sonnenfilter OF2/OF2A, OF1/OF1A

Fur gegen die Sonne gerichtete Beobachtungen
und bef Blendungen. Die Filter OF2/0F2A
{aulktappbar) werden auf die Objektiviinse aufge-
selzt.

3) Beleuchtung fiir Reflektierende Zjelmarke LA 10

Befestigen Sie die Einheit auf dem Zielkollimator um
die Zielmarke unter ungiinstigen Lichtverhalinissen
zu beleuchlen,
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4} Kontrolliterminal SDR4C

Das SDRAC steuert den MeRvorgang bis auf
das Anzielen. Es registriert alle Winkel- und
Streckenwerte vom NET2B und wertet diese
aus. Die gemessenen Daten werden gespei-
chert und kénnen im Feld auf dem externen
Drucker ausgegeben werden, Zur Weiterverar-
beitung werden die Daten an einen PC ilbertra-
gen.

1
it
%3
Communication Cormmunication Communication Comrunication
adaptor adaptor adaptor adaptor
DOC38 DOC3s DOC36 DOC3?

Printar NEC PC3801 serios IBM PS52/55
DPU-201GS
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5)  Schnittstellenkabel

Die Schnittstellenkabel werden fir die direkte
2-Wege-Kommunikation  zwischen  dem
NETZ2B und dem Hauptrechner benutzt. Die-
se Kabel sind rechnerseitig nicht mit einem
Stecker ausgerdstet.

DOC26 (25pin)
DOG27 (9pin)

NSz
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6) Magnetzieltafel-Set MTS1
Dieses Zieltafelset unterstitzt Messungen speziell

im Schiffs- und Brlickenbau.

® Rotationszielmarke RTS0M
@ Rotationszielmarke RTS0M

@ Kantenzielmarke TK1

Die Halbzielmarke RS50H wird auf der Frontfliche
des TK1 angebracht.

TK1 wird mit Hiife des Magnetblocks KUS1 auf einer
Kante des MefRobjektes angebracht.

& Zielmarke TK2

Die Halbzielmarke RS50H wird auf der Frontfliche

Stativ- des TK2 angebracht.

bein / TK1 wird mit Hilfe des Magnetblocks KUS1 auf der
Fliche des Melobjekies angebracht.

@D @ Magnetblock KUS1

KUS2
Allseitip magnetisch zur Befestigung von TK1 und
TK2 auf dem Melobjekt.

Die in verschiedenen Winkeln zueinander angeord-

neten Magnetfidchen erlauben die Ausrichtung der
Zieltafel zum Instrument in nahezu jeder Position,

@ Fixierelnrichtung fir Stativbeine KUS2

Durch die Magnetfdche des KUS kénnen Stative
auch auf glatten Stahiplatten fest aufgestellt werden.
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Standardausriistung

L Kontrollieren Sie die Ausritstung auf Vollstandigkeit.

ol

i

wﬁl

/
AL

1 Instrument NET28 1 Schnurlot 1
2 Interne Batterie, BDC25 2 10 Werkzeugiasche 1
3 Batterieladegerat CDC27/31 1 11 Schraubenzieher 1
4 Ladeschuh EDC19 1 12 Linsenpinsel 1
5 Réhrenkompall CP7 1 13 Justiernadel 2
6 Objektivkappe 1 14 Reinigungstuch 1
7 Sonnenblende 1 15 Handbuch 1
8 Schutzhaube 1 16 Tragebehdlier 1
204 NETZB



Instandhaltung und Pflege

1}

2)

4)

5}

7)

8)

9)

10

Das Instrument, wenn es bei den Vermessungsarbeiten nafl geworden ist, vollstindig
frockenreiben.

Das Instrument immer subetn, bevor es in den Beh4iter zurlickgelegt wird,
Das Objektiv erfordert eine spezielle Pflege. Zuerst mit dem Linsenpinsel entstauben,
um Kieinstpartikel zu entfernen. Dann das Objektiv anhauchen und mit einem saube-

ren weichen Tuch oder einem Linsentuch abreiben.

Keine organischen Lésungsmittel fiir die Anzeige (4),{5) und Tastatur {15} oder Trage-
behaiter verwenden.

Das NET2B in einem trockenen Raum hei nahezu gleichbleibender Temperatur la-
gern.

Die Batierie in geladenem Zustand lagern; eine zu tiefe Entladung der Batterie ver-
kidrzt ihre Lebensdauer.

Das Stativ auf lockere Teile und Schrauben kontrollieren.

Bei Problemen mit beweglichen Teilen, Schrauben ({12), {19}, {20), (22), {23). (28),
{29)) oder optischen Teilen (z. B. Objektiv) wenden Sie sich bitte an lhre SOKKIA-
Vertretung.

Das Instrument bei lingerer Lagerung mindestens einmal alle drei Monate Uberpril-
fen.

Das Instrument niemals mit Gewalt aus dem Tragebehélter nehmen. Den leeren Be-
hiiter zum Schulz vor Feuchtigkeit verschiiefen.

Das NET2B regelmaitig auf die richtige Justierung Uberprifen, um die Genauigkeit
des Instruments aufrechtzuerhallen.
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Technische Daten

Fernrohr

Lange:

Objektivoffnung:
Vergrélerung:
Auflésung:

Bild:

Sehfeld:

Kirzeste Zielweite:
Strichkreuzbeleuchtung:

Winkeimessung
Horizontal- und
Vertikalkreise:
Anzeigebereich:

Kleinster Anzeigewerl:
Winkeleinheiten:
Genauigkeit:

Meldauer:
Automatischer Kompensator:

Typ:

Kleinster Anzeigewert:

Arbeitsbereich:
Mefimodus:

Horizontalwinkel:

Vertikalwinkel:

175 mm

49 mm

30x

q

aufrecht

1° 30" (26m/1000m}
2m{6.6 ff)

hell/schwach

{wahlbar Uber Parameter}

inkremental mit Nullindex

0° 00' 00" bis 359" 59' 59"

(0.0000 gon bis 399.9998 gon)

1" (0,2 mgon)/5" {1mgon)

(Uber Parameter wahlbar)

GradfGon

(Uber Parameter wahlbar)
Standardabweichung einer Messung in
Lage | und Il {DIN 18723)

2" (0,6 mgon)

weniger als 0,5 Sek. Wiederholungsmessung
EIN/AUS Uber Parameter wahlbar
zweiachsiger Flissigkeitskompensator,
1" (0,2 mgon}

+3

rechts-flinksl4ufig (iber Tastatur wahibar)
Zenit 0° (0 gon)/Horizontal 0* {0 gon)/
Horizontal 0"+ 90° (0 gon + 100 gon)
{Ober Parameter wahlbar)

206

NET2B




Streckenmessung
Mefibereich;

Kleinster Anzeigewert.
Feinmessung:
Grobmessung:

Max. Schrigstrecke:

Streckeneinheit:

leichter Dunst, Sichtweite ca. 20 km, sonnige Perio
den, schwaches Fliimmern

Reflexionsprisma RS 90: 2 m bis 100 m
Hochgenauigkeits-

reflektionsprisma: CPS 12: 50 m bis 1000 m

0.1 mm

1 mm

999.9999 m (3280.833 ft)
Meter/mm/Fufi/Zoll

(aber Parameter wihlbar)

Genauigkeit; mm { Feinmessung)
RS Serie: £ {0.8 + 1 ppm * D) mm
CPS12: £(2 + 2 ppm~*D)ymm
MelRzeit: {Wenn "C+R Korrektion”) nicht angezeigt ist)
Feinmessung Grobmessung
Schragstrecke 65+aled Vs 50+ale33s
Horizontalstracke
66+alled7s 51+alledlds
Héhendifferenz
Koordinaten 6.7+alled7s 52 +alle 3.3s
Indirekte Hohenmessung 08s+alledbs
Horizontalstrecke 6.8+ alle 4.7 53+alel3l3s
zwischen 2 Punkten

Signalquelle:
Lichtstarkeregelung:

infrarot LED
automatisch

NETZB
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Atmosphdrische Korrektion:

Temperatureingabebereich:

Luftdruckeingabehereich;

ppm-Eingabebereich:
Prismenkonstante:;
Erkrimmungs- und

Refraktionskorrektur;
Ricksignaiton:

Stromversorgung
Stromquelle;
Betriebsdauer

bei 25 °C {77° F):

Ladezeit
CDC31
CDC11/CDC1DICDC11E

-30° C bis 60° C (in 1° C-Schritten})

~22° F bis 140° F (in 1° F-Schritten)

{iiber Parameter wahlbar)

500 mbar bis 1400 mbar

(in 1 mbar-Schritten)

375 mmHg bis 1050 mmHg

(in 1mmHg-Schritten)

14.8 inchHg bis 41.3 inchHg

(in 0.1 inchHyg-Schritten)

(iiber Parameter wihibar)

-499 ppm bis 499 ppm (in 1 ppm-Schritten}
-89.9 mm bis 89.9 mm (in 0.1 mm-Schritten)
EIN {K=0.142/K=0.20)/AUS;

(iber Parameter wahlbar)

EIN/AUS (Uber Parameter wihlbar)

Aufladbare Ni-Cd-Bafterie BDC25, {6V)
Strecken- und Winkelmessung;

ca. 1.20h

Batterie BDC12 {opticnal} {ca. 4 h)
Winkel- und Streckenmessung: 10 h

ca. B0 Min
ca. 15 h
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Allgemeines

Anzeigeeinheit:

Libellenempfindiichkeit
Rohrenlibelle
Dosenlibelle

Optisches Lot
Bild:
VergriBerung:

Kirzeste Zielweite:

Selbstdiagnosefunktion:
Aulomatische
Stromabschaltung

Arheitstemperatur:
Datenaufzeichnung:

Schnittstelle:
Kippachshd&he:

Malte:

Gewicht:

zwei (Punktmatrix-} LCDs auf jeder Seite
Hauptanzeige: 16 Zeichen x 3 Linien
Nebenanzeige: 4 Zeichen % 3 Linien

202 mm
10%2 mm

aufrecht

Tx

0,5 mm
vorgesehen

Automatisch nach 30 Min., EIN/AUS-Schalter

(Uber Parameter wihlbar)
-10°C his +40° C

100 Koordinatenwerte kénnen im internen Speicher

abgelegt werden

asynchron seriell, RS-232C kompatibel
236 mm (9,3 inch) von Unterkante Dreiful?
193 mm {7,6 inch) von Oberkante Dreiful
168 (W) x 177(D) x 371{H)mm

(ohne Griff: H:330 mm)

7.4 kg

(mit interner Batterie)

NET2B
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Atmosphirische Korrektionskarte

{Metrisch)
{ppm)

S o O O
588§ S

Temperatur {°C)

600 700 800 900 1000 1060
Luftdruck (mib)

Diese Karle zeigt die Korrektur in 2 ppm-Schritten, wihrend die atmosphérische Kor-
rektion fiir jedes ppm in das NET2B eingegeben werden kann.

Fiir die Umrechnung des Drucks von mmHg in mbar wird durch den Faktor 0,75 divi-
dierl.

Fiir die Umrechung des Drucks von inchHg in mbar wird mit dem Faklor 33,87 multi-
plizierl.

mbar = mmHg + 0,75 = 33,87 x inchHg
Die Umrechnung von °F in °C erfolgt mit nachstehender Formel:

*C=0,56x("F-32)
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